
生産性の向上
短時間で正確な施工が実現

安全性確保
人力による高さ確認が削減

コストの削減
作業工程の短縮
人件費の削減

自動追尾トータルステーションがブレードに装着したIDターゲットを
ロック。センサとの組み合わせで、グレーダーのブレード位置と

標高を取得し、キャブ内のモニターに転送。設計データとの差分を
算出し、ブレードの高さを自動制御、またはオペレータにガイダンス
する技術。

施工の効率化・高精度化を実現！！

敷き均し土量が多い時には切土・
盛土を確認しながら作業ができま
す。仕上げの敷き均しで自動制御
で設計面に合わせた施工が可能で
す。

敷き均しの自動化！

■丁張り作業の削減



■「3次元ﾏｼﾝｺﾝﾄﾛｰﾙ」
・ブレードを設計面に自動的に合わせる「自動ﾓｰﾄﾞ」
・ｵﾍﾟﾚｰﾀｰがﾓﾆﾀｰのガイダンスを見ながら排土板を
手動で操作する「手動ﾓｰﾄﾞ」ｽｲｯﾁ1つで任意に切り
替え「ﾏｼﾝｶﾞｲﾀﾞﾝｽ」として利用することも出来ます
（走行については、いずれも手動制御になります）
「3次元ﾏｼﾝｺﾝﾄﾛｰﾙ/ﾏｼﾝｶﾞｲﾀﾞﾝｽ」は、
「3次元設計ﾃﾞｰﾀ」（3次元ＣＡＤで作成 or コントロールボックスで面データを作成）の設計面とブレードとの差分を算
出して、ブレードの高さの自動制御／ガイダンスします。

マシンコントロールセンサーとして利用しない時は自動
追尾トータルステーションとプリズムを通常の測量作業
に適用できます。従来よりも格段に機材の稼働率が向
上します。

ワンマン測量にも対応
GNNS構成が不向きな上空視界が確保できない場所で

も、トータルステーションなら利用することが可能です。
山間部やトンネル、都市部など上空視界の悪い現場に
おいても幅広く活用できるシステムです。

電動マスト

無線機

ＴＳ / コントローラー

ＴＳマシンコントロール グレーダー

コントロールＢＯＸ

■システム構成

ＣＡＴＥＲＰＩＬＬＡＲ ＡＲＯ(情報化施工仕様)

御用命は

■万全のサポート、トレーニング体制が充実しています！ご安心ください！
情報化セミナーを開催致します！

■用意して頂くデータ 平面図ＣＡＤデータ（ｄｘｆ/ｄｗｇ） + 変化点座標（excel/sim） + 既知点座標（excel/sim）

①ターゲットの誤ロックがない
②複数台数のTSを利用しても混乱しない
③近距離でもターゲットをロック！

ID付アクティブターゲットの特長！

■本社
〒103-0027 東京都中央区日本橋3-12-2 朝日ビルヂング7Ｆ

■道路機械事業部
〒136-0075 東京都江東区新砂3-6-41東京DLセンターオフィス棟3F
Tel:03-6666-2262 Fax:03-6666-1997

URL http://www.aktio.co.jp 

山間部やトンネルなどでも活躍


