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JCL800NKA（フロアクライミング）

OTS-130HS（解体中）・OJ-13NⅢJCL720NK・JCL700LK
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JCL350NK
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AS-2520（アシンメトリ式排土クレーン）
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ONTENTSC
タワークレーン

クライミングクレーン
JCL1000NK 8
JCL800NKA 9
JCL720NK 10
JCL700LK 11
JCL510NK 12
JCL520LK 13
JCL480RA 14
JCL460H 15
JCL350NK 16
OTA-270HN 17
OTA-190A 18
JCL160H 19
JCL105SK 20
JCL100Ⅱ・090ⅡB 21
JCL100H・090HB 22
OTS-60HN（タワー型） 23
JCL095SK 24
JCL085SK 25
JCL080SK 26
JCL040Ⅱ 27
JCL040H 28
JCL055SK 29
OTS-50NL 30
JCL030Ⅱ 31
JCL022Ⅱ 32
JCL021C（高自立） 33
JCL021C 34
JCL015Ⅱ（高自立） 35
JCL015Ⅱ 36
ジブクレーン（定置式・走行式）
OTS-130HS(走行仕様) 37
OTS-60HN(走行仕様) 38
JCB040J（2本掛け） 定置式/走行式 39
JCB040J（4本掛け） 定置式/走行式 40
OJ-13NⅢ（直線走行台車） 41
OJ-13NⅢ（曲線走行台車） 42
解体用クライミングクレーン
JCL160HA 43
OTS-130HS 44
OTS-130HSⅡ 45
OJ-13NⅢ 46
解体計画参考図 47
ダム用クレーン
135D-75 48
特殊クレーン
AS2920（アシンメトリー式排土クレーン） 49
クレーン検査用ウェイト
5.0t用 50

2.5t用 50
2.0t用 50
1.0t用 50
0.5t用 51
0.25t用 51
0.125t用 51

荷役
吊荷回転制御装置
GM-075 54
SJ-30/SJ125 54
AJ-325 55
自動玉外し装置
evo16 55
横置きコンクリートバケット
横置きコンクリートバケット 56
荷取構台
ピットレシーバー 57
スカイプラットフォーム 57
スカイレシーバー 57
電動チェーンブロック 58
手動チェーンブロック 58
レバーブロック 58
トロリ 58
　ギヤードトロリ 58
　プレントロリ 58
小型揚重機
ホイスト 59
チルホール 59
チルローラ 59
ベビーホイスト 59
ベビーホイスト用アーム 60
ポータブルクレーン 60
ウインチ/ベビーウインチ 60
クランプ 61
　仮設クランプ 61
　横つり専用クランプ（ABA） 61

ハンドリフター 61
　ねじ式万能型クランプ（PCA） 61
　U字溝吊クランプオート 61

マシンバイス 61
マルチバイス　ワニ1000 61
マイティオート 61
ジャッキ
ジャーナルジャッキ 62
パワージャッキ（単動式） 62
爪付油圧ジャッキ 62
パワーウェッジ 62
荷役・運搬機械
フォークリフト 63

パワーリフター 63
ハンドパレット 64
ハリキンジャッキ 64
ボックスパレット（メッシュパレット） 64
台車 64
平床台車 64
自走式クレーン
クローラクレーン2.6t・2.9t 65
クローラクレーン4.9t 66
クローラクレーン4.9t　ヘビーウェイト 67

通信計測
無線機
3者間同時通話無線機　MS831 70
5者間同時通話無線機　MS825 71
映像器・警報装置
ウォッチマン 72
ウェブカメラ 73
警報通信器　レーザースキャナ式 73

技術資料
労働安全衛生法　各種手数料　収入印紙金額表（抜粋） 76
労働基準監督署の所在地・管轄一覧 77
タワークレーン電源一覧表 82
クレーン設置・廃止フローチャート 83
クレーン申請手続詳細 84
航空障害灯及び昼間障害標識 85
クレーン用埋込ベース 86
クレーン杭上ブラケット 87
クレーン設置計画・強度検討 88
タワークレーンの仕組み 89

資料
レンタル約款
レンタル契約について（レンタル約款） 92
法規
消防法・ボイラー及び圧力容器安全規則・道路交通法 94
騒音規制法・振動規制法 95
アクティオレンタル保険制度
アクティオレンタル保険制度 96
レンタル物件サポート特約制度
レンタル物件サポート特約制度 97
資格
運転資格・法定検査等一覧表 98

レンタルカタログの見方
アクティオグループで保有している豊富なレンタル商品のうち、 
代表的な商品（メーカー・型式）を掲載しておりますが、掲載以外の商品も取り扱っております。

■掲載している機種・仕様等は予告なく変更することがございます。
■地域によっては取り扱いのできない商品がございます。
■�新機種の採用もしていますので、カタログ掲載以外の機種もお問い合わせください。
■�センター管理機械の為、センターからの配送となる機械もございます。
■�レンタル料金につきましては、最寄りの営業所へお問い合わせください。

安全に作業して頂く為には、操作資格と法定点検は切っても切れない関係にあります。当カタログでは、操作資格と法定点検の種類を下のようなマークで
各ページに記載してあります。安全作業の参考にして頂ければと考えています。

お客様の安全を願って（作業資格と法定点検）

作業資格

使用上の注意点法定点検

各機種の必要資格の名称はP.98の「運転資格・法定検査等一覧表」に記載しています。

クレーンの操作にはクレーン運転士の免許が必要、
作業又は公道を走行する場合には、免許が必要

特定自主検査の
対象機種

揚重機検査
（3t 以上）

技能講習の修了が必要 特別教育の修了が必要、
又は技能講習の修了が必要

レンタル機械を使用する上での取り扱い注意点を説明しています。
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ɹ༷

コʵυ DL1 100000
ジブݺͼ 32m 37m 40m 45m 50m

速
度

巻
上

ϊッν 1～5
荷重 	U
 33～30～25～2
度 	N�NJO
 22～24～29～116

෬ى （T） 84 83 82 81 90
ટ回 （SQN） 0.6

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 145kW 4P 40%ED インバータ制御
෬ى 55kW 4P インバータ制御
ટ回 21kW 4P 15%ED インバータ制御
ঢ߱ 25kW 6P 40%ED 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 2.4
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 300

ఆ֨荷ॏද

R-32m R-37m R-40m R-45m R-50m
3m 25.00 25.00 25.00 25.00 25.00 
4m 26.60 29.00 29.00 27.50 ↓

5m 28.20 33.00 33.00 30.00 ↓

6m 29.80 ↓ ↓ ↓ ↓

7m 31.40 ↓ ↓ ↓ ↓

8m 33.00 ↓ ↓ ↓ ↓

↓ ↓ ↓ ↓ ↓ ↓

↓ ↓ 33.00 33.00 30.00 ↓

29m 33.00 32.30 31.70 29.30 ↓

30m 31.50 31.00 30.40 28.50 ↓

31m 30.20 29.70 29.10 27.70 25.00 
32m 29.00 28.50 27.80 27.00 25.00 
33m 27.30 26.70 26.20 23.80 
34m 26.20 25.50 25.30 23.20 
35m 25.10 24.50 24.20 22.60 
36m 24.00 23.50 23.20 22.00 
37m 23.00 22.60 22.20 21.10 
38m 21.70 21.20 20.20 
39m 20.90 20.30 19.40 
40m 20.00 19.50 18.60 
41m 18.70 17.90 
42m 18.00 17.20 
43m 17.30 16.60 
44m 16.70 16.00 
45m 16.00 15.50 
46m 15.00 
47m 14.60 
48m 14.30 
49m 13.90 
50m 13.50 

クロεϕーε様৳ॖՍ様（オプγϣン）



�

タ ワ ー
クレーン

荷 役

通信計測
機 器

技術資料

資 料

�
クレーン　07

A
A

B B

C
C

DD

A
A

B B

C
C

DD

A
A

B B

C
C

DD

A
A

B B

C
C

DD

A
A

B B

C
C

DD

ク
ϥ
Π
ϛ
ン
ά
ク
レ
ー
ン

+$-���/,"�
మॴ

ɹ༷

コʵυ DL1 80000
ジブݺͼ 32m 37m 40m 45m

速
度

巻
上

ϊッν 1～5
荷重 	U
 27.5～22～1
度 	N�NJO
 33～40～140

෬ى （T） 69 69 67 74
ટ回 （SQN） 0.6（25t 超：0.4、R45ジブは20t 超）

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 185kW 4P 40％ED インバータ制御
෬ى 55kW 4P インバータ制御
ટ回 21kW 4P 15％ED インバータ制御
ঢ߱ 25kW 6P 40％ED 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 305 300 295 220

ఆ֨荷ॏද

R-32m R-37m R-40m R-45m
3m 13.00 13.00 13.00 22.00 
4m 24.80 24.80 24.80 ↓

5m 27.50 27.50 27.50 ↓

↓ ↓ ↓ ↓ ↓

27m ↓ 27.50 27.50 ↓

28m 27.50 27.00 26.50 ↓

29m 26.20 26.00 25.40 ↓

30m 25.00 25.00 24.40 ↓

31m 24.00 24.00 23.40 ↓

32m 23.00 23.00 22.50 22.00 
33m 22.10 21.60 21.20 
34m 21.20 20.70 20.30 
35m 20.30 19.90 19.50 
36m 19.40 19.10 18.70 
37m 18.50 18.30 18.00 
38m 17.50 17.30 
39m 16.80 16.60 
40m 16.00 16.00 
41m 15.40 
42m 14.80 
43m 14.20 
44m 13.60 
45m 13.00 

ંՍ様（ඪ४）৳ॖՍ様（オプγϣン）
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ɹ༷

コʵυ DL1 72000
ジブݺͼ 32m 37m 40m 45m

速
度

巻
上

ϊッν 1～4 5
荷重 	U
 25 25～2
度 	N�NJO
 0～29 29～125

෬ى （T） 82 81 80 83
ટ回 （SQN） 0.6

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 145kW 4P 40％ED インバータ制御
෬ى 55kW 4P 25％ED
ટ回 15kW 4P 15％ED
ঢ߱ 22kW 6P 40％ED

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 305 300 295 220

ఆ֨荷ॏද

R-32m R-37m R-40m R-45m
3m 22.00 25.00 25.00 22.00 
4m 23.50 25.00 25.00 22.00 
5m 25.00 25.00 25.00 22.00 
↓ ↓ ↓ ↓ ↓

26m ↓ ↓ ↓ 22.00 
27m ↓ ↓ 25.00 22.00 
28m 25.00 25.00 24.50 21.00 
29m 24.50 24.00 23.50 21.00 
30m 23.30 22.90 22.50 20.00 
31m 22.40 21.90 21.50 20.00 
32m 21.50 21.00 20.60 19.00 
33m 20.10 19.70 19.00 
34m 19.30 18.80 18.00 
35m 18.50 18.00 17.50 
36m 17.80 17.20 16.80 
37m 17.00 16.50 16.10 
38m 15.80 15.50 
39m 15.20 14.90 
40m 14.50 14.30 
41m 13.80 
42m 13.30 
43m 12.90 
44m 12.90 
45m 12.00 

৳ॖՍ様（オプγϣン） ંՍ様（ඪ४）
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コʵυ DL1 70000
ジブݺͼ 37m 42m 46m 51m 55m 60m

速
度

巻
上

ϊッν 1～4 5
荷重 	U
 25 25～2
度 	N�NJO
 0～29 29～125

෬ى （T） 105 103 101 100 99 110
ટ回 （SQN） 0.5～0.6（0.4：60mジブ15t以上）

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 145kW 4P 40％ED インバータ制御
෬ى 55kW 4P 25％ED インバータ制御
ટ回 15kW 4P インバータ制御
ঢ߱ 22kW 6P 25％ED 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 295 290 285 200 100

ఆ֨荷ॏද

R-37m R-42m R-46m R-51m R-55m R-60m
3m 20.00 25.00 25.00 25.00 25.00 20.00 
4m 22.50 25.00 25.00 25.00 25.00 20.00 
5m 25.00 25.00 25.00 25.00 25.00 20.00 
↓ ↓ ↓ ↓ ↓ ↓ ↓

25m ↓ ↓ ↓ ↓ 25.00 20.00 
26m ↓ ↓ ↓ 25.00 23.90 19.40 
27m ↓ 25.00 25.00 23.90 22.80 18.80 
28m 25.00 24.50 23.90 22.90 21.80 18.20 
29m 24.00 23.40 22.90 22.00 20.90 17.70 
30m 23.00 22.50 21.90 21.10 20.00 17.10 
31m 22.00 21.50 21.00 20.20 19.20 16.60 
32m 21.10 20.60 20.20 19.40 18.40 16.10 
33m 20.20 19.80 19.30 18.70 17.70 15.60 
34m 19.40 19.00 18.60 18.00 17.00 15.20 
35m 18.60 18.20 17.80 17.30 16.40 14.70 
36m 17.80 17.40 17.10 16.60 15.70 14.30 
37m 17.00 16.70 16.40 16.00 15.20 13.80 
38m 16.00 15.80 15.40 14.60 13.40 
39m 15.40 15.20 14.80 14.10 13.00 
40m 14.70 14.60 14.30 13.50 12.60 
41m 14.10 14.00 13.70 13.10 12.20 
42m 13.50 13.50 13.20 12.60 11.80 
43m 12.90 12.80 12.20 11.50 
44m 12.40 12.30 11.70 11.10 
45m 12.00 11.80 11.30 10.80 
46m 11.50 11.40 10.90 10.40 
47m 11.00 10.50 10.10 
48m 10.60 10.20 9.80 
49m 10.20 9.80 9.50 
50m 9.90 9.50 9.20 
51m 9.50 9.20 8.90 
52m 8.90 8.60 
53m 8.60 8.30 
54m 8.30 8.00 
55m 8.00 7.80 
56m 7.50 
57m 7.20 
58m 7.00 
59m 6.70 
60m 6.50 

৳ॖՍ様（オプγϣン）

ંՍ様（ඪ४）

A
A

B B

C
C

DD

A
A

B B

C
C

DD
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ɹ༷

コʵυ DL1 72000
ジブݺͼ 32m 37m 40m 45m

速
度

巻
上

ϊッν 1～4 5
荷重 	U
 20 20～0
度 	N�NJO
 2～36 36～125

෬ى （T） 83 80 81 82
ટ回 （SQN） 0.6

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 145kW 4P 40％ED インバータ制御
෬ى 45kW 4P インバータ制御
ટ回 15kW 4P インバータ制御
ঢ߱ 22kW 6P 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 220

ఆ֨荷ॏද

R-32m R-37m R-40m R-45m
3m 20.00 20.00 20.00 20.00 
↓ ↓ ↓ ↓ ↓

25m ↓ ↓ ↓ 20.00 
26m ↓ ↓ 20.00 19.00 

26.5m ↓ 20.00 
27m 20.00 19.50 19.10 18.10 
28m 19.10 18.60 18.20 17.20 
29m 18.30 17.80 17.30 16.30 
30m 17.50 16.90 16.50 15.50 
31m 16.70 16.20 15.70 14.70 
32m 16.00 15.50 15.00 14.00 
33m 14.90 14.40 13.40 
34m 14.40 13.80 12.80 
35m 13.90 13.30 12.30 
36m 13.40 12.80 11.80 
37m 13.00 12.30 11.30 
38m 11.90 10.90 
39m 11.40 10.50 
40m 11.00 10.20 
41m 9.80 
42m 9.50 
43m 9.20 
44m 8.80 
45m 8.50 

৳ॖՍ様（オプγϣン） ંՍ様（ඪ४）
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ɹ༷

コʵυ DL1 70000
ジブݺͼ 37m 42m 46m 51m 55m 60m

速
度

巻
上

ϊッν 1～5
荷重 	U
 20～2
度 	N�NJO
 35～125

෬ى （T） 105 103 101 100 99 110
ટ回 （SQN） 0.5～0.6（0.4:60mジブ15t以上）

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 145kW 4P 40%ED インバータ制御
෬ى 55kW 4P インバータ制御
ટ回 15kW 4P インバータ制御
ঢ߱ 22kW 6P 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 295 290 285 200 100

ఆ֨荷ॏද

R-37m R-42m R-46m R-51m R-55m R-60m
3m 20.00 20.00 20.00 20.00 20.00 20.00 
↓ ↓ ↓ ↓ ↓ ↓ ↓

22m ↓ ↓ ↓ ↓ ↓ 20.00 
23m ↓ ↓ ↓ ↓ 20.00 18.80 
24m ↓ ↓ ↓ 20.00 18.90 17.70 
25m ↓ ↓ 20.00 18.90 17.80 16.60 
26m ↓ 20.00 19.00 17.80 16.80 15.70 
27m 20.00 19.00 18.10 16.90 16.00 14.90 
28m 19.10 18.20 17.20 16.00 15.20 14.10 
29m 18.30 17.30 16.40 15.30 14.40 13.40 
30m 17.50 16.60 15.60 14.50 13.70 12.80 
31m 16.70 15.80 14.90 13.90 13.10 12.20 
32m 16.00 15.10 14.30 13.20 12.50 11.60 
33m 15.30 14.50 13.60 12.70 11.90 11.10 
34m 14.70 13.90 13.10 12.10 11.40 10.60 
35m 14.10 13.30 12.50 11.60 10.90 10.10 
36m 13.50 12.80 12.00 11.10 10.40 9.70 
37m 13.00 12.20 11.50 10.70 10.00 9.30 
38m 11.70 11.00 10.30 9.60 8.90 
39m 11.30 10.60 9.90 9.20 8.60 
40m 10.80 10.10 9.50 8.80 8.20 
41m 10.40 9.70 9.20 8.50 7.90 
42m 10.00 9.40 8.80 8.20 7.60 
43m 9.00 8.50 7.80 7.30 
44m 8.70 8.20 7.50 7.00 
45m 8.30 7.90 7.30 6.80 
46m 8.00 7.70 7.00 6.50 
47m 7.40 6.70 6.30 
48m 7.20 6.50 6.10 
49m 6.90 6.20 5.90 
50m 6.70 6.00 5.70 
51m 6.50 5.80 5.50 
52m 5.60 5.30 
53m 5.40 5.10 
54m 5.20 4.90 
55m 5.00 4.70 
56m 4.60 
57m 4.40 
58m 4.30 
59m 4.10 
60m 4.00 

৳ॖՍ様（オプγϣン）

ંՍ様（ඪ४）

A
A

B B

C
C

DD

A
A

B B

C
C

DD
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ఆ֨荷ॏද

R-35m R-40m R-45m
3m 20.00 20.00 18.00 
↓ ↓ ↓ ↓

18m ↓ 20.00 18.00 
19m ↓ 19.90 17.40 
20m ↓ 19.30 16.70 
21m ↓ 18.50 16.10 
22m ↓ 17.90 15.50 
23m ↓ 17.30 14.90 
24m 20.00 16.70 14.30 
25m 19.30 16.10 13.80 
26m 18.60 15.50 13.30 
27m 17.90 15.00 12.80 
28m 17.30 14.50 12.30 
29m 16.60 14.00 11.90 
30m 16.00 13.50 11.40 
31m 15.30 13.10 11.10 
32m 14.70 12.60 10.70 
33m 14.10 12.20 10.30 
34m 13.50 11.90 10.00 
35m 13.00 11.50 9.70 
36m 11.20 9.50 
37m 10.90 9.20 
38m 10.60 9.00 
39m 10.30 8.80 
40m 10.10 8.60 
41m 8.50 
42m 8.30 
43m 8.20 
44m 8.20 
45m 8.10 

৳ॖՍ様（オプγϣン） ંՍ様（ඪ४）

ɹ༷

コʵυ DL1 48000
ジブݺͼ 37m 42m 46m

速
度

巻
上

ϊッν 1～5
荷重 	U
 20～20～2
度 	N�NJO
 0～30～100

෬ى （T） 108 106 135
ટ回 （SQN） 0.52

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 130kW 4P 40%ED インバータ制御
෬ى 37kW 4P インバータ制御
ટ回 15kW 4P 15%ED インバータ制御
ঢ߱ 22kW 6P 25%ED 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 225 220 210
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ɹ༷

ఆ֨荷ॏද

R-35m R-40m R-45m
3m 20.00 20.00 18.00 

↓ ↓ ↓

18m ↓ ↓ 18.00 
19m ↓ 20.00 17.40 
20m ↓ 19.30 16.70 
21m ↓ 18.70 16.10 
22m ↓ 18.00 15.50 
23m ↓ 17.40 14.90 
24m 20.00 16.70 14.30 
25m 19.30 16.10 13.80 
26m 18.70 15.50 13.20 
27m 18.00 14.90 12.70 
28m 17.30 14.40 12.20 
29m 16.70 13.90 11.80 
30m 16.00 13.40 11.40 
31m 15.40 13.00 11.00 
32m 14.80 12.60 10.70 
33m 14.20 12.20 10.40 
34m 13.60 11.80 10.10 
35m 13.00 11.50 9.80 
36m 11.20 9.60 
37m 10.90 9.40 
38m 10.60 9.20 
39m 10.30 9.00 
40m 10.00 8.80 
41m 8.60 
42m 8.50 
43m 8.30 
44m 8.20 
45m 8.00 

৳ॖՍ様（オプγϣン） ંՍ様（ඪ४）

ɹ༷

コʵυ DL1 46000
ジブݺͼ 35m 40m 45m

速
度

巻
上

ϊッν 低 1～4 低 5 高 1～4 高 5
荷重 	U
 20～0 4～0 10～0 1～0
度 	N�NJO
 2.3～23 73 4～40 130

෬ى （T） 139 137 140
ટ回 （SQN） 0.52

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 110kW 40％ED DCM サイリスタ制御 
෬ى 40kW 25％ED DCM サイリスタ制御 
ટ回 22kW 6P 25％ED 油圧制御
ঢ߱ 旋回と共用 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 250 245 235
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ɹ༷

コʵυ DL1 35000
ジブݺͼ 28m 32m 36m 40m

速
度

巻
上

ϊッν 1～4 5
荷重 	U
 16 16～2
度 	N�NJO
 2～40 40～130

෬ى （T） 87 85 83 95
ટ回 （SQN） 0.6

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 130kW 4P 40％ED インバータ制御
෬ى 22kW 4P 25％ED インバータ制御
ટ回 11kW 4P 15％ED インバータ制御
ঢ߱ 25kW 6P 40％ED 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 260 250 245 235

ఆ֨荷ॏද

R-28m R-32m R-36m R-40m
3m 14.00 16.00 16.00 12.00 
4m 16.00 ↓ ↓ ↓

5m 16.00 ↓ ↓ ↓

↓ ↓ ↓ ↓

21m ↓ ↓ 16.00 ↓

22m 16.00 16.00 15.30 12.00 
23m 15.70 15.30 14.60 11.70 
24m 15.00 14.60 13.90 11.40 
25m 14.30 13.90 13.30 11.10 
26m 13.70 13.20 12.70 10.90 
27m 13.10 12.60 12.10 10.60 
28m 12.50 12.00 11.50 10.30 
29m 11.50 11.00 10.00 
30m 11.00 10.50 9.60 
31m 10.50 10.00 9.10 
32m 10.00 9.60 8.70 
33m 9.20 8.30 
34m 8.80 7.90 
35m 8.40 7.50 
36m 8.00 7.20 
37m 6.90 
38m 6.60 
39m 6.30 
40m 6.00 

৳ॖՍ様（オプγϣン） ંՍ様（ඪ४）
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ɹ༷

コʵυ DL1 27000
ジブݺͼ 27m 32m 36m 41m 45m

速
度

巻
上

荷重 	U
 13～0
度 	N�NJO
 22～82

෬ى （T） 80～85
ટ回 （SQN） 0.47

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 55kW 4P 40％ED インバータ制御
෬ى 34.5kW 4P 40％ED インバータ制御
ટ回 11kW 4P Cont インバータ制御
ঢ߱ 15kW 4P Cont

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 150 100

ఆ֨荷ॏද

R-27m R-32m R-36m R-41m R-45m
3m 13.00 13.00 13.00 10.00 8.00 

↓ ↓ ↓ ↓ ↓

16m ↓ ↓ ↓ ↓ 8.00 
17m ↓ ↓ ↓ ↓ 7.70 
18m ↓ ↓ ↓ ↓ 7.50 
19m ↓ ↓ 13.00 10.00 7.20 
20m ↓ 13.00 12.40 9.70 6.90 
21m 13.00 12.70 11.80 9.30 6.70 
22m 12.70 12.10 11.30 9.00 6.40 
23m 12.10 11.50 10.80 8.70 6.20 
24m 11.60 11.00 10.30 8.40 6.00 
25m 11.10 10.50 9.80 8.10 5.70 
26m 10.60 10.00 9.40 7.80 5.50 
27m 10.00 9.50 8.90 7.50 5.30 
28m 9.10 8.50 7.30 5.10 
29m 8.70 8.10 7.00 4.90 
30m 8.30 7.80 6.70 4.70 
31m 7.90 7.40 6.50 4.50 
32m 7.50 7.10 6.20 4.30 
33m 6.80 6.00 4.10 
34m 6.50 5.80 4.00 
35m 6.30 5.60 3.80 
36m 6.00 5.40 3.70 
37m 5.20 3.50 
38m 5.00 3.40 
39m 4.80 3.20 
40m 4.70 3.10 
41m 4.50 3.00 
42m 2.80 
43m 2.70 
44m 2.60 
45m 2.50 

৳ॖՍ様（オプγϣン）
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৳ॖՍ様（オプγϣン）

ɹ༷

コʵυ DL1 27000
ジブݺͼ 27m 32m 36m 41m 45m

速
度

巻
上

荷重 	U
 13～0
度 	N�NJO
 22～82

෬ى （T） 80～85
ટ回 （SQN） 0.47

ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 55kW 4P 40％ED インバータ制御
෬ى 34.5kW 4P 40％ED インバータ制御
ટ回 11kW 4P Cont インバータ制御
ঢ߱ 15kW 4P Cont

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.5
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 150 100

ఆ֨荷ॏද

R-27m R-32m R-36m R-41m R-45m
3m 13.00 13.00 13.00 10.00 8.00 

↓ ↓ ↓ ↓ ↓

14m ↓ ↓ ↓ ↓ 8.00 
15m ↓ ↓ ↓ ↓ 7.70 
16m ↓ ↓ 13.00 10.00 7.40 
17m ↓ ↓ 12.10 9.50 7.10 

17.5m ↓ 13.00 11.70 9.30 6.90 
18m ↓ 12.60 11.40 9.00 6.80 
19m 13.00 11.90 10.70 8.60 6.50 
20m 12.20 11.10 10.00 8.20 6.20 
21m 11.50 10.50 9.40 7.80 6.00 
22m 10.90 9.90 8.80 7.40 5.70 
23m 10.20 9.40 8.30 7.00 5.40 
24m 9.60 8.90 7.90 6.70 5.20 
25m 9.10 8.40 7.40 6.40 5.00 
26m 8.60 7.90 7.00 6.00 4.70 
27m 8.00 7.50 6.60 5.70 4.50 
28m 7.10 6.20 5.40 4.30 
29m 6.80 5.90 5.20 4.10 
30m 6.50 5.60 4.90 3.90 
31m 6.20 5.40 4.70 3.70 
32m 6.00 5.20 4.40 3.50 
33m 5.00 4.20 3.40 
34m 4.80 4.00 3.20 
35m 4.60 3.80 3.10 
36m 4.50 3.70 2.90 
37m 3.50 2.80 
38m 3.40 2.70 
39m 3.20 2.60 
40m 3.10 2.50 
41m 3.00 2.40 
42m 2.30 
43m 2.20 
44m 2.10 
45m 2.00 

クロεϕーε様
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ఆ֨荷ॏද

R-20m R-25m R-30m R-35m
3m 12.00 11.00 10.00 8.00 

↓ ↓ ↓ ↓

14m ↓ ↓ ↓ 8.00 
15m 12.00 11.00 10.00 7.60 
16m 10.90 10.00 9.20 7.20 
17m 10.00 9.10 8.40 6.80 
18m 9.20 8.40 7.80 6.40 
19m 8.50 7.80 7.20 6.00 
20m 8.00 7.30 6.70 5.70 
21m 6.80 6.20 5.40 
22m 6.50 5.90 5.10 
23m 6.10 5.50 4.80 
24m 5.80 5.20 4.50 
25m 5.50 5.00 4.30 
26m 4.80 4.10 
27m 4.60 3.90 
28m 4.40 3.70 
29m 4.20 3.50 
30m 4.00 3.40 
31m 3.30 
32m 3.20 
33m 3.10 
34m 3.00 
35m 3.00 
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ɹ༷

コʵυ DL1 16000
ジブݺͼ 20m 25m 30m 35m

速
度

巻
上

ϊッν 低速 1～3 低速 4 高速 1～3 高速 4
荷重 	U
 12～0 6～0 6～0 2～0
度 	N�NJO
 2～20 38 4～39 74

෬ى 	N�T
 0.15 0.2 0.25 0.28
（T） 113 110 108 114

ટ回 （SQN） 0.5（0.6）
ݯి 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

্ר 66kW 40％ED DCM サイリスタ制御
෬ى 27kW 25％ED DCM サイリスタ制御
ટ回 11kW 4P 油圧制御
ঢ߱ 7.5kW 4P 40％ED 油圧制御

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.2
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 225 215 205 195

クロεϕーε様
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ఆ֨荷ॏද
2本掛け

R-24m R-30m
3m 4.00 4.00 

↓ ↓

20m ↓ 4.00 
21m ↓ 3.90 
22m ↓ 3.80 
23m ↓ 3.60 
24m 4.00 3.50 
25m 3.30 
26m 3.10 
27m 3.00 
28m 2.80 
29m 2.70 
30m 2.50 

4本掛け
R-24m R-30m

3m 8.00 6.00 
↓ ↓

8m ↓ 6.00 
9m ↓ 5.80 
10m ↓ 5.70 
11m 8.00 5.50 
12m 7.70 5.40 
13m 7.30 5.20 
14m 7.00 5.10 
15m 6.60 4.90 
16m 6.30 4.70 
17m 6.00 4.60 
18m 5.70 4.40 
19m 5.40 4.30 
20m 5.10 4.10 
21m 4.80 3.90 
22m 4.50 3.80 
23m 4.30 3.60 
24m 4.00 3.50 
25m 3.30 
26m 3.10 
27m 3.00 
28m 2.80 
29m 2.70 
30m 2.50 

ɹ༷

コʵυ DL1 70000
ジブݺͼ 24m 30m
ֻ͚ຊ 2本掛 4本掛 2本掛 4本掛

速
度

巻
上

荷重 	U
 1.0～4.0 2.0～8.0 1.0～4.0 2.0～8.0
度 	N�NJO
 52～24 25～12 52～24 25～12

෬ى （T） 0.86～0.4 0.41～0.2 0.86～0.4 0.41～0.2
ટ回 （SQN） 0.5

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 22kW 4P 40%ED インバータ制御
෬ى 7.1kW 4P 25%ED インバータ制御
ટ回 5.0kW 4P 15%ED インバータ制御
ঢ߱ 3.7kW 4P

昇
降

ํ式 電動油圧方式

εトϩーク 	N
 1.75
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 200 90 190 80

型ϕーεچ
˘1200マストのみରԠ

ׂϕーε
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ఆ֨荷ॏද
JCL100Ⅱ

R-25m R-30m R-35m
3m 8.00 7.00 6.00 

↓ ↓ ↓

9m ↓ ↓ 6.00 
10m ↓ 7.00 5.60 
11m ↓ 6.60 5.20 
12m ↓ 6.20 4.80 
13m 8.00 5.80 4.50 
14m 7.50 5.50 4.30 
15m 7.00 5.10 4.00 
16m 6.50 4.90 3.80 
17m 6.10 4.60 3.60 
18m 5.70 4.30 3.40 
19m 5.40 4.10 3.20 
20m 5.00 3.90 3.00 
21m 4.70 3.70 2.90 
22m 4.40 3.50 2.70 
23m 4.10 3.30 2.60 
24m 3.80 3.10 2.50 
25m 3.50 3.00 2.40 
26m 2.80 2.20 
27m 2.70 2.10 
28m 2.60 2.00 
29m 2.40 2.00 
30m 2.30 1.90 
31m 1.80 
32m 1.70 
33m 1.60 
34m 1.60 
35m 1.50 

JCL090ⅡB
R-25m R-30m R-35m

3m 4.50 4.50 4.50 
↓ ↓ ↓

13m ↓ ↓ 4.50 
14m ↓ ↓ 4.30 
15m ↓ ↓ 4.00 
16m ↓ ↓ 3.80 
17m ↓ 4.50 3.60 
18m ↓ 4.30 3.40 
19m ↓ 4.10 3.20 
20m ↓ 3.90 3.00 
21m 4.50 3.70 2.90 
22m 4.40 3.50 2.70 
23m 4.10 3.30 2.60 
24m 3.80 3.10 2.50 
25m 3.50 3.00 2.40 
26m 2.80 2.20 
27m 2.70 2.10 
28m 2.60 2.00 
29m 2.40 2.00 
30m 2.30 1.90 
31m 1.80 
32m 1.70 
33m 1.60 
34m 1.60 
35m 1.50 

ɹ༷

コʵυ DL1 04000
式ܗ JCL100Ⅱ JCL090ⅡB
ジブݺͼ 25m 30m 35m 25m 30m 35m

速
度

巻
上

ϊッν 低速 中速 高速 低速 中速 高速

荷重 	U
 0～8 0～4 0～4.5 0～4.0
度 	N�NJO
 2.1 18.5 25 2.1 12.5 25

෬ى （T） 120
ટ回 （SQN） 0.52

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 26kW 6P 40％ED インバータ制御
෬ى 10/5kW 4/8P 25％ED
ટ回 5.5kW 4P インバータ制御
ঢ߱ 6kW 4P 30分定格

昇
降

ํ式 電動チェンブロック方式

εトϩーク 	N
 6
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 123 115 105 123 115 105

クロεϕーε様
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ఆ֨荷ॏද
JCL100H

R-25m R-30m R-35m
3m 8.00 7.00 6.00 

↓ ↓ ↓

9m ↓ ↓ 6.00 
10m ↓ 7.00 5.60 
11m ↓ 6.60 5.20 
12m ↓ 6.20 4.80 
13m 8.00 5.80 4.50 
14m 7.50 5.50 4.30 
15m 7.00 5.10 4.00 
16m 6.50 4.90 3.80 
17m 6.10 4.60 3.60 
18m 5.70 4.30 3.40 
19m 5.40 4.10 3.20 
20m 5.00 3.90 3.00 
21m 4.70 3.70 2.90 
22m 4.40 3.50 2.70 
23m 4.10 3.30 2.60 
24m 3.80 3.10 2.50 
25m 3.50 3.00 2.40 
26m 2.80 2.20 
27m 2.70 2.10 
28m 2.60 2.00 
29m 2.40 2.00 
30m 2.30 1.90 
31m 1.80 
32m 1.70 
33m 1.60 
34m 1.60 
35m 1.50 

JCL090HB
R-25m R-30m R-35m

3m 4.50 4.50 4.50 
↓ ↓ ↓

13m ↓ ↓ 4.50 
14m ↓ ↓ 4.30 
15m ↓ ↓ 4.00 
16m ↓ ↓ 3.80 
17m ↓ 4.50 3.60 
18m ↓ 4.30 3.40 
19m ↓ 4.10 3.20 
20m ↓ 3.90 3.00 
21m 4.50 3.70 2.90 
22m 4.40 3.50 2.70 
23m 4.10 3.30 2.60 
24m 3.80 3.10 2.50 
25m 3.50 3.00 2.40 
26m 2.80 2.20 
27m 2.70 2.10 
28m 2.60 2.00 
29m 2.40 2.00 
30m 2.30 1.90 
31m 1.80 
32m 1.70 
33m 1.60 
34m 1.60 
35m 1.50 

ɹ༷

コʵυ DL1 04000
式ܗ JCL100Ⅱ JCL090ⅡB
ジブݺͼ 25m 30m 35m 25m 30m 35m

速
度

巻
上

ϊッν 低速 中速 高速 低速 中速 高速

荷重 	U
 0～8 0～4 0～4.5 0～4.0
度 	N�NJO
 2.1 18.5 25 2.1 12.5 25

෬ى （T） 120
ટ回 （SQN） 0.52

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 26kW 6P 40％ED インバータ制御
෬ى 10/5kW 4/8P 25％ED
ટ回 5.5kW 4P インバータ制御
ঢ߱ 5.5kW 4P

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.7
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 123 115 105 123 115 105
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054���)/（タϫー型）�
小࡞ॴ

ఆ֨荷ॏද

2本掛け 4本掛け
R-25m R-20m R-25m R-20m

0m 4.50 4.50 6.00 8.00 
↓ ↓ ↓ ↓

9m ↓ ↓ ↓ 8.00 
9m ↓ ↓ ↓ 7.60 

10m ↓ ↓ 6.00 6.80 
11m ↓ ↓ 5.30 6.20 
12m ↓ ↓ 4.80 5.70 
13m 4.50 ↓ 4.40 5.20 
14m 4.10 ↓ 4.00 4.70 
15m 3.80 4.50 3.70 4.30 
16m 3.40 4.00 3.40 4.00 
17m 3.20 3.60 3.10 3.70 
18m 2.90 3.30 2.90 3.40 
19m 2.70 3.10 2.70 3.20 
20m 2.50 3.00 2.50 3.00 
21m 2.30 2.40 
22m 2.20 2.30 
23m 2.10 2.20 
24m 2.10 2.10 
25m 2.00 2.00 

ɹ༷

コʵυ DL1 08000 DL1 08010
ジブݺͼ 20m 25m 20m 25m
ຊ্ֻ͚ר 2本掛 4本掛

速
度

্ר 	N�NJO
 29～58［4.5t～1.0t］ 14.5～29［8t～1.0t］
෬ى 	N�T
 117
ટ回 （SQN） 0.66
ঢ߱ 	N�NJO
 0.49（0.59）

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 30kW 4P 75%ED インバータ制御
෬ى 11kW 4P 75%ED インバータ制御
ટ回 5.5kW 4P 75%ED インバータ制御
ঢ߱ 3.7kW 4P CONT

͞ߴେઃ置࠷ 	N
 250 135
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ά
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レ
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ン

GL

+$-���4,�
మॴ

ɹ༷

コʵυ DL1 10500
ジブݺͼ 24m 30m 36m

速
度

巻
上

荷重 	U
 4.8～1.0
度 	N�NJO
 22～48

෬ى （T） 0.36～0.80
ટ回 （SQN） 0.5

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 22kW 4P 40%ED インバータ制御
෬ى 7.1kW 4P 25%ED インバータ制御
ટ回 5.0kW 4P 15%ED インバータ制御
ঢ߱ 3.7kW 4P

昇
降

ํ式 電動油圧方式

εトϩーク 	N
 1.75
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 130 120 110

ఆ֨荷ॏද

R-24m R-30m R-36m
3m 4.80 4.80 4.80 
↓ ↓ ↓ ↓

15m ↓ ↓ 4.80 
16m ↓ ↓ 4.60 
17m ↓ ↓ 4.40 
18m ↓ ↓ 4.20 
19m ↓ ↓ 4.00 
20m ↓ ↓ 3.80 
21m ↓ 4.80 3.60 
22m 4.80 4.50 3.40 
23m 4.50 4.20 3.30 
24m 4.20 3.90 3.10 
25m 3.70 3.00 
26m 3.50 2.90 
27m 3.30 2.70 
28m 3.10 2.60 
29m 3.00 2.50 
30m 2.80 2.40 
31m 2.30 
32m 2.20 
33m 2.10 
34m 2.00 
35m 1.90 
36m 1.80 

˘1200マストのみରԠ
型ϕーεچ ׂϕーε

˘1170ɺ˘1200マストのみରԠ
৽型ϕーε

GL
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+$-���4,�
మॴ

ɹ༷

コʵυ DL1 10500
ジブݺͼ 24m 30m 36m 42m

速
度

巻
上

荷重 	U
 2.8～1.0
度 	N�NJO
 22～48

෬ى （ඵ） 144 142 140 139
ટ回 （SQN） 0.5

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 22kW 4P 40%ED インバータ制御
෬ى 7.1kW 4P 25%ED インバータ制御
ટ回 5.0kW 4P 15%ED インバータ制御
ঢ߱ 3.7kW 4P

昇
降

ํ式 電動油圧方式

εトϩーク 	N
 1.75
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 130 120 110 100

ఆ֨荷ॏද

R-24m R-30m R-36m R-42m
3m 2.80 2.80 2.80 2.80 
↓ ↓ ↓ ↓ ↓

20m ↓ ↓ ↓ 2.80 
21m ↓ ↓ ↓ 2.70 
22m ↓ ↓ ↓ 2.60 
23m ↓ ↓ ↓ 2.50 
24m 2.80 ↓ ↓ 2.40 
25m ↓ ↓ 2.30 
26m ↓ 2.80 2.20 
27m ↓ 2.70 2.10 
28m ↓ 2.60 2.10 
29m ↓ 2.40 2.00 
30m 2.80 2.30 1.90 
31m 2.20 1.80 
32m 2.10 1.80 
33m 2.00 1.70 
34m 1.90 1.60 
35m 1.90 1.60 
36m 1.80 1.50 
37m 1.50 
38m 1.40 
39m 1.40 
40m 1.30 
41m 1.30 
42m 1.20 

ク
ϥ
Π
ϛ
ン
ά
ク
レ
ー
ン

GL

˘1200マストのみରԠ
型ϕーεچ ׂϕーε

˘1170ɺ˘1200マストのみରԠ
৽型ϕーε
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ɹ༷

コʵυ DL1 08000
ジブݺͼ 24m 30m 36m 42m

速
度

巻
上

ϊッν 低速 中速 高速

荷重 	U
 2.8 1.0
度 	N�NJO
 5 14 26 46

෬ى （T） 144 142 140 139
ટ回 （SQN） 0.5

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 15kW 4P インバータ制御
෬ى 7.1kW 4P 25％ED インバータ制御
ટ回 3.7kW 4P インバータ制御
ঢ߱ 3.7kW 4P

昇
降

ํ式 電動油圧方式

εトϩーク 	N
 1.75
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 125 120 110 100

ఆ֨荷ॏද

R-24m R-30m R-36m R-42m
3m 2.80 2.80 2.80 2.80 
↓ ↓ ↓ ↓ ↓

20m ↓ ↓ ↓ 2.80 
21m ↓ ↓ ↓ 1.80 
↓ ↓ ↓ ↓ ↓

24m 2.80 ↓ ↓ ↓

↓ ↓ ↓ ↓

26.5m ↓ 2.80 ↓

27m ↓ 1.80 ↓

↓ ↓ ↓ ↓

30m 2.80 ↓ ↓

31m ↓ 1.80 
32m ↓ 1.20 
↓ ↓ ↓

36m 1.80 ↓

↓ ↓

42m 1.20 

+$-���4,��
మॴ

৽型ϕーε
˘1170ɺ˘1200マストରԠ

型ϕーεچ
˘1200マストのみରԠ
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ɹ༷

コʵυ DL1 04000
ジブݺͼ 25m 30m 35m 40m

速
度

巻
上

ϊッν 低速 中速 高速

荷重 	U
 2.7
度 	N�NJO
 2.1 12.5 25

෬ى （T） 120
ટ回 （SQN） 0.4

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 26kW 6P 40％ED インバータ制御
෬ى 10/5kW 4/8P 25％ED
ટ回 5.5kW 4P インバータ制御
ঢ߱ 6kW 4P 30分定格

昇
降

ํ式 電動チェンブロック方式

εトϩーク 	N
 6
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 95

ఆ֨荷ॏද

R-25m R-30m R-35m R-40m
3m 2.70 2.70 2.70 2.70 

↓ ↓ ↓ ↓

17m ↓ ↓ ↓ 2.70 
18m ↓ ↓ ↓ 2.50 
19m ↓ ↓ ↓ 2.30 
20m ↓ ↓ ↓ 2.20 
21m ↓ ↓ ↓ 2.10 
22m ↓ ↓ 2.70 2.00 
23m ↓ ↓ 2.60 1.90 
24m ↓ ↓ 2.50 1.80 
25m 2.70 ↓ 2.40 1.70 
26m 2.70 2.20 1.60 
27m 2.70 2.10 1.50 
28m 2.50 2.00 1.50 
29m 2.40 2.00 1.40 
30m 2.30 1.90 1.30 
31m 1.80 1.30 
32m 1.70 1.20 
33m 1.60 1.20 
34m 1.60 1.20 
35m 1.50 1.10 
36m 1.10 
37m 1.00 
38m 1.00 
39m 1.00 
40m 1.00 

+$-���ᶘ�
మॴ

クロεϕーε様
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ɹ༷

コʵυ DL1 04000
ジブݺͼ 25m 30m 35m 40m

速
度

巻
上

ϊッν 低速 中速 高速

荷重 	U
 2.7
度 	N�NJO
 2.1 12.5 25

෬ى （T） 120
ટ回 （SQN） 0.4

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 26kW 6P 40％ED インバータ制御
෬ى 10/5kW 4/8P 25％ED
ટ回 5.5kW 4P インバータ制御
ঢ߱ 5.5kW 4P

昇
降

ํ式 油圧クライミング方式

εトϩーク 	N
 1.7
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 95

ఆ֨荷ॏද

R-25m R-30m R-35m R-40m
3m 2.70 2.70 2.70 2.70 

↓ ↓ ↓ ↓

17m ↓ ↓ ↓ 2.70 
18m ↓ ↓ ↓ 2.50 
19m ↓ ↓ ↓ 2.30 
20m ↓ ↓ ↓ 2.20 
21m ↓ ↓ ↓ 2.10 
22m ↓ ↓ 2.70 2.00 
23m ↓ ↓ 2.60 1.90 
24m ↓ ↓ 2.50 1.80 
25m 2.70 ↓ 2.40 1.70 
26m 2.70 2.20 1.60 
27m 2.70 2.10 1.50 
28m 2.50 2.00 1.50 
29m 2.40 2.00 1.40 
30m 2.30 1.90 1.30 
31m 1.80 1.30 
32m 1.70 1.20 
33m 1.60 1.20 
34m 1.60 1.20 
35m 1.50 1.10 
36m 1.10 
37m 1.00 
38m 1.00 
39m 1.00 
40m 1.00 

+$-���)�
మॴ

クロεϕーε様
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ఆ֨荷ॏද

R-17.8m R-24.2m R-31m
3m 2.80 2.80 2.80 
↓ ↓ ↓ ↓

15m ↓ ↓ 2.80 
16m ↓ ↓ 2.00 
↓ ↓ ↓ ↓

17.8m 2.80 ↓ ↓

↓ ↓ ↓

19.5m 2.80 ↓

20m 2.00 ↓

↓ ↓ ↓

22m ↓ 2.00 
21m ↓ 1.20 
↓ ↓ ↓

24.4m 2.00 ↓

↓ ↓

31m 1.20 

+$-���4,��
మॴ

ɹ༷

コʵυ DL1 05500
ジブݺͼ 17.8m 24.4m 31m

速
度

巻
上

ϊッν 低速 中速 高速

荷重 	U
 2.8 1.2
度 	N�NJO
 5 14 28 49

෬ى （T） 120 118 116
ટ回 （SQN） 0.5

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 15kW 4P インバータ制御
෬ى 6.3kW 4P 40％ED インバータ制御
ટ回 2.2kW 4P 15％ED インバータ制御
ঢ߱ 3.7kW 4P 25％ED

昇
降

ํ式 電動シリンダ方式

εトϩーク 	N
 0.84
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 185 180 170
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ɹ༷

コʵυ DL1 030C0
ジブݺͼ 18m 25m 32m

速
度

巻
上

ϊッν 低速 中速 高速

荷重 	U
 2.8 2.0 1.4
度 	N�NJO
 27 35 45

෬ى （T） 120
ટ回 （SQN） 0.55

ݯి 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

্ר 15kW 4P CONT インバータ制御
෬ى 7.5kW 4P CONT インバータ制御
ટ回 3.7kW 4P CONT インバータ制御
ঢ߱ 3.7kW 4P CONT

昇
降

ํ式 電動シリンダ方式

εトϩーク 	N
 0.891
͞ߴେઃ置࠷ 	N
 113 107 100
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ఆ֨荷ॏද

R-18m R-25m R-32m
0m 2.80 2.80 2.80

↓ ↓ ↓

11m ↓ ↓ 2.80
12m ↓ ↓ 2.70
13m ↓ ↓ 2.50
14m ↓ ↓ 2.40
15m ↓ ↓ 2.30
16m ↓ ↓ 2.20
17m ↓ ↓ 2.10
18m 2.80 2.80 2.00
19m 2.70 1.90
20m 2.50 1.80
21m 2.40 1.70
22m 2.30 1.70
23m 2.20 1.60
24m 2.10 1.50
25m 2.00 1.40
26m 1.40
27m 1.30
28m 1.20
29m 1.20
30m 1.10
31m 1.10
32m 1.00
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ఆ֨荷ॏද

R-20m R-25m R-30m
3m 2.80 2.80 2.80 

↓ ↓ ↓

8m ↓ ↓ 2.80 
9m ↓ ↓ 2.70 

10m ↓ ↓ 2.50 
11m ↓ 2.80 2.30 
12m ↓ 2.60 2.20 
13m ↓ 2.40 2.00 
14m 2.80 2.20 1.90 
15m 2.50 2.00 1.80 
16m 2.30 1.90 1.70 
17m 2.20 1.80 1.60 
18m 2.00 1.70 1.50 
19m 1.90 1.60 1.40 
20m 1.80 1.50 1.40 
21m 1.40 1.30 
22m 1.40 1.30 
23m 1.30 1.20 
24m 1.30 1.20 
25m 1.20 1.20 
26m 1.10 
27m 1.10 
28m 1.10 
29m 1.00 
30m 1.00 
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コʵυ DL1 03000
ジブݺͼ 20m 25m 30m

度
্ר �（N�NJO） 4.6（5.5）

�（N�NJO）ߴ 18.3（22.0）
ટ回� （SQN） 0.57
ঢ߱� （N�NJO） 1.3（1.6）

�ݯి （7） 200/220
प� （)[） 50/60
�ߴେ自ཱ࠷ （N） 30.8

ి動機

�্ר （L8��&%） 15/40 4P,3.7/40 16P
�෬ى （L8��&%） 5.5/40 4P,2.75/40 8P
ટ回� （L8��&%） 2.2/15 4P インバータ制御
ঢ߱� （L8） 3 4P 30分定格

ɹ༷

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ
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R-16m R-22m
3m 1.80 1.80 

↓ ↓

11m ↓ 1.80 
12m ↓ 1.00 
13m ↓ 1.00 
14m ↓ 1.00 
15m ↓ 1.00 
16m 1.80 1.00 
17m 1.00 
18m 1.00 
19m 1.00 
20m 1.00 
21m 1.00 
22m 1.00 

ΫϥΠϛϯά࣌
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ɹ༷

コʵυ DL1 02200
ジブݺͼ 16m 22m

度
্ר

�（N�NJO） 2.9
த�（N�NJO） 12.1
�（N�NJO）ߴ 24.1

ટ回� （SQN） 0.55
ঢ߱� （N�NJO） 1.7（2.0）

�ݯి （7） 200/220
प� （)[） 50/60
�ߴେ自ཱ࠷ （N） 30.5

ి動機

�্ר （L8��&%） 11/40 4P インバータ制御
�෬ى （L8��&%） 7.5/40 4P・2.5/40 12P
ટ回� （L8��&%） 1.5/15 4P インバータ制御
ঢ߱� （L8） 3 4P 30分定格

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ
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コʵυ DL1 02000
ジブݺͼ 16m 21m

度
্ר �（N�NJO） 8

�（N�NJO）ߴ 30
ટ回� （SQN） 0.5
ঢ߱� （N�NJO） 2.6（3.1）

�ݯి （7） 200/220
प� （)[） 50/60
�ߴେ自ཱ࠷ （N） 26.7

ి動機

�্ר （L8��&%） 6/40 4P インバータ制御
�෬ى （L8） 3.0 4P
ટ回� （L8��&%） 0.9/15 4P インバータ制御
ঢ߱� （L8） 3 4P 30分定格

�（自ཱߴ）$���-$+
మॴ

ɹ༷

ੇ๏ਤ

クライミング時ジブ方向

30
0

29
60

28
00

1980

□
43
00

Ａ－

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ

ఆ֨荷ॏۂઢ

0 5 10 15

1.0

20

16 21
16ｍジブ 21ｍジブ

定
格
荷
重
（t）

作業半径（m）
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18450
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0
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ఆ֨荷ॏۂઢ

0 5 10 15

1.0

20

16 21
16ｍジブ 21ｍジブ

定
格
荷
重
（t）

作業半径（m）

コʵυ DL1 02000
ジブݺͼ 16m 21m

度
্ר �（N�NJO） 8

�（N�NJO）ߴ 30
ટ回� （SQN） 0.5
ঢ߱� （N�NJO） 2.6（3.1）

�ݯి （7） 200/220
प� （)[） 50/60
�ߴେ自ཱ࠷ （N） 14.4

ి動機

�্ר （L8��&%） 6/40 4P インバータ制御
�෬ى （L8） 3.0 4P
ટ回� （L8��&%） 0.9/15 4P インバータ制御
ঢ߱� （L8） 3 4P 30分定格

ɹ༷

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ
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コʵυ DL1 01500
ジブݺͼ 15m

度
্ר �（N�NJO） 9.5（11.5）

�（N�NJO）ߴ 19（23）
ટ回� （SQN） 0.36（0.44）
ঢ߱� （N�NJO） 2.6（3.1）

�ݯి （7） 200/220
प� （)[） 50/60
�ߴେ自ཱ࠷ （N） 26.5

ి動機

�্ר （L8��&%） 4.5/60 4P・2.25/60 8P
�෬ى （L8��&%） 2.2/40 4P
ટ回� （L8） 0.75 4P
ঢ߱� （L8） 3 4P 30分定格

+$-���ᶘ（ߴ自ཱ）�
మॴ

ɹ༷

ੇ๏ਤ

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ

Սɹ

ఆ֨荷ॏۂઢ

0 5 10 15

1.0
15mジブ

定
格
荷
重
（t）

作業半径（m）

□

□
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コʵυ DL1 01500
ジブݺͼ 15m

度

্ר �（N�NJO） 9.5（11.5）
�（N�NJO）ߴ 19（23）

�෬ى （T） 85（71）
ટ回� （SQN） 0.36（0.44）
ঢ߱� （N�NJO） 2.6（3.1）

�ݯి （7） 200/220
प� （)[） 50/60
�ߴେ自ཱ࠷ （N） 14.3

ి動機

�্ר （L8��&%） 4.5/60 4P・2.25/60 8P
�෬ى （L8��&%） 2.2/40 4P
ટ回� （L8） 0.75 4P
ঢ߱� （L8） 3 4P 30分定格

11
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25
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マ
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ੇ๏ਤ

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ

ఆ֨荷ॏۂઢ

0 5 10 15

1.0 15mジブ
定
格
荷
重
（t）

作業半径（m）
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クライミング時ジブ方向
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OTS-130HS（走行仕様）�
小川製作所

ɹ༷

商品コ－ド DL1 130A0
ジブ呼び 25m 30m 35m

速
度

巻上 (m/min) 24～100［11～0t］
起伏 （s） 111
旋回 （rpm） 0.42［R-35m 7.0t以上時 0.25rpm］
走行 (m/min) 7.9

電源 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

巻上 55kW 4P 60％ED インバータ制御
起伏 15kW 4P CONT インバータ制御
旋回 7.7kW 4P CONT インバータ制御
走行 2×3.7kW 4P 75％ED

最大設置高さ (m) 320 170 150

ホイルスパン 8000ホイルスパン 8000
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76

12
76

10
80

0
10

80
0

68
79

68
79

R5850R5850

900900 80008000 900900 900900

900900

500500

80008000

▽37kgレール▽37kgレール
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9800980098009800

25m×5.3t25m×5.3t
30m×4t30m×4t

35m×3t35m×3t

レ
ー

ル
ス

パ
ン
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0
レ

ー
ル

ス
パ

ン
 8

00
0

ケ
ー

ブ
ル

位
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00

（
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ケ
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ブ
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位
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00

（
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00

29
00
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00
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00

69
00
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00

40
78
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10
5

10
5

29000
34000

39000

ఆ֨荷ॏද

R-25m R-30m R-35m
3m 11.00 10.00 8.00 

↓ ↓ ↓

14m ↓ ↓ 8.00 
15m 11.00 10.00 7.50 
16m 9.90 9.00 7.00 
17m 9.00 8.20 6.50 
18m 8.20 7.60 6.20 
19m 7.60 7.10 5.80 
20m 7.10 6.70 5.50 
21m 6.70 6.30 5.20 
22m 6.30 5.90 5.00 
23m 5.90 5.60 4.70 
24m 5.60 5.30 4.50 
25m 5.30 5.00 4.30 
26m 4.80 4.10 
27m 4.50 3.90 
28m 4.40 3.80 
29m 4.20 3.60 
30m 4.00 3.50 
31m 3.40 
32m 3.30 
33m 3.20 
34m 3.10 
35m 3.00 
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ホイルスパン 9000ホイルスパン 9000
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82
6

67
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60
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R4620R4620

848848 90009000 848848

848848
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˜37kgレール˜37kgレール
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17
5

17
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22500

OTS-60HN（走行仕様）�
小川製作所

ɹ༷

商品コ－ド DL1 08000/DL1 08010
ジブ呼び 20m
巻上掛け数 2本掛け 4本掛け

速
度

巻上 (m/min) 29～58［4.5～0t］ 14.5～29［8～0t］
起伏 （s） 117
旋回 （rpm） 0.66
走行 (m/min) 7

電源 200V 50Hz（220V 60Hz）

電
動
機

巻上 30kW 4P 75％ED インバータ制御
起伏 11kW 4P 75％ED インバータ制御
旋回 5.5kW 4P 75％ED インバータ制御
走行 2×2.2kW 4P 75％ED インバータ制御

最大設置高さ (m) 250 135

ఆ֨荷ॏද

2本掛け 4本掛け
0m 4.50 8.00 

↓ ↓

9m ↓ 8.00 
9m ↓ 7.60 

10m ↓ 6.80 
11m ↓ 6.20 
12m ↓ 5.70 
13m ↓ 5.20 
14m ↓ 4.70 
15m 4.50 4.30 
16m 4.00 4.00 
17m 3.60 3.70 
18m 3.30 3.40 
19m 3.10 3.20 
20m 3.00 3.00 
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JCB040J（2本掛け）定置式／走行式�
北川鉄工所

ɹ༷

商品コ－ド DL3 04800
ジブ呼び� 21m 26m

速度

巻上
ノッチ

低速［荷重］�（m/min） 30［2.8～0t］
高速［荷重］�（m/min） 60［1.2～0t］

起伏 低速� （s） 94.4（83.3）
高速� （s） 101（84.2）

旋回� （rpm） 0.5
走行� （m/min） 6.2（7.4）

電源� （V） 200/220
周波数� （Hz） 50/60
揚程� （m） 145 140

電動機

巻上� （kW） 18 6P インバータ制御
起伏� （kW） 8.3（4P）・4.2（8P）
旋回� （kW） 2.2 4P インバータ制御
走行� （kW） 0.75 4P×2台

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ

ੇ๏ਤ

ੇ๏ਤ

定置式

走行式

ఆ֨荷ॏද

R-21m R-26m
4m 2.80 
5m 2.80 2.80 

↓ ↓

15m 2.80 2.80 
16m 2.60 2.60 
17m 2.40 2.40 
18m 2.20 2.20 
19m 2.00 2.00 
20m 1.90 1.90 
21m 1.70 1.70 
22m 1.50 
23m 1.30 
24m 1.20 
25m 1.10 
26m 1.00 

Սɹ
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JCB040J（4本掛け）定置式／走行式�
北川鉄工所

ɹ༷

商品コ－ド DL3 04800
ジブ呼び� 21m 26m

速度

巻上
ノッチ

低速［荷重］�（m/min） 15［4.8～0t］
高速［荷重］�（m/min） 30［2.4～0t］

起伏 低速� （s） 94.4（83.3）
高速� （s） 101（84.2）

旋回� （rpm） 0.5
走行� （m/min） 6.2（7.4）

電源� （V） 200/220
周波数� （Hz） 50/60
揚程� （m） 75 70

電動機

巻上� （kW） 18 6P インバータ制御
起伏� （kW） 8.3（4P）・4.2（8P）
旋回� （kW） 2.2 4P インバータ制御
走行� （kW） 0.75 4P×2台

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ

ੇ๏ਤ

Սɹ

ߦՍ

定置式

走行式

ఆ֨荷ॏද

R-21m R-26m
4m 4.80 
5m 4.80 4.80 

↓ ↓

9m 4.80 4.80 
10m 4.30 4.30 
11m 3.90 3.90 
12m 3.60 3.60 
13m 3.30 3.30 
14m 3.10 3.10 
15m 2.80 2.80 
16m 2.60 2.60 
17m 2.40 2.40 
18m 2.20 2.20 
19m 2.00 2.00 
20m 1.90 1.90 
21m 1.70 1.70 
22m 1.50 
23m 1.30 
24m 1.20 
25m 1.10 
26m 1.00 

ੇ๏ਤ
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KA87BDT90L4BMGHF

KF87DV132S4BMGHF

KA87BDT90L4BMGHF

㻲㻮㻺㻠㻜㻮㻝㻟㻝㻡

㻡 㻝㻜 㻝㻞
㻜

㻜㻚㻡

㻠

㻝㻚㻝
㻝㻚㻜

OJ-13NⅢ（直線走行台車）�
小川製作所

ੇ๏ਤ

ɹ༷

商品コ－ド DL3 01100
定格荷重� （kg） 1,100
作業半径� （m） 12～4
最大設置高さ� （m） 250

速度
巻上� （m/min） 25～50
起伏� （s） 80
旋回� （rpm） 0.44

電源� （V） 200V 50Hz（220V 60Hz)

電動機
巻上� （kW） 6 4P インバータ制御
起伏� （kW） 2×1.5 4P インバータ制御
旋回� （kW） 0.4 4P インバータ制御

解体質量� （kg） 130
総質量� (kg） 9,200

ఆ֨荷ॏۂઢ

定
格
荷
重
（t）

FBN40B1315

KA87BDT90L4BMGHF

5 10 12
0

0.5

4

1.1

OJ-13NⅢ 定格荷重線図

1.0定

格

荷

重

（t）

作業半径（m）
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OJ-13NⅢ（曲線走行台車）�
小川製作所

ɹ༷ ఆ֨荷ॏۂઢ

㻲㻮㻺㻠㻜㻮㻝㻟㻝㻡

㻡 㻝㻜 㻝㻞
㻜

㻜㻚㻡

㻠

㻝㻚㻝
㻝㻚㻜

商品コ－ド DL3 01100
定格荷重� （kg） 1,100
作業半径� （m） 12～4
最大設置高さ� （m） 250

速度
巻上� （m/min） 25～50
起伏� （s） 80
旋回� （rpm） 0.44

電源� （V） 200V 50Hz（220V 60Hz)

電動機
巻上� （kW） 6 4P インバータ制御
起伏� （kW） 2×1.5 4P インバータ制御
旋回� （kW） 0.4 4P インバータ制御

解体質量� （kg） 130
総質量� (kg） 9,200

定
格
荷
重
（t）

FBN40B1315

KA87BDT90L4BMGHF

5 10 12
0

0.5

4

1.1

OJ-13NⅢ 定格荷重線図

1.0定

格

荷

重

（t）

作業半径（m）
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JCL160HA�
北川鉄工所

ɹ༷

商品コ－ド DL1 16000
ジブ呼び� 20m 25m 30m 35m

速度

巻上
ノッチ 低速1～3 低速4 高速1～3 高速4
荷重 （t） 12～0 6～0 6～0 2～0
速度 （m/min） 2～20 38 4～39 74

起伏 （m/s） 0.15 0.2 0.25 0.28
（s） 113 110 108 114

旋回 （rpm） 0.5（0.6）
電源 400V 50Hz（440V 60Hz)

電動機

巻上 66kW 40%ED DCM サイリスタ制御
起伏 27kW 25%ED DCM サイリスタ制御
旋回 11kW 4P 油圧制御
昇降 7.5kW 4P 40%ED 油圧制御

昇降 方式 油圧クライミング方式

ストローク （m） 1.2
最大設置高さ （m） 225 215 205 195

ঢ߱ϑレーϜ Սɹ

ఆ֨荷ॏද

R-20m R-25m R-30m R-35m
3m 12.00 11.00 10.00 8.00 

↓ ↓ ↓ ↓

14m ↓ ↓ ↓ 8.00 
15m 12.00 11.00 10.00 7.60 
16m 10.90 10.00 9.20 7.20 
17m 10.00 9.10 8.40 6.80 
18m 9.20 8.40 7.80 6.40 
19m 8.50 7.80 7.20 6.00 
20m 8.00 7.30 6.70 5.70 
21m 6.80 6.20 5.40 
22m 6.50 5.90 5.10 
23m 6.10 5.50 4.80 
24m 5.80 5.20 4.50 
25m 5.50 5.00 4.30 
26m 4.80 4.10 
27m 4.60 3.90 
28m 4.40 3.70 
29m 4.20 3.50 
30m 4.00 3.40 
31m 3.30 
32m 3.20 
33m 3.10 
34m 3.00 
35m 3.00 
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OTS-130HS�
小川製作所

ɹ༷

商品コ－ド DL1 130A0
ジブ呼び 25m 30m 35m

速
度

巻上 (m/min) 24～100［11～0t］
起伏 （s） 111
旋回 （rpm） 0.42［R-35m 7.0t以上時 0.25rpm］

電源 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

巻上 55kW 4P 60％ED インバータ制御
起伏 15kW 4P CONT インバータ制御
旋回 7.7kW 4P CONT インバータ制御
昇降 15kW 4P CONT

昇
降

方式 油圧シリンダー方式

ストローク (m) 1
最大設置高さ (m) 320 170 150

ఆ֨荷ॏද

R-25m R-30m R-35m
3m 11.00 10.00 8.00 

↓ ↓ ↓

14m ↓ ↓ 8.00 
15m 11.00 10.00 7.50 
16m 9.90 9.00 7.00 
17m 9.00 8.20 6.50 
18m 8.20 7.60 6.20 
19m 7.60 7.10 5.80 
20m 7.10 6.70 5.50 
21m 6.70 6.30 5.20 
22m 6.30 5.90 5.00 
23m 5.90 5.60 4.70 
24m 5.60 5.30 4.50 
25m 5.30 5.00 4.30 
26m 4.80 4.10 
27m 4.50 3.90 
28m 4.40 3.80 
29m 4.20 3.60 
30m 4.00 3.50 
31m 3.40 
32m 3.30 
33m 3.20 
34m 3.10 
35m 3.00 
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ɹ༷

商品コ－ド DL1 130A0
ジブ呼び 25m 30m 35m

速
度

巻上 (m/min) 24～100［11～0t］
起伏 （s） 111
旋回 （rpm） 0.42［R-35m 7.0t以上時0.25rpm］

電源 400V 50Hz（440V 60Hz）

電
動
機

巻上 55kW 4P 60%ED インバータ制御
起伏 15kW 4P 75%ED インバータ制御
旋回 7.5kW 4P 75%ED インバータ制御
昇降 7.5kW 4P

昇
降

方式 油圧シリンダー方式

ストローク (m) 1
最大設置高さ (m) 320 170 150

OTS-130HSⅡ�
小川製作所

ఆ֨荷ॏද

R-25m R-30m R-35m
3m 11.00 10.00 8.00 

↓ ↓ ↓

14m ↓ ↓ 8.00 
15m 11.00 10.00 7.50 
16m 9.90 9.00 7.00 
17m 9.00 8.20 6.50 
18m 8.20 7.60 6.20 
19m 7.60 7.10 5.80 
20m 7.10 6.70 5.50 
21m 6.70 6.30 5.20 
22m 6.30 5.90 5.00 
23m 5.90 5.60 4.70 
24m 5.60 5.30 4.50 
25m 5.30 5.00 4.30 
26m 4.80 4.10 
27m 4.50 3.90 
28m 4.40 3.80 
29m 4.20 3.60 
30m 4.00 3.50 
31m 3.40 
32m 3.30 
33m 3.20 
34m 3.10 
35m 3.00 
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OJ-13NⅢ�
小川製作所

ɹ༷

商品コ－ド DL3 01100
定格荷重� （kg） 1,100
作業半径� （m） 12～4
揚程� （m） 250

速度
巻上� （m/min） 25～50
起伏� （s） 80
旋回� （rpm） 0.44 

電源 200V 50Hz（220V 60Hz）

電動機
巻上� （kW） 6 4P インバータ制御
起伏� （kW） 2×1.5 4P インバータ制御
旋回� （kW） 0.4 4P インバータ制御

解体質量� （kg） 130
総質量� （kg） 9,200

˞度の（　）ɺ60Hz時の数Λࣔ͠てい·͢ɻ

ఆ֨荷ॏۂઢ

����

�.�

�.�
�.�
0+���/Ⅲఆ֨ՙॏۂઢ

定
格
荷
重
（t）

作業半径（m）
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75000

後部限界半径

LI
FT
13
50
00

Cコーナー Bコーナー

Dコーナー Aコーナー

B C

80
00

約
45
00

約
45
00

約
5500約

5500

D

約
10
00
0

航空障害灯
避雷針

吊りフック
13.5t

避雷針
航空障害灯風速計

油圧ユニット

A

A

B

C

D

航空障害灯

約14500

機械室 電気品室

運転室

ロックシリンダー

ジャッキシリンダー

ジブ受バッファ

約
30
00
0

32
63
4（
自
立
マ
スト
本
数
9本
）

135D-75�
石川島運搬機械

商品コ－ド DL1 A0000

速度

巻上

実上�（m/min） 37.5
空上�（m/min） 100
実下�（m/min） 50
空下�（m/min） 100

起伏� （s） 平均27
旋回� （rpm） 0.28/0.6
昇降� （m/min） 0.25/0.3

電源 200V 50Hz（220V 60Hz）

モータ
仕様
（出力/
定格）

巻上� （kW/%ED） 110/連続
起伏� （kW/%ED） 150/連続
旋回� （kW/%ED） 37/連続
昇降� （kW/%ED） 30/連続

ブレーキ

巻上
油圧ディスクブレーキ起伏

旋回
昇降 －

制御

巻上
サイリスタレオナード起伏

旋回
昇降 直入起動

ɹ༷

˞ঢ߱度　60Hz時 0.3m/minɺ50Hz時 0.25m/min

ੇ๏ਤ

ఆ֨荷ॏۂઢ

定
格
荷
重
（t）

作業半径（m）
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AS-2920（アシンメトリー式排土クレーン）�
アクティオ

ɹ༷

商品コ－ド DLJ29200
機種名 AS-2920
作業半径 前側最大20m / 後側最大9m
吊上げ荷重 (t) 2.9 0.6

速
度

巻上 (m/min) 58 116
横行 (m/min) 31
旋回 （rpm） 0.42

電源 200V 50Hz（220V 60Hz）
電
動
機

巻上 37KW インバータ制御
起伏 3.7KW インバータ制御
旋回 4.8KW インバータ制御

揚程 (m) 130



クレーン検査用ウェイト
5.0t用

2.0t用

2.5t用

1.0t用

390

390(G1)

450(F1)

450
(G2) (F2)

190
(B5)

190
(B4)

900
(B3)

1280
(B1)

300(E1) 300(E2)700(D)

1500(A1)

100
(E3)

100
(E4)

215

60

(C) ネームプレート

1500(A2)

700200(E5) 200(E6)

460(H1)

1500(A1)

390

390(G1)
450(F1)

450
(G2) (F2)1100

(B1)
900
(B2)

1500(A2)

700(D)200(E1) 200(E2)

460(H1)

材料� FC25

重量公差� 5,000kg ＋100kg
－  0kg

材料� FC25

重量公差� 2,000kg ＋40kg
－ 0kg

材料� FC25

重量公差� 2,500kg ＋50kg
－ 0kg

材料� FC25

重量公差� 1,000kg ＋20kg
－ 0kg
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0.5t用

0.125t用

0.25t用

390

390(G1)
450(F1)

450
(G2) (F2)

900
(B2)

1100
(B1)

1500(A2)

1300(A2)

700(D)205(E1) 205(E2)

460(H1)

430
(B)

430(A)

310(D)

52(E1) 52(E2)

460
(F2)

460(F1)

1100
(B1)

900
(B2)

900(A2)

700(D)

460(H1)

材料� FC25

重量公差� 500kg ＋10kg
－ 0kg

材料� FC25

重量公差� 125kg ＋2.5kg
－  0kg

材料� FC25

重量公差� 250kg ＋5kg
－0kg
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"+���� ��

ࣗಈۄ外しஔ
FWP�� ��

ԣஔ͖ίンクϦーτόέοτ
ԣஔ͖ίンクϦーτόέοτ ��

ՙ取ߏ
ϐοτレγーόー ��
εΧΠϓϥοτϑΥーϜ ��
εΧΠレγーόー ��
ిಈνΣーンϒϩοク ��
खಈνΣーンϒϩοク ��
レόーϒϩοク ��
τϩϦ ��
ɹΪϠーυτϩϦ ��
ɹϓレンτϩϦ ��

খ型༲ॏػ
ϗΠετ ��
νϧϗーϧ ��
νϧϩーϥ ��
ϕϏーϗΠετ ��
ϕϏーϗΠετ༻ΞーϜ ��
ϙータϒϧクレーン ��
Πンν�ϕϏーΠンν ��
クϥンϓ ��
ɹԾઃクϥンϓ ��
ɹԣͭΓઐ༻クϥンϓʢ"#"ʣ ��
ɹϋンυϦϑター ��
ɹͶࣜ͡ສܕクϥンϓʢ1$"ʣ ��
ɹ6ߔࣈクϥンϓΦーτ ��
ɹϚγンόΠε ��
ɹϚϧνόΠεɹワχ���� ��
ɹϚΠςΟΦーτ ��
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(.-075�
北川鉄工所

SJ-30/SJ-125�
大ྛ

商品ίーυ DLP 20000 001
型式 GM-075
ॏྔ� （U） 2.4
�େՙՙॏ࠷ （U） 20（4点吊り）
定格ྗ� （U・N�） 75
ϑϥΠϗΠールճస�（SQN） 最大：2,500（ブースト時）

ిಈػ ϑϥΠϗΠール 1.5kW 4P AC200V インバータ制御
δンόル 0.75kW 4P AC200V インバータ制御

ݯి

AC電源/バッテリー切替式
AC電源/AC200V 3相 30A

バッテリー：DC12V 150Ah（8個）
充電用電源：100V 単相15A×2口

商品ίーυ DLP 20000 002
型式 SJ-30
ॏྔ� （U） 2.45
�େՙՙॏ࠷ （U） 20（4点吊り）
定格ྗ� （U・N�） 30
ϑϥΠϗΠールճస�（SQN） 1,500

ిಈػ ϑϥΠϗΠール 1.5kW 4P AC200V インバータ制御
δンόル 0.75kW 4P AC200V インバータ制御

ݯి
AC電源/バッテリー切替式
AC電源/AC200V 3相 30A
バッテリー：鉛電池

商品ίーυ DLP 30000 001
型式 SJ-125
ॏྔ� （U） 2.78
�େՙՙॏ࠷ （U） 30（4点吊り）
定格ྗ� （U・N�） 125
ϑϥΠϗΠールճస�（SQN） 1,500

ిಈػ ϑϥΠϗΠール 2.2kW 4P AC200V インバータ制御
δンόル 0.75kW 4P AC200V インバータ制御

ݯి
AC電源/バッテリー切替式
AC電源/AC200V 3相 30A
バッテリー：リチウム電池
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AJ-325�
大林組

evo16�
ルッドリフティングジャパン

商品コード DLP A1000 001
型式 AJ-325
重量� （t） 7.0
最大吊荷荷重� （t） 100（4点吊り）
定格能力� （t・m2） 325
リモコン 水中可視光通信装置・船上無線機

電源
AC電源/バッテリー切替式
AC電源/AC200V 3相 30A
バッテリー：リチウム電池

商品コード DLY 01600 001
型式 エレビア EVO016
重量� （kg） 54
最大吊荷荷重� （t） 16
バッテリー使用可能時間 約1週間（開閉回数：5,000サイクル）

付属機能
ロードセル機能

バンパー付き

商品コード DLZ 00001 001
型式 エレビア EMAX
性能名 多機能リモコン

通信距離� （m） 最大100
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横置きコンクリートバケット

ੇ๏ਤ

ɹ༷

߹ͤҰཡ

バケット容量� （m3） 1.5 2.8 3.2 4.0（特殊型）
機械質量� （kg） 1,200 1,400 1,550 1,850
生コン入質量� （kg） 4,650 7,840 8,910 11,050

商品コード 本体（1.5m3）：HD2 11500　中間バケット（1.3m3）：HD2 21300　中間バケット（0.8m3）：HD2 20800
中間バケット（0.4m3）：HD2 20400

仕様 1.5m3 2.8m3 3.2m3 4.0m3

組合せ
名称
横置き型コンクリートバケッ
ト1.5m3

名称
横置き型コンクリートバケッ
ト1.5m3＋中間バケット1.3m3

名称
横置き型コンクリートバケッ
ト1.5m3＋中間バケット1.3m3

＋中間バケット0.4m3

名称
横置き型コンクリートバケッ
ト1.5m3＋中間バケット1.3m3

＋中間バケット0.4m3＋中間
バケット0.8m3

ຊମ ೖ1.3ޱm30.4m30.8m3ຊମ ೖ1.3ޱm30.4m3ຊମ ೖ1.3ޱm3ຊମ ೖޱ

˞組߹ͤパターン上هのみͱͳり·͢ɻ

 CR
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商品コード T2A 04020 T2A 05010 T2A 05020 T2A 07010 T2A 07020
メーカー 日本技術センター

型式 4型 5型 7型
最大積載荷重� （kg/m2） 600（等分布）

寸法

全長� （mm） 2,000 1,000 2,000 1,000 2,000
全幅� （mm） 4,000 5,000 7,000
全高� （mm） 380
レール芯々間� （mm） 3,750 4,750 6,750

質量� （kg） 560 420 620 620 940
ՙॏɺ等Ͱ600（kH/m2）Ͱ͢ɻ EGࡌੵ˞  
˞車ྠ台車1台につき4ݸ（П170）Ͱ͢ɻ 
˞型式͕同じ（全෯͕同じ）Ͱ͋Εɺ࿈͕݁Մ能Ͱ͢ɻ 
˞レール֯ （߯˘44ʷ44）Λ用͠· （͢ൢച）ɻ

ピットレシーバー

スカイプラットフォーム� スカイレシーバー�

商品コード T2C 10000 T2C 15000 T2C 38000
メーカー カジマメカトロエンジニアリング

型式 KSS-1（1t） KSL-2（1.5t） KS-2（3.8t）
最大積載荷重� （kg） 1,000 1,500 3,800

寸法
全長L� （mm） 5,900 7,730
全幅W�（mm） 1,750 2,300

荷台寸法� （mm） 1,410×5,520 1,910×7,000 1,860×7,000
対応高さ（梁下～コン天）�（mm） 1,750～4,050 1,800～4,100
質量� （kg） 1,160 1,821 2,850

 EG

商品コード T2D 36161 T2D 54163
メーカー 日本技術センター

型式 2型 3型
最大積載荷重� （kg） 1,500

寸法
全長L� （mm） 3,850 5,679
全幅W� （mm） 1,750
全高H� （mm） 1,300

許容階高� （mm） 2,700～3,200
サポート芯々間� （mm） 3,780 5,609

質量
荷台� （kg） 800 1,100
サポート�（kg） 100×2

 EG

●ベランダにも取り付け可能です。

仕様等の詳細にؔ͠·͠てɺʮ高所ۀ࡞車・ࣨ ܥカタロάʯ͝用ҙ͠て͓り·͢ɻ
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商品コード DA5 01006 DA5 01506 DA5 02006 DA5 03006 DA5 05006 DA5 10006
代表管理番号 00556 00557 00558 00559 00560 －

呼称� （t） 1 1.5 2 3 5 10
標準揚程� （m） 2.5 3 3.5
巻上平均手動力�（N{kgf}） 284{29} 343{35} 353{36} 333{34} 353{36}
ロードチェーン掛数�（本） 1 2 4
質量� （kg） 11.5 14.5 20 24 41 83

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ� KO

商品コード DG6 07500 DG6 15000 DG6 30000 DG6 60000
代表管理番号 00562 00563 00564 00565
呼称� （t） 0.75 1.5 3 6
吊上揚程� （m） 1.5
巻上平均手動力�（N{kgf}） 284{29} 343{35} 353{36}
質量� （kg） 6.2 9.6 15.5 27

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ� KO

手動チェーンブロック� レバーブロック�

商品コード DA6 00500 DA6 01000 DA6 01500 DA6 02000 DA6 02800 DA6 05000 DA6 10000 DA6 15000
呼称� (t) 0.5 1 1.5 2 2.8 5 10 15
標準揚程�(m) 6
横行型 2点式
周波数�（Hz） 50/60兼用
電源� (V) 三相 200/220
出力� (kW) 0.9 1.8 3.5 3.5×2
質量� (kg) 37 55 74 93 111 137 366 498

商品コード DA4 00500 DA4 01000 DA4 01500 DA4 02800 DA4 04800 DA1 02420 DA1 02430 DA1 04815
呼称� (t) 0.5 1 1.5 2.8 4.8 0.24 0.48
標準揚程�(m) 6 20 30 15
横行型 4点式 2点式
周波数�（Hz） 50/60兼用
電源� (V) 三相 200/220 100
出力� (kW) 0.9 1.8 3.5 0.6
質量� (kg) 68 85 112 159 207 22.0 23.5 34

˞࣭ྔ༲ఔ6mの߹Ͱ͢ɻ KO

電ケーブル仕様͞5.0mͰ͢ɻڅ  
  ༲ఔ（ロードチェーン）・ボタンコード・څ電ケーブルの͞ɺͦΕͧΕ標準仕様Ҏ֎の͞
͝૬ஊにԠじ·͢ɻ
  ロードチェーンম入Εチェーンのҝɺ͗ܧ͕͠Ͱき·ͤΜのͰ͝ҙͩ͘͞いɻ
  標準仕様にൕ特घՃのチェーンバケット͕උ͞Εて͓り·͕͢ɺ༲ఔΛ͘͢Δ߹
ɺ߯バケットにͳΔ͜ͱ͋り·͢のͰɺ֬͝ೝͩ͘͞いɻ
  吊上༲ఔɺ1tɿ6ʙ30mɺ2tɿ6ʙ30mɺ2.8tɿ6ʙ30m·Ͱ͝用ҙͰき· （͓͢時間Λいͨͩ͘
߹͕͟͝い·͢）ɻ

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

DA1 02430（セレクト）

ワイヤーキンクなしで
巻上スピードも速い
100Vモーター

電動チェーンブロック�

防Ӎߏにͳͬて͓り·ͤΜɻ
　　用͠ͳいͰͩ͘͞いɻͰઈରにۀ࡞険ͳة
ՙॏ能力の70%ҎԼͰ༨力Λͬて͝用ͩ͘͞いɻ
 ͠ނ障トラブルにͳͬてଛ害ࡂ害͕ൃ生͠ͳい様ɺ万全のରࡦΛߨじて͔Β安全ୈ一Ͱ͝用ͩ͘͞い（トロリのトラブルେނࣄ・େࡂ害につͳ͕り·͢）ɻ

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

トロリ�
ギヤードトロリ プレントロリ

1～3t 5t 1～3t 5t
商品コード DA7 01000 DA7 02000 DA7 03000 DA7 05000
代表管理番号 00926 00927 00928 00929
呼称� (t) 1 2 3 5
メーカー キトー

型式 TSG010 TSG020 TSG030 TSG050
適用レール幅�(mm) 75・100・125 100・125・150 125・150 125・150・175
最小回転半径�(mm) 1,300 1,500 1,700 2,300
質量� (kg) 12 19 27 56
� KO

商品コード DA8 01000 DA8 02000 DA8 03000 DA8 05000
代表管理番号 00930 00931 00932 00933
呼称� (t) 1 2 3 5
メーカー キトー

型式 TSP010 TSP020 TSP030 TSP050
適用レール幅�(mm) 75・100・125 100・125・150 125・150 125・150・175
最小回転半径�(mm) 1,300 1,500 1,700 2,300
質量� (kg) 8 14 23 50
� KO

仕様等の詳細にؔ͠·͠てɺʮプラントˍメンテナンスカタロάʯ͝用ҙ͠て͓り·͢ɻ
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商品コ−ド DG4 07500 DG4 15000 DG4 30000
代表管理番号 00L24 00566 00567
メーカー チルコーポレーション

型式 T-7 TU-16 T-35
引張能力� （kN{kgf}） 750 1,600 3,000
レバー1往復で動くワイヤロープの長さ�（mm） 60 70 26（48）
使用ワイヤーロープ径�（mm） φ8.3 φ11.7 φ16.3
ワイヤーロープ破断強度�（kN{kgf}） 44.1{4,497} 94.1{9,595} 177{18,048}
安全ピンの耐力�（kN{kgf}） 14.7{1,500} 31.3{3,200} －

寸法
全長L� (mm) 499 644 712
全幅W� (mm) 106 143 140
全高H� (mm) 270 360 350

質量� (kg) 7 18 26
（˞ ）数2ஈ時ɻ KO  

˞ワイヤーロープܘ࠷େܘの数Ͱ͢ɻ
˞ワイヤーレンタル͠て͓り·͢ɻ

ワイヤーチルホール用ワイヤーΛ͝用ͩ͘͞いɻ
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

商品コード DA3 10120 DA3 20120 DA3 28120
呼称� (t) 1 2 2.8
メ−カ− 三菱電機

型式 NY-1A-HD2 S-2-HM S-2.8-HM
揚程� (m) 12
適用形鋼 75･100･125 100･125･150 125･150
概略質量�(kg) 180 305 410

˞走行レʵルの型・෯Λ͓Βͤͩ͘͞いɻ KO  
˞ී通型ͱロʵヘッド型（コʵド DAK）͕ ͟͝い·͢ɻ 
˞高༲ఔ24mରԠ等各種औりଗ͑て͓り·͢ɻ
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

ホイスト� チルホール�

W型（2～10トンの普及タイプ）

WB型（2～8トンでの凹凸路面タイプ）

WR型（前輪左右45°の施回タイプ）

商品コード DA2 16200 DA2 13300 DA2 23200 DA2 18300 DA2 40150
メ−カ− ト－ヨ－コ－ケン

型式 BH-420 BH-430 BH-820 BH-830 DB-930
吊上荷重� （kg） 160 130 230 180 400 
揚程� （m） 20 30 20 30 15 
巻上速度� （m/min） 10 12 10 
周波数� （Hz） 50/60兼用
電源� （V） 100
モ−タ出力� （W） 400 580 800 
ワイヤ� （m） φ5×21 φ5×31 φ6×21 φ5×31 φ5.5×32
操作コ−ド� （m） 20 30 20 30 20 
電源コ−ド 2mm2×3芯×5m

寸法
全長L� （mm） 220 294 
全幅W� （mm） 363 420 450 
全高H� （mm） 772 805 877 

質量� （kg） 17 19 22
༲ఔ（m）ͱ吊ՙॏ（kH）Λඞͣ֬ೝ͠てɺ仕様のൣғͰ͝用ͩ͘͞いɻ KO  
༲ఔҎ上にʮԼ͛ʯΛ行͏ͱרٯきにͳͬͨりɺワイヤʵ͕抜けͨり͢Δトラブルͱͳりة険Ͱ͢ɻ 
無ෛՙͰのר上͛ɺワイヤーキンクにͳり͢いҝɺ͝ҙئい·͢ɻ 
ࣼΊ吊りة険Ͱ͢のͰɺඞͣਨ直用Λ͠てͩ͘͞いɻ
 吊Լ型のホイストΛૢ͢࡞Δ߹特ผڭҭのର֎ͱͳり·͕͢ɺר上͛機の運転にؔ͢Δリスク
Ί͠て͓り·͢ɻקΕΔ͜ͱΛ͓͞ࢪҭΛ࣮ڭのҝɺฐࣾͱக͠·͠て特ผݮ

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

ベビーホイスト�

商品コード DD5 03000 DD5 05000 DD5 03A00 DD5 05A00 DD5 03B00 DD5 05B00
代表管理番号 00X45 00V90 00X43 00W78 00X44 00W79
種別 W WB（凹凸路面タイプ） WR（施回タイプ）
能力� （t） 3 5 3 5 3 5
メーカー チルコーポレーション

型式 W-3UA W-5UA WB-3UA WB-5UA WR-3UA WR-5UA
ターンテーブル� （φ） 150 180 150 180 180 240

寸法
全長L� （mm） 244 284 244 293 293 335
全幅W� （mm） 350 400 350 402 351 411
全高H� （mm） 94 124 108 133 111 137

質量� （kg） 17 32 18 36 21 37
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ KO

チルローラ
●ブラケットにワイヤーロープをハンドルピンで連結すると、チルローラの牽引が可能です。
●直進時には横方向のチルローラと連結することによって蛇行を防止できます。
●ハンドルピンに専用のハンドルを連結すれば旋回も可能です。
●ブラケット巾の大小を組み合わせると、チルローラの連結が可能です。
●本体とハンドルはセットです。

仕様等の詳細にؔ͠·͠てɺʮプラントˍメンテナンスカタロάʯに͠ࡌܝて͓り·͢ɻ
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●ベビーホイストとの組合せによって、簡易クレーンとしてご使用くだ
さい（能力250kg以下での使用）。

●単管パイプ（φ48.6）に装着してご使用ください。

商品コ－ド DAF 23000
代表管理番号 00R33
メ－カ－ ト－ヨ－コ－ケン

型式 250A
定格荷重� （kg） 250 
旋回半径� （mm） 700 
旋回角度� （度） 240 
適合パイプ径 φ42.7/φ48.6
適用ホイスト BH-420/BH-430/BH-820/BH-830
質量� （kg） 8.5
 パイプП42.7·ͨП48.6Λ用ͨ͠パイプのऔり付けҎ
֎Ͱ用͠ͳいͰͩ͘͞いɻ
 ベビーホイスト用アームΛऔり付けΑ͏ͱ͢Δパイプにෛ
ՙにΑΔ曲͛Ϟーメント（࠷େ2.74kN・m{280kHf・m}）͕ ͔͔り·
͢ɻेͳ強度Ͱ͋Δ͜ͱΛ֬ೝ͠てͩ͘͞いɻ
 アームટճ͢ΔのͰɺટճൣғ240度にର͠てऔり付けの
強度Λ֬ೝ͠てͩ͘͞いɻ
 औり付けクランプ（3Օ所）のక付けナット（M10）3.43kN・cm 
{350kHf・cm}のトルクͰパイプ（П42.7·ͨП48.6）にక付け
てͩ͘͞いɻ

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

KO

ベビーホイスト用アーム�

●単管パイプ（φ48.6）に装着してご使用ください。

ポータブルクレーン�

商品コード DA9 10030
メーカー トーヨーコーケン

型式 SP-100
吊上荷重� （kg） 100
揚程� （m） 30
旋回半径� （m） 1
巻上速度� （m/min） 25
電源� （V） 100
モータ出力� （W） 600
ワイヤ� （m） φ4×31
操作コード� （m） 10
電源コード 2mm2×3芯×5m

寸法 全長L� （mm） 1,000
全高H� （mm） 370

質量� （kg） 24
 無ෛՙͰのٸר上͛ɺフック෦͕༳ΕΔͨΊɺաר置の࡞
動Λѱͨ͘͠りɺഁଛ等のݪҼにͳり͢いҝɺΏͬ͘りרき上
͛てͩ͘͞いɻ

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

KO

販売品

・インν༻ϫイϠー
・ۚ （ंं）
・フοク
・クリοϓྨ

ウインチ

コードのԆՄ能Ͱ࡞ૢ˞ （͢ผ్༗ঈ）ɻ
˞タイプऔりѻͬて͓り· （͢ベビーウインチのタイプͳ͠）ɻ
˞ワイヤר込ɺר͠ผ్༗ঈͱͳり·͢ɻ
˞電源コード標準Ͱ5mͰ͢ɻԆՄ能Ͱ （͢ผ్༗ঈ）ɻ

運転͢Δͱき࣍のΛ͔֬Ίてͩ͘͞いɻ 
本体͕͔ͬ͠りݻ定͞ΕていΔ͔Ͳ͏͔ɻ 
ワイヤロープのࣺてרき͕2ʙ3͋רΔ͔ɻ 
 電源の続͓Αび地（アース）࣮֬に行ΘΕていΔ͔ɻ
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

商品コ−ド DG1 02527 DG1 04030 DG1 06500 DG1 13037 DG1 15040 DG1 30010
型式 MA-2 MA-3 MA-5 MA-10 MA-20 MAW-40H10
ロープ張力� （kg） 250/200 400/400 650/550 1,300/1,000 1,500/1,500 3,000/3,000
ロープ速度�（m/min） 27/33 30/36 33/40 37/44 40/48 10/12
ロープ巻取量� （m） φ6×120 φ8×120 φ10×150 φ14×160 φ16×180 φ18×200
周波数� (Hz) 50/60兼用
電源� （V） 200

モータ 出力� (kW) 1.5 2.5 3.9 8.1 15.0 8.1
極数 4

寸法
全長L�（mm） 732 877 1,027 1,320 1,624 1,714
全幅W�（mm） 367 401 467 564 652 700
全高H�（mm） 352 457 503 700 760 806

質量� (kg) 78 160 230 460 650 840
 KO

【ウインチ】

ベビーウインチ

ウインチ／ベビーウインチ�

商品コ−ド DG1 01500
型式 MA-650M
ロープ張力� （kg） 150
ロープ速度�（m/min） 24
ワイヤ巻取量� （m） 5φ×60
周波数� (Hz) 50/60兼用
電源� （V） 100
モータ出力� （W） 650
操作コード� （m） 3
電源コード� （m） 5

寸法
全長L� (mm) 468
全幅W�(mm) 300
全高H�(mm) 298

質量� (kg) 25
 KO

【ベビーウインチ】

仕様等の詳細にؔ͠·͠てɺʮプラントˍメンテナンスカタロάʯに͠ࡌܝて͓り·͢ɻ
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マルチバイス　ワニ1000
シャックル位置は
先端側に設定する
程、定格容量は減
少します。

ノブハンドルによる挟着巾設定で最適の設定が可能

ද
ࣔ

Ұ

ͷ

上
͛
ՙ
ॏ
Ͱ
͢

商品コード DE5 100B2
代表管理番号 00717
能力� （t） 1
開口幅� （mm） 0-240

寸法
全長L�（mm） 475
全幅W�（mm） 70
全高H�（mm） 285

質量� （kg） 7

マイティオート

商品コード DE5 020B6
代表管理番号 00480
能力� （t） 0.2
開口幅� （mm） 450-600

寸法
全長L�（mm） 1,000
全幅W�（mm） 75
全高H�（mm） 310

質量� （kg） 8

商品コード DE3 30500 002 DE3 30500 003
代表管理番号 00474 00Y28
名称 アイアンマンAC50 ブルマンC
開口幅� （mm） 50
ボルト M24（六角対辺36mm） M27（六角対辺41mm）

寸法
全長L�（mm） 160
全幅W�（mm） 125 121
全高H�（mm） 38

質量� （kg） 2.6 2.9
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ KO

仮設クランプ
DE3 30500 002

商品コード DE2 10270 DE2 20340 DE2 30380 DE2 50420
代表管理番号 00710 00711 00712 00713
能力� （t） 1 2 3 5
使用有効寸法�（mm） 3～27 3～34 3～38 3～42

寸法
全長L�（mm） 258 312 364
全幅W�（mm） 64 85 101 104
全高H�（mm） 231 293 329 350

質量� （kg） 5 9 13 14
˕ͦのଞɺॎつりクランプऔりଗ͑て͓り·͢ɻ KO

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

横つり専用クランプ（ABA）
DE2 10270

基本用ՙॏ
1・2・3・5t

●横つり専用クランプです。
●立て起こし作業も可能です。
●クランプのあご部が、二股にな
っているのでH型鋼等の長手方
向や補強材を挟んでつり上げる
のに最適です。

クランプ�

U字溝吊クランプオート
DE5 100U5 001 DE5 100U6 002

商品コード DE5 100U5 001 DE5 100U6 002
代表管理番号 00447 0054A
能力� （t） 1

開口幅� （mm） 240･250･300･360
400･450･500

240･250･300･360
400･450･500･600

寸法
全長L�（mm） 510 500
全幅W�（mm） 205 225
全高H�（mm） 475 500

質量� （kg） 24 22
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ KO

コンクリートの圧縮及び引張り強度に�
もっとも理想であるカムを採用。
●スベリがなく、コンクリート製品の割れや喰い
チギリを防止する高強度のコンパクト設計です。
●薄くて重量がある、主に大型コンクリート製品
を吊るのに最適です。

●�吊上げ時の「ゆれ」
もカムが吸収し、カ
ムがずれたり、吊具
にかかる負担を、最
小限にする工夫がさ
れています。

マシンバイス

商品コード DE5 200U2
代表管理番号 00479
能力� （t） 2
開口幅� （mm） 50-135

寸法
全長L� （mm） 420
全幅W� （mm） 125
全高H� （mm） 230

質量� （kg） 16

商品コード DE5 050F0
代表管理番号 00602
能力� （t） 0.5
開口幅� （mm） 600以下

寸法 全長L�（mm） 1,830
全幅W�（mm） 640

質量� （kg） 30

ハンドリフター

U字溝フタをテコの原理で持ち
上げる専用工具です。
●各市町村より好評中、PAT.登録商品です。
側溝の清掃作業が楽に早く、ギックリ腰や�
ケガの心配もなく安全に行える機具です。
●U字溝に対してタテ・ヨコどちらからでも�
作業できます。

DE4 15420

ねじ式万能型クランプ（PCA）
注意事項

　●横つり・縦つり作業は２台１組で行ってく
ださい。

　●�締め付けトルクは、1.7kN-cm{180kgf-
cm}以上で締め付けてください（15cmの
ハンドル長さで117N{12kgf}以上の力で

締め付けてください）。
●�Ⅰ型鋼等のスロープ
のついたつり荷は必
ず重心つりをしてく
ださい。重心から外
して傾けたつり方を
するとクランプが外
れる危険が生じます。

商品コード DE4 15420 DE4 25420 DE4 35550
代表管理番号 00W95 00W96 00W97
能力� （t） 1.5 2.5 3.5
使用有効寸法�（mm） 3～42 9～55

寸法
全長L�（mm） 150 166 170
全幅W�（mm） 184 207 237
全高H�（mm） 50 66

質量� （kg） 3.7 6.8 7.8

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻKO˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻKO

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻKO

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻKO

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻKO
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低揚程 中揚程 ●重量物の昇降・位置決め・支持用・プラント・造船工事及び橋梁工事等にも幅広く使用可能です。
●ギア式のため、安定したトルクで、長時間にわたり円滑に作業できます。

商品コード DB4 15125 DB4 25125 DB4 35130 DB4 50130 DB5 10150 DB5 25250 DB5 35250 DB5 50250
代表管理番号 00316 00317 00A72 0091V 00522 00521 00319 0018R
タイプ 低揚程 中揚程

揚力� （kN{tf}） 150{15} 250{25} 350{35} 500{50} 100{10} 250{25} 350{35} 500{50}
ストローク� （mm） 125 130 150 250

寸法
最低高� （mm） 255 280 290 280 395 410 445
ヘッド径φ� （mm） 63 77 87 105 65 77 87 105
ベース径φ� （mm） 113 127 147 166 108 127 147 166

質量� （kg） 12 16 24 31 12 21 32 42
˕アルϛのジャーナルジャッキ͝用ҙ͠て͓り·͢ɻ KO

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

ジャーナルジャッキ

商品コード DB6 30125 DB6 50050 DB6 50160
代表管理番号 002417 002419 002480
メーカー 大阪ジャッキ製作所

型式 E30S12.5 E50S5 E50S16
揚力� （kN{tf}） 300{30} 500{50}
ストローク� （mm） 125 50 160
最低高� （mm） 245 170 285
ロッド径� （mm） 65 85
質量� （kg） 13 15 24

˕E型の油圧ジャッキ͝用ҙ͠て͓り·͢ɻ KO

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

商品コード DB6 10035 DB6 10100 DB6 10150 DB6 10250
代表管理番号 003923 002411 002412 002413
メーカー 大阪ジャッキ製作所

型式 EL10S3.5 E10S10 E10S15 E10S25
揚力� （kN{tf}） 100{10}
ストローク� （mm） 35 100 150 250
最低高� （mm） 86 178 250 352
ロッド径� （mm） 38 38
質量� （kg） 2.4 3.3 4.6 6

パワージャッキ（単動式）

・୯ಈ༻खಈϙンϓ

付属品

・༉ѹϗーεɹ2mʷ1ຊ

商品コード DB7 02110DB7 05130DB7 10140DB7 15140DB7 25135
代表管理番号 0066X 0065X 0064X 002772 ―

メーカー 今野製作所 マサダ製作所 今野製作所

型式 G-40 G-100 G-200 MHC-15T M-500

揚力
爪部�（kN{tf}） 20{2} 50{5} 100{10} 150{15} 250{25}
頭部�（kN{tf}） 40{4} 100{10} 200{20} 300{30} 500{50}

ストローク� （mm） 110 130 140 140 145

爪寸
法

爪長L'�（mm） 50 55 60 60 60
爪幅W'�（mm） 65 75 100 110 150
爪最低位置H'�（mm） 16 22 28 32 38

寸法
全長L�（mm） 226 262 300 321 322
全幅W�（mm） 145 183 230 258 350
全高H�（mm） 226.5 287.5 333 344 375

質量� （kg） 11 21 38 52.9 98
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ KO

商品コード DB1 15150
メーカー 今野製作所

型式 KPS-15
能力� （t） 15

クサビ高さ 最小高� （mm） 6
最大高� （mm） 34

先端爪部 長さ� （mm） 40
幅� （mm） 43

寸法
全長L� （mm） 629
全幅W� （mm） 70.5
全高H� （mm） 128

シリンダストローク� （mm） 150
本体質量� （kg） 9

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ KO

●�わずか6mmの隙間から34mmまで持ち上げ、ジャッキングに必要な隙間を作り出します。
●複動シリンダなので下降時の微調整ができ安全です。
●�従来のバール作業などと異なり、床面を傷つけずスマートな横押し作業が可能です。
●�反力受けが不要なので、横押し作業の能率があがります。
●複動シリンダのため押し・引きの微調整ができます。

爪付油圧ジャッキ パワーウェッジ

・༉ѹखಈϙンϓɹɹ・༉ѹϗーεɹ2mʷ2ຊ

付属品

仕様等の詳細にؔ͠·͠てɺʮプラントˍメンテナンスカタロάʯに͠ࡌܝて͓り·͢ɻ
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商品コード DJE 09A0A DJA 09A0A DJA 15A0A DJA 20A0A DJA 25A0A DJA 30A0A
呼称（最大荷重）� （kg） 900 1,500 2,000 2,500 3,000
メーカー トヨタ

型式 7FB10 02-8FD10 02-8FD15 52-8FD20 52-8FD25 52-8FD30
最大揚高� （mm） 3,000

マスト傾斜角
前� （度） 7 6
後� （度） 11 10 11

走行速度（最高速度）［負荷/無負荷］�（km/h） 14.5/17 17.5/18 19/19.5
フォーク長� （mm） 770 920 1,070
動力伝達装置 – トルコン

駆動方式 バッテリー エンジン

定格出力� （kW{PS}） – 39{53} 42{57}
燃料 – 軽油

燃料タンク容量� （L） – 45 60

寸法

全長L� （mm） 2,845 3,015 3,210 3,480 3,705 3,865
全幅W� （mm） 1,060 1,045 1,070 1,150 1,240
全高H� （mm） 2,025 2,080 2,110 2,170
最大高H'� （mm） 3,920 4,070

質量� （kg） 2,640 2,200 2,560 3,410 3,720 4,380
˕サヤऔりѻͬて͓り· （͢ผ్༗ঈにͳり·͢）ɻ
˕車྆Noプレート付きऔѻͬて͓り· （͢ެ道走行Մ能）ɻ
େ༲ఔ4mタイプऔѻͬて͓り·͢ɻ࠷˕

フォークリフト� DJE�09A0A/DJA�09A0Aは （全機種） （ナンバー付きのみ）

パワーリフター

商品コード DF3 15500 DF4 25500
代表管理番号 0052R －

メーカー をくだ屋技研

型式 PL-H500-15S PLW-D500-25
最大積載質量� （kg） 500
種別 手動 バッテリー

最高位� A（mm） 1,500 2,500
最低位� A1（mm） 80

フォーク
長さ� B（mm） 650
ロードセンター�C（mm） 350
スライド外幅� D（mm） 215～575 270～775

脚幅 外幅� E1（mm） 550 750
内幅� E2（mm） 400 550

本体寸法
全長L� F（mm） 1,180 1,345
全幅W� G（mm） 625 830
全高H� H（mm） 1,900 1,785

質量� （kg） 103 280
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ KO

●工場・倉庫など室内での重量運搬、ラックからの荷降ろしなどに最適です。
DF4 25500
（PLW-D500-25）
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ハンドパレット

商品コード DD8 15A00 DD8 15C00 DD8 150A0 DD8 15002 DD8 250A0 DD8 25000 DD8 300A0
代表管理番号 00C95 00547 0026R 00568 0027R 00092 001024
能力� （kg） 1,500 2,500 3,000
種別 横移動 ビアパレット 幅広 標準（ショート） 幅広 標準 幅広

最高位� （mm） 205 170 190
最低位� （mm） 80 65 80 85

フォーク 外幅� （mm） 685 620 685 520 685 530 685
長さ� （mm） 1,070 980 1,220 1,070 1,220 1,070 1,220

全長L� （mm） 1,480 1,360 1,630 1,450 1,630 1,450 1,630
質量� （kg） 88 74 83 74 88 86 115

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ KO

平床台車
商品コード DD1 10000 001/002
代表管理番号 00L31 / 001441
メーカー レイホープ

荷重能力� （kg） 1,000

荷台寸法
全長L�（mm） 1,200
全幅W�（mm） 750 / 800
全高H�（mm） 300.0 / 316.3

使用車輪� （mm） φ180 / φ200
質量� （kg） 62 / 72

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Β 　KO

　のૹͱͳり·͢ɻ

ボックスパレット（メッシュパレット）
商品コード DD7 05205
代表管理番号 00A19
メーカー レイホープ

型式 PAT-L1
脚高� （mm） 100
扉 半開

最大積載量� （kg） 500

寸法
全長L� （mm） 800
全幅W� （mm） 1,000
全高H� （mm） 850

質量� （kg） 57
˞キャスター付きͰ͢ɻ KO

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Β
 のૹͱͳり·͢ɻ

ハリキンジャッキ

商品コード DBA 62050 DBA 95050
代表管理番号 0096V 00686
吊上げ能力� （kg） 500
全高H� （mm） 1,500
全幅W� （mm） 750 1,100
有効寸法� （mm） 620 950
質量� （kg） 18 22

˕ハリキンスタンド͟͝い·͢ɻ KO

˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Βのૹͱͳり·͢ɻ

●楽な姿勢で確実な配筋と結束ができます。
●レバーブロック仕様の為、荷吊時に力が
いりません。
●組立、解体、高さ、段差の調整がワンタ
ッチで行えます。
●軽量の為、持ち運びに便利です。
●現場合わせの架台作りが不要です。
●上筋、下筋を任意の位置で預けるのに最
適です。
●スピーディーに作業ができます。

DBA 62050

DD1 10000 001

台車
商品コード DD2 03001 001
代表管理番号 001385
荷重能力� （kg） 300
荷台寸法� （mm） 900×600
荷台有効寸法� （mm） 780×600
車輪径 φ130

寸法
全長L�（mm） 930
全幅W�（mm） 600
全高H�（mm） 1,080

質量� （kg） 15.5
˛ηンターऔѻいのҝɺηンター͔Β 　KO

　のૹͱͳり·͢ɻ



�5�5本カタロάに͞ࡌهΕͨのɺ表త機種Ͱ͋りɺ࣮ࡍにೲ͞ΕΔのͱҟͳΔ߹͕͟͝い·͢ɻ詳͠い仕様につき·͠てɺد࠷のӦۀ所·Ͱ֬͝ೝͩ͘͞いɻ

タ ワ ー
クレーン

荷 役

通信計測
機 器

技術資料

資 料

クレーン　07


ク
ϩ
ー
ϥ
ク
Ϩ
ー
ン
�
ɾ
�
U
ɾ
�
ɾ
�
U

クローラクレーン2.6t・2.9t� 排土板付は

DKC 26CBB
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■定格総荷重表（kg）

■定格総荷重表（kg）

注意事項
࣮ࡍにり上͛ることができるՙ重はຊମのからϑ
οク等のり۩࣭ྔをࠩしҾいͨです（ϑοク࣭ྔ
3�LH）。

定格૯ՙ重は、機械をਫฏݎ上にஔいͨ場合の転
ՙ重の�8�以、લํ安定は�.��以上のです。

定格૯ՙ重表は、ෛՙ࣌のϒーϜのͨわΈをؚΜだ࣮
。いていますͮجにܘの作業ࡍ

各ϒーϜをগしでも৳ばしͨ場合は、৳ばしͨϒーϜ
をՃえͨ作業ܘの定格ՙ重で作業してください。

走行࣌の上͛ՙ重は੩ࢭঢ়ଶで上͛ͨޙਫฏݎ
上で走行Մ能なՙ重のです。

上͛走行தにՙのר上 ৳・෬ى下͛、ジϒのר͛・
ॖなͲのクレーン操作は行わないでください。

注意事項
࣮ࡍにり上͛ることができるՙ重はຊମのからϑ
οク等のり۩࣭ྔをࠩしҾいͨです（ϑοク࣭ྔ
3�LH）。

定格૯ՙ重は、機械をਫฏݎ上にஔいͨ場合の転
ՙ重の�8�以、લํ安定は�.��以上のです。

定格૯ՙ重表は、ෛՙ࣌のϒーϜのͨわΈをؚΜだ࣮
。いていますͮجにܘの作業ࡍ

各ϒーϜをগしでも৳ばしͨ場合は、৳ばしͨϒーϜ
をՃえͨ作業ܘの定格ՙ重で作業してください。

走行࣌の上͛ՙ重は੩ࢭঢ়ଶで上͛ͨޙਫฏݎ
上で走行Մ能なՙ重のです。

上͛走行தにՙのר上 ৳・෬ى下͛、ジϒのר͛・
ॖなͲのクレーン操作は行わないでください。

■作業範囲図

商品コード DKC 26CBB DKB 29LFE
メ−カ− 日本車輌

型式 NCC26 NCC29
最大吊上荷重×作業半径�（t×m） 2.6×1.2 2.9×1.5
ブ−ム段数� （段） 3 4
最大作業半径� （m） 6.1 9.27
最大地上揚程� （m） 7.1 10.6
最大地下揚程� （m） 12.5 16.6
フック巻上速度� （m/min） 9.9 18
ブ−ム長さ� （m） 2.66～6.45 2.66～9.27
ブーム起伏角度� （度） 0～80 -1～80
旋回速度� （rpm） 2 1.5
定格出力�（kW/min-1｛PS/rpm｝） 17.7/1,950｛24/1,950｝ 30.9/2,100｛42/2,100｝
登坂能力� （度） 30 20
走行速度� （km/h） 1速2.8　2速4.1 1速3.0　2速4.5
クロ−ラ接地長� （mm） 1,545 1,860
接地圧� （kPa｛kgf/cm2｝） 31.6｛0.32｝ 34.3｛0.35｝

寸法
全長L� （mm） 3,400 4,020
全幅W� （mm） 1,650 2,000
全高H� （mm） 2,400 2,600

質量� （kg） 2,985 5,200

� ブーム長さ
作業半径（m）

2.66mブーム 4.56mブーム 6.45mブーム
静止吊 走行吊 静止吊 走行吊 静止吊

1.20 2,600 1,300 2,600 1,300 1,200
1.50 2,000 1,000 2,000 1,000 1,200
1.80 1,500 750 1,500 750 1,200
2.00 1,200 600 1,200 600 1,200
2.30 960 480 960 480 960
2.50 850 420 850
2.80 730 360 730
3.00 640 320 640
3.20 570 280 570
3.50 500 250 500
4.00 400 200 400
4.21 360 180 360
4.50 330
5.00 280
5.50 240
6.10 210

� ブーム長さ
作業半径（m）

2.66mブーム 4.87mブーム 7.07mブーム 9.27mブーム
静止吊 走行吊 静止吊 走行吊 静止吊 静止吊

1.50 2,900 1,450 2,900 1,450 2,300 1,000
2.00 2,100 1,050 2,100 1,050 1,700 1,000
2.50 1,500 750 1,500 750 1,200 1,000
2.66 1,300 650 1,300 650 1,100 900
3.00 1,100 550 900 770
3.50 900 450 750 620
4.00 750 370 650 520
4.50 650 320 550 450
4.87 600 300 510 410
5.00 490 400
5.50 440 350
6.00 390 320
6.50 360 290
7.07 330 260
7.50 250
8.00 230
8.50 210
9.27 200

DKC�26CBB（NCC26）

DKB�29LFE（NCC29）
■作業範囲図
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クローラクレーン4.9t� 排土板付は

■定格総荷重表（kg）

注意事項
◦実際に吊り上げることができる荷重は本体の値からフック等の吊り具
質量を差し引いた値です（フック質量90㎏）。

◦ワイヤー掛け数により、荷重が制限されます。
　4本掛け…4.9tまで
　2本掛け…2.45tまで
　1本掛け…1.22tまで
◦定格総荷重は、機械を水平堅土上に置いた場合の転倒荷重の78％以内、
前方安定度は1.15以上の値です。

◦定格総荷重表は、負荷時のブームのたわみを含んだ実際の作業半径に
基づいています。

◦各ブームを少しでも伸ばした場合は、伸ばしたブームを加えた作業半
径の定格荷重で作業してください。�

◦走行時の吊上げ荷重は静止状態で吊上げた後、水平堅土上で走行可能
な荷重の値です。

◦吊上げ走行中に荷の巻上げ・巻下げや、ジブの起伏・伸縮などのクレ
ーン操作は行わないでください。

商品コード DKB 49TEE
メ−カ− 前田製作所

型式 LC785M-6
最大吊上荷重×作業半径� （t×m） 4.9×2.1
ブ−ム段数� （段） 5
最大作業半径� （m） 14.67
最大地上揚程� （m） 16.5
最大地下揚程� （m） 25.0
フック巻上速度� （m/min） 30/44
ブ−ム長さ� （m） 4.78～15.78
ブーム起伏角度� （度） -2～80
旋回速度� （rpm） 1.9
定格出力� （kW/min-1{PS/rpm}） 40.3/2,000{54.8/2,000}
登坂能力� （度） 20
走行速度� （km/h） 低速1.9/高速3.2
クロ−ラ接地長� （mm） 2,235
接地圧� （kPa{kgf/cm2}） 45.7{0.47}

寸法
全長L� （mm） 5,190
全幅W� （mm） 2,320
全高H� （mm） 2,730

質量� （kg） 9,380

■作業範囲図

ジブ長さ

作業半径（m）
4.78ｍジブ 7.53ｍジブ 10.28mジブ 13.03mジブ 15.78mジブ
静止吊 走行吊 静止吊 走行吊 静止吊 走行吊 静止吊 走行吊 静止吊 走行吊

2.00 4,900 2,000 4,900 2,000 2,600 1,400 2,000
2.10 4,900 2,000 4,630 2,000 2,600 1,400 2,000
2.50 3,800 2,000 3,760 2,000 2,600 1,400 2,000 1,400
2.70 3,310 1,950 3,410 1,940 2,520 1,400 2,000 1,400
3.00 2,900 1,670 2,980 1,700 2,310 1,360 2,000 1,400
3.15 2,640 1,550 2,800 1,590 2,220 1,300 2,000 1,400
3.50 2,290 1,330 2,420 1,380 2,010 1,170 1,890 1,400
3.67 2,130 1,230 2,270 1,290 1,920 1,120 1,800 1,400
4.00 2,000 1,140 1,750 1,020 1,650 1,400
4.50 1,670 960 1,530 890 1,450 1,320
5.00 1,400 810 1,340 770 1,280 1,200
5.50 1,180 690 1,170 680 1,130 1,090
6.00 1,000 590 1,030 590 1,010 990
6.42 870 510 910 520 910 920
6.50 890 510 900 900
7.00 780 440 800 820
7.50 670 380 710 750
8.00 580 320 630 680
8.50 490 270 560 610
9.00 410 230 500 560
9.17 390 210 480 540
9.50 440 500
10.00 390 450
10.50 340 400
11.00 300 360
11.50 260 320
11.92 220 280
12.00 280
12.50 240
13.00 210
13.50 200
14.00 200
14.67 200

用ෆՄ

用ෆՄ
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クローラクレーン4.9t　ヘビーウェイト� 排土板付は

■定格総荷重表（kg）

注意事項
◦実際に吊り上げることができる荷重は本体の値からフック等の吊り具
質量を差し引いた値です（フック質量90㎏）。

◦ワイヤー掛け数により、荷重が制限されます。
　4本掛け…4.9tまで
　2本掛け…2.45tまで
　1本掛け…1.22tまで
◦定格総荷重は、機械を水平堅土上に置いた場合の転倒荷重の78%以内、
前方安定度は1.15以上の値です。

◦定格総荷重表は、負荷時のブームのたわみを含んだ実際の作業半径に
基づいています。

◦各ブームを少しでも伸ばした場合は、伸ばしたブームを加えた作業半径�
の定格荷重で作業してください。

◦走行時の吊上げ荷重は静止状態で吊上げた後、水平堅土上で走行可能
な荷重の値です。

◦吊上げ走行中に荷の巻上げ・巻下げや、ジブの起伏・伸縮などのクレ
ーン操作は行わないでください。

■作業範囲図

商品コード DKB 4ATEE/DKB 4ATME
メ−カ− 前田製作所

型式 CC1485S-1
最大吊上荷重×作業半径� （t×m） 4.9×3.2
ブ−ム段数� （段） 5
最大作業半径� （m） 16.095
最大地上揚程� （m） 16.7
最大地下揚程� （m） 24.5
フック巻上速度� （m/min） 32/46
ブ−ム長さ� （m） 4.745～16.265
ブーム起伏角度� （度） -4～80
旋回速度� （rpm） 1.9
定格出力� （kW/min-1{PS/rpm}） 40.3/2,000{54.8/2,000}
登坂能力� （度） 20
走行速度� （km/h） 低速1.9/高速3.2
燃料タンク容量� （L） 140
クロ−ラ接地圧�（kPa{kgf/cm2}） 49.0{0.50}

寸法
全長L� （mm） 6,460
全幅W� （mm） 2,490
全高H� （mm） 2,865

質量� （kg） 14,400

ジブ長さ

作業半径（m）
4.757ｍジブ 7.625ｍジブ 10.505mジブ 13.385mジブ 16.265mジブ
静止吊 走行吊 静止吊 走行吊 静止吊 走行吊 静止吊 走行吊 静止吊 走行吊

2.000 4,900 2,000 4,900 2,000 3,000 1,500
2.500 4,900 2,000 4,900 2,000 3,000 1,500 3,000
2.600 4,900 2,000 4,900 2,000 3,000 1,500 3,000
3.000 4,900 2,000 4,900 2,000 3,000 1,500 3,000 2,600
3.200 4,900 2,000 4,900 2,000 3,000 1,500 3,000 2,600
3.500 4,450 2,000 4,460 2,000 3,000 1,500 3,000 2,600
3.850 4,000 2,000 4,000 2,000 3,000 1,500 3,000 2,600
4.000 3,830 1,915 3,820 1,910 3,000 1,500 3,000 2,600
4.500 3,320 1,660 3,310 1,655 3,000 1,500 3,000 2,600
4.575 3,250 1,625 3,240 1,620 3,000 1,500 2,940 2,600
4.600 3,220 1,610 3,000 1,500 2,920 2,600
5.000 2,880 1,440 2,710 1,355 2,640 2,600
5.500 2,520 1,260 2,400 1,200 2,340 2,320
6.000 2,210 1,105 2,140 1,070 2,100 2,080
6.500 1,950 975 1,920 960 1,890 1,880
7.000 1,720 860 1,720 860 1,710 1,710
7.455 1,530 765 1,570 785 1,570 1,580
7.500 1,550 775 1,560 1,560
8.000 1,400 700 1,430 1,430
8.500 1,270 635 1,310 1,320
9.000 1,150 575 1,200 1,210
10.000 940 470 1,020 1,040
10.335 880 440 970 980
11.000 880 890
12.000 750 770
13.000 650 670
13.215 630 650
14.000 580
15.000 500
16.000 440
16.095 430

用ෆՄ
用ෆՄ
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̏ऀؒಉ࣌௨ແઢػɹ.4���
˔機��ࢠ機�の3ऀؒಉ࣌௨がՄ能です。
˔機のిݯは"$���7・%$��7・%$��7の3௨りで使用できます。
˔ϦνϜΠΦンॆిでࢠ機はؒ࣌��࿈ଓ使用Մ能です。
˔免許ਃෆ要です。

商品コード R8N 31044 003 
呼শ 3者間同時通話無線機
メーΧー 八重洲無線

式ܕ MS831 MICS Jr
࿈ଓ௨࣌ （機ࢠؒ） 約11時間
௨

ڑ


֗ࢢ 100m～200m
௨͠ݟ 100m～300m
ਨ直 建築工事で1F～2F程度


機

式ܕ RP831
ड৴周波数 413.7000MHz～414.14375MHz 12.5kHzピッチで切り替え式
ૹ৴周波数 454.0500MHz～454.1875MHz 12.5kHzピッチで12波
電波ܗ式 F3E
௨৴方式 複信・半複信方式

電源電ѹ DC12V～24V、またはAC100V
ૹ৴出力 1mW以下

ੇ
๏

શ෯W 133mm
Ԟ行D 160mm
高さH 65mm

質量 約1.91kg

ࢠ
機

式ܕ HX834
ૹड৴周波数 400MHz帯の送信72ch 受信24ch
電波ܗ式 F3E  F2D
௨৴方式 複信方式

定格電ѹ 3.7V
ૹ৴出力 1mW

ੇ
๏

શ෯W 58mm
Ԟ行D 22mm
高さH 106.5mm

質量 約170g

ଐ品

・機
・変機
・εタンυマΠク
・Ξンςφ
機ʷ̎ࢠ・

・P55 έーϒルʷ̎ຊ
・ϔουセοτʷ̎ݸ
・ϔルϝοτクϦοϓʷ̎ݸ
ݸʷ̎ثిॆ・
・ΩϟϦングέーεʷ̎ݸ

・機ຊମ・変ث

・ϔουセοτʷݸ�・P55έーϒルʷ�ຊ・ࢠ機ຊମʷ�・εタンυマΠク

ػଆ ଆػࢠ

̏ऀؒಉ࣌通γεςϜͱʜʜɻ
クレーンの機̍とܞଳࢠ機̎がৗ࣌
ଓされ、いつでもせるঢ়ଶになってい
ます。

Ξンςφ

機
3P83�
（ं載ہ）

ճઢଓ

֓ཁ

機ߏث

全νϟンωルଂ。
ಉ一ݱ場で最େ��グルーϓߏஙՄ能です。
ͨだし、ྡしているとԻがかͿること
がありますのでご注意下さい。
Ճのࡍは、使用தのνϟンωルをお
らせ下さい。

ɹՃจ࣌͝ҙ

ɹ�3ऀؒແઢ機はपғのڥ（ߴѹిઢ、・Ϗル等のোをڬΜでの௨等）
によりෆ۩合がൃੜします。ڥを考ྀして使用をおئいகします。

・Ξンςφݻ定ˍΞンςφ

߹ͤྫ

機ຊମにସえることでΠϠϗンとࢠ
マΠクで௨することができます。

छ໊ػ 商品ίーυ ཧ൪߸

タΠϐン型ϚΠク 3�/ ����� ��� ������

・タΠϐンܕマΠク
$.P8��#�ɹ
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本カタロάに͞ࡌهΕͨのɺ表త機種Ͱ͋りɺ࣮ࡍにೲ͞ΕΔのͱҟͳΔ߹͕͟͝い·͢ɻ詳͠い仕様につき·͠てɺد࠷のӦۀ所·Ͱ֬͝ೝͩ͘͞いɻ

クレーン　07

◦
５
者
間
同
時
通
話
無
線
機

ແ
ઢ
ػ

̑ऀؒಉ࣌௨ແઢػɹ.4���
˔ϋンζϑϦーで、最େ�ऀؒಉ࣌௨できます（機ʷ̍、ࢠ機ʷ̐のऀ̑ܭ）。
。ですܭいઃڧ場での使用を考え、ਫিܸにݱな外作業ࠅで、աܗ�ྲྀڃ等ޢ機は+*4อࢠ˔
˔ଂのϦνϜΠΦンॆిで最େؒ࣌��も使えるলΤωઃܭです。

商品コード R8N 51044 001
呼শ 5者間同時通話無線機
メーΧー 八重洲無線

式ܕ MS825 MICS Lite
࿈ଓ௨ؒ࣌ 約11時間（環境により異なります）

௨ڑ
֗ࢢ 100m～200m
௨͠ݟ 100m～300m


機

式ܕ RP825
ड৴周波数 413.700MHz～414.14375MHzのうち1波
ૹ৴周波数 454.050MHz～454.19375MHzのうち1波
電波ܗ式 F3E
௨৴方式 複信・半複信方式

電源電ѹ DC12V～24V
ૹ৴出力 1mW以下

ੇ
๏

શ෯W 175mm
Ԟ行D 215mm
高さH 65mm

質量 約3kg

ࢠ
機

式ܕ HX834
ૹड৴周波数 400MHz帯の送信72ch 受信24ch
電波ܗ式 F3E  F2D
௨৴方式 複信方式

定格電ѹ 3.7V
ૹ৴出力 1mW

ੇ
๏

શ෯W 58mm
Ԟ行D 22mm
高さH 106.5mm

質量 約170g

・ϔουセοτʷࢠ・ݸ�機ຊମʷ� ・P55έーϒルʷ�ຊ
・変ث

（"$���7使用࣌） ・Ξンςφʴέーϒル・機�3P8��

・εタンυマΠク

機ߏث

ଐ品

親機側 子機側（4セット）

・機 機ʷ̐ࢠ・
・機Ξンςφέーϒル ・ϔουセοτʷ̐
・機Ξンςφ ・ιϑτέーεʷ̐ݸ
・"$ʗ%$変機 ・上ॆిثʷ̐
・機εタンυマΠク ・ϔルϝοτクϦοϓʷ̐ݸ

・P55 έーϒルʷ̐ຊ

ػ�ɿػࢠ�γεςϜͰ�ऀؒಉ࣌通

֓ཁ

機
3P8��
（ं載ہ）

Ξンςφ

機ࢠ

全νϟンωルଂ。（ಉ一ݱ場で最େ8グルーϓ
（。ஙՄ能ですߏ
ͨだし、ྡしているとԻがかͿることが
ありますのでご注意下さい。
Ճのࡍは、使用தのνϟンωルをおらせ下さい。

ɹՃจ࣌͝ҙ

ɹ�ऀؒແઢ機はपғのڥ（ߴѹిઢ、・Ϗル等のোをڬΜでの௨等）によりෆ۩合がൃੜします。ڥを考ྀして使用をおئいகします。

߹ͤྫ

機ຊମにସえることでΠϠϗンとࢠ
マΠクで௨することができます。

छ໊ػ 商品ίーυ ཧ൪߸

タΠϐン型ϚΠク 3�/ ����� ��� ������

・タΠϐンܕマΠク
$.P8��#ɹෳのࢠ機からでも、クレーンंにセοτしͨ機からでも、�

いつでもͦのままׂりࠐΜでৗձのようにせる�
ແઢΠンカϜํࣜ。Ώとりのある最େ̑ऀؒಉ࣌௨で、
େنχーζにも対Ԡできます。
˞すての௨は機をհして行われます。
ɹ機を使わͣにࢠ機ಉ士での௨はできませΜ。
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本カタロάに͞ࡌهΕͨのɺ表త機種Ͱ͋りɺ࣮ࡍにೲ͞ΕΔのͱҟͳΔ߹͕͟͝い·͢ɻ詳͠い仕様につき·͠てɺد࠷のӦۀ所·Ͱ֬͝ೝͩ͘͞いɻ

クレーン　07

◦
ウ
ォ
ッ
チ
マ
ン

ө
૾
ػ
ث
ɾ
ܯ
ใ

ஔ

ΥονϚン
˔ैདྷの定ஔࣜクレーンと新ͨに走行ࣜジϒクレーンのিಥࢭ・作業ൣғ੍نが行えます。

制御方式 距離演算方式（2次元）
最大作業半径（m） 50
最大旋回速度（rpm） 1
制Ҭೖ力ن クレーンフックによるディーチング入力または座標入力

クレーン制御൫͔Β
ͷೖ力৴߸

旋回：左右ノッチ入力
起伏：起伏ノッチ入力
走行：前後ノッチ入力

クレーン制御൫͔Β
ͷ出力৴߸

旋回：左右停止
起伏：伏停止
走行：前後停止

ͦͷଞ出力৴߸ 警戒・停止

Ґ置検出ਫ਼度
旋回：360°/2,048分割
起伏：90°/256分割

走行：0.1～150m（誤差±5mm）

֤ηンαー
旋回： アブソリュート型エンコーダ　インクリメンタ

ル型エンコーダ※取付機種により変わります。
起伏：ポテンショメータ

走行：レーザー式距離測定センサー

ใ置ܯ
ブザー付回転灯
警報：黄色
停止：赤色

ແ線௨৴置

有線LAN部
イーサネット規格：IEEE802.3（10BASE-T）　　
　　　　　　　　IEEE802.3u（100BASE-TX）

データ転送速度：10/100Mbps
無線LAN部

　対応規格：IEEE802.11b
電源電ѹ AC84～240V　50/60Hz
設置所 屋内・外

ੇ๏（WʷHʷD）（mm） 400×320×180
重量（kg） 15

ੇ๏ਤ ओߏ

正しく安全にご使用いただくため、ご使用の前に必ず「取扱説明書」をよくお読みください。ご注意

寸法図

仕 様

制御方式 距離演算方式（2次元）

最大旋回速度 １ｒｐｍ

旋回：アブソリュート型エンコーダ
インクリメンタル型エンコーダ

※取付機種により変わります。
起伏：ポテンショメータ
走行：レーザー式距離測定センサー

警報装置
ブザー付回転灯
警報：黄色
停止：赤色

最大作業半径 ５０ｍ

規制域入力 クレーンフックによるティーチング入力、又は座標入力

クレーン制御盤
からの入力信号

旋回：左右ノッチ入力
起伏：起伏ノッチ入力
走行：前後ノッチ入力

各センサー

クレーン制御盤
への出力信号

旋回：左右停止
起伏：伏停止
走行：前後停止

その他出力信号 警戒・停止

旋回：360°/2048分割
起伏：90°/256分割
走行：0.1～150m（誤差±5㎜）

位置検出精度

有線LAN部
イーサネット規格：IEEE802.3（10BASE-T）

IEEE802.3u(100BASE-TX）
データ転送速度 ：10/100Mbps

無線LAN部
対応規格 ：IEEE802.11b

無線通信装置

400Ｗ × 320Ｈ × 180Ｄ（15Kg）外径寸法・重量

AC84～240V 50/60Hz電源電圧

屋内・外設置場所

作業範囲規制 装置付

クレーン衝突防止装置

WD-VLx

400

430

30

原点入力旋回入力

電 源 走行センサー 起伏センサー 外部警報出力 制御入出力 走行入出力

無線入力

ウォッチマン

２次元クレーン衝突防止装置

v）の後継機として開発されまし

防止・作業範囲規制が行えます。

安全を提供する
ウォッチマンが
さらに進化！！

WD-VLx Ver1.0

දࣔڑͰの·ࢭఀ

ରࣜσʔλೖྗํ๏

�௨Γの੍نҬσʔλઃఆํ๏

画画面面上上部部にに規規制制域域ままででのの停停止止距距離離・・相相手手ククレレーーンンままででのの停停
止止距距離離をを表表示示しし、、安安全全にに回回避避出出来来まますす。。

ククレレーーンンデデーータタ等等ををタタッッチチパパネネルルのの指指示示にに従従いい、、対対話話式式にに
容容易易にに入入力力出出来来まますす。。

規規制制域域ののデデーータタ入入力力ははククレレーーンンフフッックク位位置置ををテティィーーチチンンググ
すするる方方式式とと現現場場図図面面かからら座座標標をを算算出出しし入入力力すするる方方式式。。

εϐʔυϑΝΫλʔ	4'ػʣ
ククレレーーンンのの旋旋回回速速度度にに応応じじててＣＣＰＰＵＵがが接接近近時時間間、、
距距離離をを計計算算しし停停止止位位置置をを制制御御ししまますす。。

ࣜߦδϒΫϨʔϯのিಥࢭ
ɾൣۀ࡞ғ੍نରԠ

走走行行式式ジジブブククレレーーンン対対走走行行式式ジジブブククレレーーンン、、走走行行式式ジジブブクク
レレーーンン対対タタワワーーククレレーーンンででもも衝衝突突防防止止制制御御がが可可能能でですす。。

ηϯαʔௐ用λονύωϧ
起起伏伏セセンンササーー、、旋旋回回セセンンササーー（（イインンククリリメメンンタタルル、、アアブブソソ
リリュューートト））、、走走行行距距離離セセンンササーーのの調調整整がが行行ええまますす。。

ククレレーーンン間間通通信信ににはは無無線線
ををすするる必必要要ががあありりまませせんん。。

主構成品

制御盤

旋回角検出器

起伏角検出器

ブザー付回転灯

ＣＰＵ、シーケンサー、
タッチパネルを内蔵した
ウォッチマンの心臓部。
制御盤の大きさも従来機
よりコンパクト設計。

起伏角検出器には温度
補正機能付で総合制度
±1%の高精度ポテンシ
ョメータ。

ロータリーエンコーダは
インクリメンタル型、ア
ブソリュート型を使用し
ます。
※インクリメンタル型は原点
センサーも取付。

危険度に応じて２段階の
ブザーと回転灯で知らせ
ます。
※オペレーター室用として
音声警報装置も選べます。

事事前前にに1100パパタターーンンままでで入入
パパタターーンンのの名名称称もも1155文文字字

設設定定距距離離内内をを33段段階階にに音音量量

ウォッチマン

２次元クレーン衝突防止装置

v）の後継機として開発されました。

防止・作業範囲規制が行えます。

安全を提供する
ウォッチマンが
さらに進化！！

WD-VLx Ver1.0

දࣔڑͰの·ࢭఀ

ରࣜσʔλೖྗํ๏

�௨Γの੍نҬσʔλઃఆํ๏

画画面面上上部部にに規規制制域域ままででのの停停止止距距離離・・相相手手ククレレーーンンままででのの停停
止止距距離離をを表表示示しし、、安安全全にに回回避避出出来来まますす。。

ククレレーーンンデデーータタ等等ををタタッッチチパパネネルルのの指指示示にに従従いい、、対対話話式式にに
容容易易にに入入力力出出来来まますす。。

規規制制域域ののデデーータタ入入力力ははククレレーーンンフフッックク位位置置ををテティィーーチチンンググ
すするる方方式式とと現現場場図図面面かからら座座標標をを算算出出しし入入力力すするる方方式式。。

εϐʔυϑΝΫλʔ	4'ػʣ
ククレレーーンンのの旋旋回回速速度度にに応応じじててＣＣＰＰＵＵがが接接近近時時間間、、
距距離離をを計計算算しし停停止止位位置置をを制制御御ししまますす。。

ࣜߦδϒΫϨʔϯのিಥࢭ
ɾൣۀ࡞ғ੍نରԠ

走走行行式式ジジブブククレレーーンン対対走走行行式式ジジブブククレレーーンン、、走走行行式式ジジブブクク
レレーーンン対対タタワワーーククレレーーンンででもも衝衝突突防防止止制制御御がが可可能能でですす。。

ηϯαʔௐ用λονύωϧ
起起伏伏セセンンササーー、、旋旋回回セセンンササーー（（イインンククリリメメンンタタルル、、アアブブソソ
リリュューートト））、、走走行行距距離離セセンンササーーのの調調整整がが行行ええまますす。。

ククレレーーンン間間通通信信ににはは無無線線通通信信
ををすするる必必要要ががあありりまませせんん。。

主構成品

制御盤

旋回角検出器

起伏角検出器

ブザー付回転灯

ＣＰＵ、シーケンサー、
タッチパネルを内蔵した
ウォッチマンの心臓部。
制御盤の大きさも従来機
よりコンパクト設計。

起伏角検出器には温度
補正機能付で総合制度
±1%の高精度ポテンシ
ョメータ。

ロータリーエンコーダは
インクリメンタル型、ア
ブソリュート型を使用し
ます。
※インクリメンタル型は原点
センサーも取付。

危険度に応じて２段階の
ブザーと回転灯で知らせ
ます。
※オペレーター室用として
音声警報装置も選べます。

事事前前にに1100パパタターーンンままでで入入力力出出
パパタターーンンのの名名称称もも1155文文字字以以内内

設設定定距距離離内内をを33段段階階にに音音量量をを大大

ウォッチマン

２次元クレーン衝突防止装置

ウォッチマン(WD-VxR)はご好評を頂いていましたウォッチ
マン・ジュニア（WD-2J・WD-2JGX）、ウォッチマン（WD-4
v）の後継機として開発されました。
従来の定置式クレーンと新たに走行式ジブクレーンの衝突
防止・作業範囲規制が行えます。

安全を提供する
ウォッチマンが
さらに進化！！

WD-VLx Ver1.0

දࣔڑͰの·ࢭఀ

ରࣜσʔλೖྗํ๏

�௨Γの੍نҬσʔλઃఆํ๏

画画面面上上部部にに規規制制域域ままででのの停停止止距距離離・・相相手手ククレレーーンンままででのの停停
止止距距離離をを表表示示しし、、安安全全にに回回避避出出来来まますす。。

ククレレーーンンデデーータタ等等ををタタッッチチパパネネルルのの指指示示にに従従いい、、対対話話式式にに
容容易易にに入入力力出出来来まますす。。

規規制制域域ののデデーータタ入入力力ははククレレーーンンフフッックク位位置置ををテティィーーチチンンググ
すするる方方式式とと現現場場図図面面かからら座座標標をを算算出出しし入入力力すするる方方式式。。

εϐʔυϑΝΫλʔ	4'ػʣ
ククレレーーンンのの旋旋回回速速度度にに応応じじててＣＣＰＰＵＵがが接接近近時時間間、、
距距離離をを計計算算しし停停止止位位置置をを制制御御ししまますす。。

ࣜߦδϒΫϨʔϯのিಥࢭ
ɾൣۀ࡞ғ੍نରԠ

走走行行式式ジジブブククレレーーンン対対走走行行式式ジジブブククレレーーンン、、走走行行式式ジジブブクク
レレーーンン対対タタワワーーククレレーーンンででもも衝衝突突防防止止制制御御がが可可能能でですす。。

ηϯαʔௐ用λονύωϧ
起起伏伏セセンンササーー、、旋旋回回セセンンササーー（（イインンククリリメメンンタタルル、、アアブブソソ
リリュューートト））、、走走行行距距離離セセンンササーーのの調調整整がが行行ええまますす。。

ΫϨʔϯؒのσʔλ௨৴ແઢํࣜ
ククレレーーンン間間通通信信ににはは無無線線通通信信をを標標準準ととししククレレーーンン間間のの配配線線
ををすするる必必要要ががあありりまませせんん。。

主構成品

制御盤

旋回角検出器

起伏角検出器

ブザー付回転灯

走行距離計測器

無線通信盤

ＣＰＵ、シーケンサー、
タッチパネルを内蔵した
ウォッチマンの心臓部。
制御盤の大きさも従来機
よりコンパクト設計。

起伏角検出器には温度
補正機能付で総合制度
±1%の高精度ポテンシ
ョメータ。

ロータリーエンコーダは
インクリメンタル型、ア
ブソリュート型を使用し
ます。
※インクリメンタル型は原点
センサーも取付。

危険度に応じて２段階の
ブザーと回転灯で知らせ
ます。
※オペレーター室用として
音声警報装置も選べます。

走行式ジブクレーンの位置を
計測します。
測定範囲は、0.1～150ｍ

（指定リフレクタ使用時）
精度は、±５㎜（-40℃～＋50℃）
可視光レーザー赤色クラス２
スポット径は５０ｍ先でφ３５㎜

２台以上のクレーンで衝突
防止を行う時に使用します。
PoEハブからLANケーブル
１本で配線。

ごͱมΘΔݱෑに੍نҬをࣄ前ೖྗ
事事前前にに1100パパタターーンンままでで入入力力出出来来まますす
パパタターーンンのの名名称称もも1155文文字字以以内内でで表表示示。。

設設定定距距離離内内をを33段段階階にに音音量量をを大大ききくく調調整整出出来来まますす。。
Իܯใग़ྗのԻྔ͕�ஈ֊にมԽ

ウォッチマン

２次元クレーン衝突防止装置

v）の後継機として開発されまし

防止・作業範囲規制が行えます。

安全を提供する
ウォッチマンが
さらに進化！！

WD-VLx Ver1.0

දࣔڑͰの·ࢭఀ

ରࣜσʔλೖྗํ๏

�௨Γの੍نҬσʔλઃఆํ๏

画画面面上上部部にに規規制制域域ままででのの停停止止距距離離・・相相手手ククレレーーンンままででのの停停
止止距距離離をを表表示示しし、、安安全全にに回回避避出出来来まますす。。

ククレレーーンンデデーータタ等等ををタタッッチチパパネネルルのの指指示示にに従従いい、、対対話話式式にに
容容易易にに入入力力出出来来まますす。。

規規制制域域ののデデーータタ入入力力ははククレレーーンンフフッックク位位置置ををテティィーーチチンンググ
すするる方方式式とと現現場場図図面面かからら座座標標をを算算出出しし入入力力すするる方方式式。。

εϐʔυϑΝΫλʔ	4'ػʣ
ククレレーーンンのの旋旋回回速速度度にに応応じじててＣＣＰＰＵＵがが接接近近時時間間、、
距距離離をを計計算算しし停停止止位位置置をを制制御御ししまますす。。

ࣜߦδϒΫϨʔϯのিಥࢭ
ɾൣۀ࡞ғ੍نରԠ

走走行行式式ジジブブククレレーーンン対対走走行行式式ジジブブククレレーーンン、、走走行行式式ジジブブクク
レレーーンン対対タタワワーーククレレーーンンででもも衝衝突突防防止止制制御御がが可可能能でですす。。

ηϯαʔௐ用λονύωϧ
起起伏伏セセンンササーー、、旋旋回回セセンンササーー（（イインンククリリメメンンタタルル、、アアブブソソ
リリュューートト））、、走走行行距距離離セセンンササーーのの調調整整がが行行ええまますす。。

ククレレーーンン間間通通信信ににはは無無線線
ををすするる必必要要ががあありりまませせんん。。

主構成品

制御盤

旋回角検出器

起伏角検出器

ブザー付回転灯

ＣＰＵ、シーケンサー、
タッチパネルを内蔵した
ウォッチマンの心臓部。
制御盤の大きさも従来機
よりコンパクト設計。

起伏角検出器には温度
補正機能付で総合制度
±1%の高精度ポテンシ
ョメータ。

ロータリーエンコーダは
インクリメンタル型、ア
ブソリュート型を使用し
ます。
※インクリメンタル型は原点
センサーも取付。

危険度に応じて２段階の
ブザーと回転灯で知らせ
ます。
※オペレーター室用として
音声警報装置も選べます。

事事前前にに1100パパタターーンンままでで入入
パパタターーンンのの名名称称もも1155文文字字

設設定定距距離離内内をを33段段階階にに音音量量

ウォッチマン

２次元クレーン衝突防止装置

v）の後継機として開発されました。

防止・作業範囲規制が行えます。

安全を提供する
ウォッチマンが
さらに進化！！

WD-VLx Ver1.0

දࣔڑͰの·ࢭఀ

ରࣜσʔλೖྗํ๏

�௨Γの੍نҬσʔλઃఆํ๏

画画面面上上部部にに規規制制域域ままででのの停停止止距距離離・・相相手手ククレレーーンンままででのの停停
止止距距離離をを表表示示しし、、安安全全にに回回避避出出来来まますす。。

ククレレーーンンデデーータタ等等ををタタッッチチパパネネルルのの指指示示にに従従いい、、対対話話式式にに
容容易易にに入入力力出出来来まますす。。

規規制制域域ののデデーータタ入入力力ははククレレーーンンフフッックク位位置置ををテティィーーチチンンググ
すするる方方式式とと現現場場図図面面かからら座座標標をを算算出出しし入入力力すするる方方式式。。

εϐʔυϑΝΫλʔ	4'ػʣ
ククレレーーンンのの旋旋回回速速度度にに応応じじててＣＣＰＰＵＵがが接接近近時時間間、、
距距離離をを計計算算しし停停止止位位置置をを制制御御ししまますす。。

ࣜߦδϒΫϨʔϯのিಥࢭ
ɾൣۀ࡞ғ੍نରԠ

走走行行式式ジジブブククレレーーンン対対走走行行式式ジジブブククレレーーンン、、走走行行式式ジジブブクク
レレーーンン対対タタワワーーククレレーーンンででもも衝衝突突防防止止制制御御がが可可能能でですす。。

ηϯαʔௐ用λονύωϧ
起起伏伏セセンンササーー、、旋旋回回セセンンササーー（（イインンククリリメメンンタタルル、、アアブブソソ
リリュューートト））、、走走行行距距離離セセンンササーーのの調調整整がが行行ええまますす。。

ククレレーーンン間間通通信信ににはは無無線線通通信信
ををすするる必必要要ががあありりまませせんん。。

主構成品

制御盤

旋回角検出器

起伏角検出器

ブザー付回転灯

ＣＰＵ、シーケンサー、
タッチパネルを内蔵した
ウォッチマンの心臓部。
制御盤の大きさも従来機
よりコンパクト設計。

起伏角検出器には温度
補正機能付で総合制度
±1%の高精度ポテンシ
ョメータ。

ロータリーエンコーダは
インクリメンタル型、ア
ブソリュート型を使用し
ます。
※インクリメンタル型は原点
センサーも取付。

危険度に応じて２段階の
ブザーと回転灯で知らせ
ます。
※オペレーター室用として
音声警報装置も選べます。

事事前前にに1100パパタターーンンままでで入入力力出出
パパタターーンンのの名名称称もも1155文文字字以以内内

設設定定距距離離内内をを33段段階階にに音音量量をを大大

ウォッチマン

２次元クレーン衝突防止装置

ウォッチマン(WD-VxR)はご好評を頂いていましたウォッチ
マン・ジュニア（WD-2J・WD-2JGX）、ウォッチマン（WD-4
v）の後継機として開発されました。
従来の定置式クレーンと新たに走行式ジブクレーンの衝突
防止・作業範囲規制が行えます。

安全を提供する
ウォッチマンが
さらに進化！！

WD-VLx Ver1.0

දࣔڑͰの·ࢭఀ

ରࣜσʔλೖྗํ๏

�௨Γの੍نҬσʔλઃఆํ๏

画画面面上上部部にに規規制制域域ままででのの停停止止距距離離・・相相手手ククレレーーンンままででのの停停
止止距距離離をを表表示示しし、、安安全全にに回回避避出出来来まますす。。

ククレレーーンンデデーータタ等等ををタタッッチチパパネネルルのの指指示示にに従従いい、、対対話話式式にに
容容易易にに入入力力出出来来まますす。。

規規制制域域ののデデーータタ入入力力ははククレレーーンンフフッックク位位置置ををテティィーーチチンンググ
すするる方方式式とと現現場場図図面面かからら座座標標をを算算出出しし入入力力すするる方方式式。。

εϐʔυϑΝΫλʔ	4'ػʣ
ククレレーーンンのの旋旋回回速速度度にに応応じじててＣＣＰＰＵＵがが接接近近時時間間、、
距距離離をを計計算算しし停停止止位位置置をを制制御御ししまますす。。

ࣜߦδϒΫϨʔϯのিಥࢭ
ɾൣۀ࡞ғ੍نରԠ

走走行行式式ジジブブククレレーーンン対対走走行行式式ジジブブククレレーーンン、、走走行行式式ジジブブクク
レレーーンン対対タタワワーーククレレーーンンででもも衝衝突突防防止止制制御御がが可可能能でですす。。

ηϯαʔௐ用λονύωϧ
起起伏伏セセンンササーー、、旋旋回回セセンンササーー（（イインンククリリメメンンタタルル、、アアブブソソ
リリュューートト））、、走走行行距距離離セセンンササーーのの調調整整がが行行ええまますす。。

ΫϨʔϯؒのσʔλ௨৴ແઢํࣜ
ククレレーーンン間間通通信信ににはは無無線線通通信信をを標標準準ととししククレレーーンン間間のの配配線線
ををすするる必必要要ががあありりまませせんん。。

主構成品

制御盤

旋回角検出器

起伏角検出器

ブザー付回転灯

走行距離計測器

無線通信盤

ＣＰＵ、シーケンサー、
タッチパネルを内蔵した
ウォッチマンの心臓部。
制御盤の大きさも従来機
よりコンパクト設計。

起伏角検出器には温度
補正機能付で総合制度
±1%の高精度ポテンシ
ョメータ。

ロータリーエンコーダは
インクリメンタル型、ア
ブソリュート型を使用し
ます。
※インクリメンタル型は原点
センサーも取付。

危険度に応じて２段階の
ブザーと回転灯で知らせ
ます。
※オペレーター室用として
音声警報装置も選べます。

走行式ジブクレーンの位置を
計測します。
測定範囲は、0.1～150ｍ

（指定リフレクタ使用時）
精度は、±５㎜（-40℃～＋50℃）
可視光レーザー赤色クラス２
スポット径は５０ｍ先でφ３５㎜

２台以上のクレーンで衝突
防止を行う時に使用します。
PoEハブからLANケーブル
１本で配線。

ごͱมΘΔݱෑに੍نҬをࣄ前ೖྗ
事事前前にに1100パパタターーンンままでで入入力力出出来来まますす
パパタターーンンのの名名称称もも1155文文字字以以内内でで表表示示。。

設設定定距距離離内内をを33段段階階にに音音量量をを大大ききくく調調整整出出来来まますす。。
Իܯใग़ྗのԻྔ͕�ஈ֊にมԽ
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用ྫ

ハウジング
R6Z 00007 003
(代表管理番号：002570)

ウェブカメラ
R6B 29360

有線LANケーブル

有線LANケーブル

※見通しが条件となります

無線区間
約１Kmまで実績あり

無線LANアンテナ
N1K 032S0 001
(代表管理番号：0001F)

無線LANアンテナ
N1K 032S0 001
(代表管理番号：0001F)

レンタル用パソコン
N1A 00003 002

設置側（現場等） 監視側（事務所等）

ーブルー有線LANケー

※見通しが条件と

無線区間間
約１Kmままで実

無線LANアンテナ
N1K 032S0 001
(代表管理番号：0001F)

無線LANアンテナ変換器
N1L 04000 001無線LANアンテナ変換器

N1L 04000 001

ハウジング
R6Z 00007 003
(代表管理番号：002570)

ルーター
R9G W1000 001 
(代表管理番号：0039K)

ウェブカメラ
R6B 29360

有線LANケーブル NTT等の
インターネット
回線

NTT等の
インターネット
回線

※別途、お客さまにて、WEBカメラ用の
　インターネット回線とプロバイダ契約が必要です

※インターネットにつながる
　環境が必要です

レンタル用パソコン
N1A 00003 002

設置側（現場等） 監視側（事務所等）

インター
ネット

お客様のパソコン、携帯電話
などのインターネット環境
にて、画像を確認できます。
（携帯電話は、静止画像のみ）

˞機器設置用のՍ台ɺポールɺ単管等ɺ͓٬様Ͱ͝準උئい·͢ɻ 56

˞各機器͝ͱに電源AC100V͕ඞཁͰ͢ɻ
˞機器設置用のՍ台ɺポールɺ単管等ɺ͓٬様Ͱ͝準උئい·͢ɻ 56

˞各機器͝ͱに電源AC100V͕ඞཁͰ͢ɻ

ウェブΧメϥ�

ྫߏஙྫインターωットߏͰͷແ線LANݱ

商品コード R8P L0050 002
式ܕ LMS511
電源� （V） AC100
最大ڑଌ定ൣғ� （m） 80
ࣹ10%ଌ定ൣғ� （m） 40（黒色無光沢）
スキϟン֯度� （度） 190
（ˆ）�用Թ度（ηンαー/回స౮） －30～50
ੇ๏（LʷWʷH）� （mm） 310×236×193
質量� （kg） 約4

ɹレーβーεΩϟφ式ثใ௨৴ܯ

˔�すきؒのないࢹがՄ能です。
。ঢ়を自༝にઃ定Մ能ですܗΤϦΞのࢹ�˔
˔�पғの明るさにແ関係でӨڹをडけませΜので、
ɹ外෦র明の必要がありませΜ。
˔�෦ώータଂで݁࿐をࢭできます。

センαーਖ਼໘ センαーഎ໘

-.4���に新しくՃされͨ機能
ɹɹ・ෳのΤϦΞઃ定がग़དྷます 	ઃஔ࣌にΤϦΞઃ定が必要となります）。
ɹɹ・ܯռΤϦΞの変更が༰қにग़དྷます。
ɹɹ操作൫෦の切りସえεΠονをೖ切するだけ。

用 （ྫL.S511）

ྫ B
 地໘とਫฏに使用しͨ場合 ྫ C
 地໘と֯に使用しͨ場合

ʲ最େ検ΤϦΞʳ
8ܘ�N、�9� の˃
ઔܕのΤϦΞとなります。

ʲ最େ検ΤϦΞʳ
8ܘ�N、�9� の˃
ઔܕのΤϦΞとなります。

ʲܯռΤϦΞ�ʳ
ؒ作業࣌なͲ、ΤϦΞ
を͛てܯռ

ʲܯռΤϦΞ�ʳ
クレーンの、࣌場Քಇݱ
ӽڥޢなͲに

ʲܯռΤϦΞ�ʳ
ؒ、৵ೖऀの௨ใなͲ
に

ʲܯռΤϦΞ�ʳ
னؒはڱいൣғ
をܯռ

˞ैདྷܕ -.4ʵ���は�ΤϦΞのΈのઃ定となります。

 56

用్

ߴՍڮ下・Սઢ・ઢ࿏・ଆ道࿏ࡍ等で׆༂します。
最େ8ܘ�Nのઔঢ়でόϦΞをల։します。まͨ、
ઃஔ࣌ύιίン上でܯռΤϦΞをࡉかくઃ定できます。
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ク
レ
ー
ン
・
移
動
式
ク
レ
ー
ン
・
デ
リ
ッ
ク

ジブクレーン（壁クレーンを除く）
橋型クレーン

ケーブルクレーン
アンローダー

移動式クレーン（浮きクレーンに限る）
ガイデリック及びスチフレデリック

つり上げ
荷重

（単位：t）

5 未満 28,900 28,400 10,900 10,400
5 以上 10 未満 38,100 37,600 15,500 15,000

10 以上 20 未満 47,800 47,300 20,100 19,600
20 以上 50 未満 59,900 59,500 29,300 28,800
50 以上 100 未満 79,300 78,900 38,400 38,000

100 以上 200 未満 93,900 93,400 47,600 47,100
200 以上 500 未満 113,300 112,800 61,400 60,900
500 以上 1000 未満 132,700 132,200 75,100 74,700

1000 以上 152,100 151,600 88,900 88,400

天井クレーン
つり上げ

荷重
（単位：t）

5 未満 16,300 15,800 7,200 6,800
5 以上 10 未満 22,100 21,600 10,900 10,400

10 以上 20 未満 29,800 29,400 15,500 15,000
20 以上 50 未満 40,500 40,100 23,900 23,400
50 以上 100 未満 55,100 54,600 31,100 30,600

100 以上 200 未満 71,600 71,100 42,100 41,600
200 以上 500 未満 93,900 93,400 49,400 49,000
500 以上 125,000 124,500 57,700 57,200

移動式クレーン
（浮きクレーンを除く）

つり上げ
荷重

（単位：t）

5 未満 15,300 14,800 6,300 5,800
5 以上 10 未満 21,100 20,700 9,100 8,600

10 以上  20 未満 28,900 28,400 14,600 14,100
20 以上 50 未満 38,800 38,300 21,900 21,400
50 以上 100 未満 55,100 54,600 29,300 28,800

100 以上 200 未満 71,600 71,100 38,400 38,000
200 以上 93,900 93,400 49,200 48,800

上記以外のクレーン及びデリック
つり上げ

荷重
（単位：t）

5 未満 13,400 12,900 5,500 5,000
5 以上 10 未満 19,200 18,700 9,100 8,600

10 以上 20 未満 23,600 23,100 12,700 12,300
20 以上 50 未満 32,300 31,800 20,100 19,600
50 以上 100 未満 45,400 44,900 27,400 26,900

100 以上 200 未満 55,100 54,600 34,800 34,300
200 以上 76,000 75,500 42,100 41,600

ର 検ࠪのछྨ
۠ 

खྉ
མ�ੑ࠶༺�։検ࠪ มߋ検ࠪ

ਃࢴ ਃࢠి ਃࢴ ਃࢠి

エレベーター 積載荷重（単位：t）
5 未満 19,800 19,300 10,900 10,400

5 以上 10 未満 28,000 27,600 16,400 15,900

ର 検ࠪのछྨ
۠ 

खྉ
མ�ੑ࠶༺�։検ࠪ มߋ検ࠪ
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建設用リフト ガイドレール（昇降路を有する
ものにあっては昇降路）

30 未満 14,300 13,800 10,900 10,400
30 以上 50 未満 21,600 21,100 15,500 15,000
50 以上 29,000 28,500 20,100 19,600

ର 検ࠪのछྨ
۠ 

खྉ
�༻�མ�ੑ

։検ࠪ࠶༺
ਃࢴ ਃࢠి

ゴンドラ
人力によって昇降させるもの 12,200 11,700

動力によって昇降させるもの 積載荷重
（単位：t）

0.25 未満 18,000 17,500
0.25 以上 23,800 23,400

ର ۠ 
खྉ

ਃࢴ ਃࢠి

免許・許可
免許申請（新規交付/再交付/書替/有効期間の更新）特定機械検査証（書替/再交付）申請 1,500 1,450
特定機械等の製造許可（ボイラー/第一種圧力容器/クレーン等） 82,500
有害物の製造許可（ジクロルベンジン等） 197,600 197,100

࿑ಇ҆શӴੜ๏ɹ֤種ख数料ɹऩೖҹֹۚࢴද（ൈਮ）�
ฏ1�3݄2�ߦࢪ
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東京都 労働基準監督署

局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

東京労働局 102-8305 千代田区九段南1丁目2番1号 
九段第3合同庁舎12階～14階 TEL  03-3512-1615 東京都

中央 112-8573 文京区後楽1-9-20
飯田橋合同庁舎6・7階

TEL  03-5803-7381 
FAX 03-3818-8411

中央区、千代田区、文京区、大島町、八丈町、
利島村新島村、神津島村、三宅村、御蔵島村、青ヶ島村

上野 110-0008 台東区池之端1-2-22
上野合同庁舎7階

TEL  03-3828-6711 
FAX 03-3828-6716 台東区

三田 108-0014 港区芝５－３５－２
安全衛生総合会館３階

TEL  03-3452-5473 
FAX 03-3452-3072 港区

品川 141-0021 品川区上大崎3-13-26
（2階～4階）

TEL  03-3443-5742
FAX 03-3443-6856 品川区、目黒区

大田 144-8606 大田区蒲田5-40-3
TT蒲田駅前ビル8・9階

TEL  03-3732-0174
FAX 03-3730-9575 大田区

渋谷 150-0041 渋谷区神南1-3-5
渋谷神南合同庁舎5・6階

TEL  03-3780-6527
FAX 03-3780-6595 渋谷区、世田谷区

新宿 169-0073 新宿区百人町4-4-1
新宿労働総合庁舎4・5階

TEL  03-3361-3949 
FAX 03-3361-6200 新宿区、中野区、杉並区

池袋 171-8502 豊島区池袋4-30-20
豊島地方合同庁舎1階

TEL  03-3971-1257 
FAX 03-3590-6532 板橋区、練馬区、豊島区

王子 115-0045 北区赤羽2-8-5 TEL  03-3902-6003  
FAX 03-3901-3612 北区

足立 120-0026 足立区千住旭町4-21
足立地方合同庁舎4階

TEL  03-3882-1188 
FAX 03-3879-0731 足立区、荒川区

向島 131-0032 墨田区錦糸1-2-1
アルカセントラル6F

TEL  03-3614-4143 
FAX 03-3616-6259 墨田区、葛飾区

亀戸 136-8513 江東区亀戸2-19-1
カメリアプラザ8階

TEL  03-3637-8130 
FAX 03-3685-5218 江東区

江戸川 134-0091 江戸川区船堀2-4-11 TEL  03-3675-2125 
FAX 03-5667-1531 江戸川区

八王子 192-0046 八王子市明神町3-8-10 TEL  042-642-5296  
FAX 042-646-1524 八王子市、日野市、多摩市、稲城市

立川 190-8516 立川市緑町4-2
立川地方合同庁舎3階

TEL  042-523-4472  
FAX 042-522-0565

立川市、昭島市、府中市、小金井市、小平市、
東村山市、国分寺市、国立市、東大和市、武蔵村山市

青梅 198-0042 青梅市東青梅2-6-2 TEL  0428-22-0285 
FAX 0428-23-4330 青梅市、福生市、あきる野市、羽村市、西多摩郡

三鷹 180-8518 武蔵野市御殿山1-1-3
クリスタルパークビル3階

TEL  0422-48-1161 
FAX 0422-46-1214

三鷹市、武蔵野市、調布市、西東京市、狛江市、
清瀬市、東久留米市

町田支署 194-0022 町田市森野2-28-14
町田地方合同庁舎2階

TEL  042-724-6881 
FAX 042-724-0071 町田市

神奈川県 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

横浜南 231-0003 横浜市中区北仲通5-57
横浜第2合同庁舎9階

TEL  045-211-7374  
FAX 045-651-1628 横浜市（中区、南区、磯子区、港南区、金沢区）

鶴見 230-0051 横浜市鶴見区鶴見中央2-6-18 TEL  045-501-4968 
FAX 045-501-4931 横浜市（鶴見区（川崎南管轄）を除く）

 川崎南 210-0012 川崎市川崎区宮前町8-2 TEL  044-244-1271 
FAX 044-244-1275 川崎市（川崎区、幸区）

川崎北 213-0001 川崎市高津区溝口1-21-9 TEL  044-820-3190 
FAX 044-820-3184

横浜市鶴見区扇島 
川崎市（中原区、宮前区、高津区、多摩区、麻生区）

横須賀 238-0005 横須賀市新港町1-8
横須賀地方合同庁舎5階

TEL  046-823-0858 
FAX 046-823-0824 横須賀市、三浦市、逗子市、葉山町

横浜北 222-0033 横浜市港北区新横浜3-24-6
横浜港北地方合同庁舎3階

TEL  045-474-1251 
FAX 045-474-1256 

横浜市（西区、神奈川区、港北区、緑区、青葉区、
都築区）

平塚 254-0041 平塚市浅間町10-22 TEL  0463-43-8615 
FAX 0463-43-8600 平塚市、伊勢原市、奏野市、大磯町、二宮町

藤沢 251-0054 藤沢市朝日町5-12
藤沢労働総合庁舎 3階

TEL  0466-23-6753 
FAX 0466-23-4288 藤沢市、茅ヶ崎市、鎌倉市、寒川町

小田原 250-0004 小田原市浜町1-7-11 TEL  0465-22-7151 
FAX 0465-22-0074 小田原市、南足柄市、足柄上郡、足柄下郡

厚木 243-0018 厚木市中町3-2-6
厚木Tビル5階

TEL  046-401-1641 
FAX 046-401-1643

厚木市、海老名市、大和市、座間市、綾瀬市、
愛甲郡

相模原 252-0236 相模原市中央区富士見6-10-10
相模原地方合同庁舎4階

TEL  042-752-2051 
FAX 042-752-1558 相模原市

横浜西 240-8612 横浜市保戸ヶ谷区岩井町1-7
保戸ヶ谷駅ビル4階

TEL  045-332-9311  
FAX 045-332-9555 

横浜市（戸塚区、栄区、泉区、旭区、瀬谷区、
保戸ヶ谷区）
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千葉県 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL 管轄地域

千葉 260-8506 千葉市中央区中央4-11-1
千葉第2地方合同庁舎3階 TEL  043-308-0671 千葉市、市原市、四街道市

船橋 273-0022 船橋市海神町2-3-13 TEL  047-431-0182 船橋市、市川市、習志野市、八千代市、鎌ヶ谷市、
浦安市、白井市

柏 277-0005 柏市柏255-31 TEL  04-7163-0246 松戸市、柏市、流山市、野田市、我孫子市

銚子 288-0802 銚子市中央町8-16 TEL  0479-22-8100 銚子市、匝瑳市、旭市、香取郡のうち東庄町

木更津 292-0831 木更津市富士見2-4-14
木更津地方合同庁舎 TEL  0438-22-6165 木更津市、君津市、富津市、袖ヶ浦市、館山市、

鴨川市、南房総市、安房郡

茂原 297-0018 茂原市萩原町3-20-3 TEL 0475-22-4551 茂原市、勝浦市、いすみ市、長生郡、夷隅郡

成田 286-0134 成田市東和田字高崎553-4 TEL  0476-22-5666 成田市、香取市、印西市、冨里市、印旛郡（栄町）、
香取郡（神崎町、多古町）

 東金 283-0005 東金市田間65 TEL  0475-52-4358 東金市、佐倉市、八街市、山武市、大網白里市、
山武郡、印旛郡（酒々井町）

埼玉県 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

さいたま 330-6014 さいたま市中央区新都心11-2
ランド・アクシス・タワー14F

TEL  048-600-4801 
FAX 048-600-4804

さいたま市（岩槻区を除く）、鴻巣市（旧川里町を除く）、
上尾市、朝霞市、志木市、新座市、桶川市、北本市、伊奈町

川口 332-0015 川口市川口2-10-2 TEL  048-252-3773 
FAX 048-252-3867 川口市、蕨市、戸田市

熊谷 360-0856 熊谷市別府5-95 TEL  048-533-3611  
FAX 48-533-3614 

熊谷市、本庄市、深谷市、大里郡寄居町、
児玉郡（美里町、神川町、上里町）

川越 350-1118 川越市豊田本1-19-8
川越合同庁舎

TEL  049-242-0891 
FAX 049-242-0385

川越市、東松山市、富士見市、坂戸市、鶴ヶ島市、ふじみ野市、滑川町、嵐山町、
小川町、ときがわ町、吉見町、鳩山町、毛呂山町、越生町、東秩父町

春日部 344-8506 春日部市南3-10-3 TEL  048-735-5227 
FAX 048-735-3748

春日部市、さいたま市（のうち岩槻区）、草加市、八潮市、三郷市、久喜市、越谷市、
蓮田市、幸手市、吉川市、宮代町、白岡市、杉戸町、松伏町、北葛飾郡（杉戸町、松伏町）

所沢 359-0042  所沢市並木6-1-3
所沢合同庁舎

TEL  04-2995-2582 
FAX 04-2995-2571 

所沢市、飯能市、狭山市、入間市、日高市、
入間郡（三芳町）

行田 361-8504 行田市桜町2-6-14 TEL  048-556-4195 
FAX 048-554-9297 行田市、加須市、羽生市、鴻巣市（のうち旧川里町）

 秩父 368-8609 秩父市上宮地町23-24 TEL  0494-22-3725 
FAX 0494-25-1426 秩父市、秩父郡（横瀬町、皆野町、長瀞町、小鹿野町）

栃木県 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

宇都宮 320-0845 宇都宮市明保野町1-4
宇都宮第2地方合同庁舎別館

TEL  028-633-4251 
FAX 028-633-4254

宇都宮市、さくら市、那須烏山市、高根沢町、
那須郡のうち那珂川町

足利 326-0807 足利市大正町864 TEL  0284-41-1188 
FAX 0284-41-1190 足利市

栃木 328-0042 栃木市沼和田町20-24 TEL  0282-24-7766 
FAX 0282-24-7796 栃木市、小山市、下野市、壬生町、野木町、佐野市

鹿沼 322-0063 鹿沼市戸張町2365-5 TEL  0289-64-3215 
FAX 0289-64-3217 鹿沼市

大田原 324-0041 大田原市本町2-2828-19 TEL  0287-22-2279 
FAX 0287-22-3460

大田原市、矢板市、那須塩原市、
那須郡のうち那須町

日光 321-1261 日光市今市305-1 TEL  0288-22-0273 
FAX 0288-22-0231 日光市、塩谷郡のうち塩谷町

真岡 321-4305 真岡市荒町5203 TEL  0285-82-4443 
FAX 0285-82-4725

真岡市、益子町、茂木町、市貝町、芳賀町、
上三川町

茨城県 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

水戸 310-0015 水戸市宮町1-8-31
茨城労働総合庁舎

TEL  029-226-2237 
FAX 029-226-2239 

水戸市、常陸太田市、ひたちなか市、常陸大宮市、那珂市、
笠間市、茨城町、大洗町、城里町、大子町、東海村

日立 317-0073 日立市幸町2-9-4 TEL  0294-22-5187 
FAX 0294-22-5189 日立市、高萩市、北茨城市

土浦 300-0805 土浦市宍塚1838 TEL  029-821-5127 
FAX 029-821-5128

土浦市、石岡市、つくば市、かすみがうら市、
小美玉市、稲敷郡のうち阿見町

筑西 308-0825 筑西市下中山581-2 TEL  0296-22-4564 
FAX 0296-22-4580 筑西市、結城市、下妻市、桜川市、八千代町

古河 306-0011 古河市東3-7-32 TEL  0280-32-3232 
FAX 0280-22-4580 古河市、猿島郡

常総 303-0022 常総市水海道淵頭町3114-4 TEL  0297-22-0264 
FAX 0297-32-0279 守谷市、坂東市、常総市、つくばみらい市

龍ヶ崎 301-0005 龍ヶ崎市川原代町四区6336-1 TEL  0297-62-3331  
FAX 0297-22-3332

龍ヶ崎市、取手市、牛久市、稲敷市、利根町、
河内町、美浦村

 鹿島 314-0031  鹿島市宮中1995-1 TEL  0299-83-8461 
FAX 0299-83-8463 鹿島市、潮来市、鉾田市、神栖市、行方市

࿑ಇج४ಜॺͷ所ࡏɾҰཡ�
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大阪府 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

大阪中央 540-0003 大阪市中央区森ノ宮中央1-15-10 TEL  06-7669-8726 
FAX 06-6941-0459

中央区、天王寺区、浪速区、東成区、生野区、
城東区、鶴見区

大阪南 557-8502 大阪市西成区玉出中2-13-27 TEL  06-7688-5580 
FAX 06-6653-5599

住之江区、住吉区、西城区、阿倍野区、東住吉区、
平野区

天満 530-6007 大阪市北区天満橋1-8-30
OAPタワー7階

TEL  06-7713-2003 
FAX 06-6358-0265 北区、都島区、旭区

大阪西 550-0014 大阪市西区北堀江1丁目2番19号
アステリオ北堀江ビル9階

TEL  06-7713-2021 
FAX 06-6531-0805 西区、港区、大正区

西野田 554-0012 大阪市此花区西九条5-3-63 TEL  06-7669-8787 
FAX 06-6462-8104 此花区、西淀川区、福島区

淀川 532-8507 大阪市淀川区西三国4-1-12 TEL  06-7668-0268 
FAX 06-6350-3994

淀川区、東淀川区、池田市、豊中市、箕面市、
豊能郡

東大阪 577-0809 東大阪市永和2丁目1番1号
東大阪商工会議所3階

TEL  06-7713-2025 
FAX 06-6723-3009 東大阪、八尾市

岸和田 596-0073 岸和田市岸城町23-16 TEL  072-498-1012 
FAX 072-431-3905

岸和田市、貝塚市、泉佐野市、泉南市、阪南市、
泉南郡

堺 590-0078 堺市堺区南瓦町2-29
堺地方合同庁舎3階

TEL  072-340-3829 
FAX 072-222-6602 堺市

羽曳野 583-0857 羽曳野市誉田3-15-17 TEL  072-942-1308 
FAX 072-956-7163

富田林市、河内長野市、松原市、柏原市、羽曳野市、
藤井寺市、大阪狭山市、南河内郡

北大阪 573-8512 枚方市東田宮1-6-8 TEL  072-391-5825 
FAX 072-845-1146

守口市、枚方市、寝屋川市、大東市、門真市、
四條畷市、交野市

泉大津 595-0025 泉大津市旭町22-45
テクスピア大阪6階

TEL  0725-27-1211 
FAX 0725-23-3364 泉大津市、和泉市、高石市、泉北郡

茨木 567-8530 茨木市上中条2-5-7 TEL  072-604-5308 
FAX 072-622-6873 茨木市、高槻市、吹田市、摂津市、三島郡

兵庫県 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

神戸東 650-0024 神戸市中央区海岸通29
神戸地方合同庁舎3階

TEL  078-389-5340 
FAX 078-332-5918 灘区、中央区

神戸西 652-0802 神戸市兵庫区水木通10-1-5 TEL  078-570-0090 
FAX 078-575-0275 兵庫区、北区、長田区、須磨区、垂水区、西区

尼崎 660-0892 尼崎市東難波町4-18-36
尼崎地方合同庁舎

TEL  06-7670-4921 
FAX 06-6482-5669 尼崎市

姫路 670-0947 姫路市北条1-83 TEL  079-256-5788 
FAX 079-224-1486 姫路市、宍粟市、たつの市、神崎郡、揖保郡

伊丹 664-0881 伊丹市昆陽1-1-6
伊丹労働総合庁舎 

TEL  072-772-6224 
FAX 072-772-6226 伊丹市、川西市、三田市、篠山市、川辺郡

西宮 662-0942 西宮市浜町7-35
西宮地方合同庁舎

TEL  079-826-3733 
FAX 079-826-3799 西宮市、芦屋市、宝塚市、神戸市のうち東灘区

加古川 675-0017 加古川市野口町良野1737 TEL  079-458-8471 
FAX 079-422-5004

明石市、加古川市、三木市、高砂市、小野市、
加古郡

西脇 677-0015 西脇市西脇885-30
西脇地方合同庁舎

TEL  0795-22-3366 
FAX 0795-22-5001 西脇市、加西市、丹波市、加東市、多可郡

但馬 668-0031 豊岡市大手町9-15 TEL  0796-22-5145 
FAX 0796-22-5146 豊岡市、養父市、朝来市、美方郡

相生 678-0031 相生市旭1-3-18
相生地方合同庁舎

TEL  0791-22-1020 
FAX 0791-22-1021 相生市、赤穂市、赤穂郡、佐用郡

淡路 656-0014 洲本市桑間280-2 TEL  0799-22-2591 
FAX 0799-22-2536 洲本市、南あわじ市、淡路市
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京都府 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

京都上 604-8467 京都市中京区西ノ京大炊御門町19-19 TEL  075-462-5112 
FAX 075-464-0335 上京区、中京区、左京区、北区、右京区、西京区

京都下 600-8007 京都市下京区四条通東洞院東入立売西町60番地
日本生命四条ビル5

TEL  075-254-3196 
FAX 075-254-3210

下京区、南区、東山区、山科区、長岡京市、向日市、
乙訓郡

京都南 612-8108 京都市伏見区奉行前町6 TEL  075-601-8322 
FAX 075-601-8325

伏見区、宇治市、城陽市、八幡市、京田辺市、
木津川市、久世郡、綴喜郡、相楽郡

福知山 620-0035 福知山市内記1丁目10-29
福知山地方合同庁舎4階

TEL  0773-22-2181 
FAX 0773-22-2187 福知山市、綾部市

舞鶴 624-0946 舞鶴市字下福井901番地
舞鶴港湾合同庁舎6階

TEL  0773-75-0686 
FAX 0773-75-0680 舞鶴市

丹後 627-0012 京丹後市峰山町杉谷147-14 TEL  0772-62-1214 
FAX 0772-62-2932 京丹後市、宮津市、与謝郡

園部 622-0003 南丹市園部町新町118-13 TEL  0771-62-0567 
FAX 0771-62-4101 亀岡市、南丹市、船井郡

愛知県 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

名古屋北 461-8575 名古屋市東区白壁1-15-1
（名古屋合同庁舎第3号館8階）

TEL  052-961-8653 
FAX 052-953-8529 東区、北区、中区、守山区、春日井市、小牧市

名古屋東 468-8551 名古屋市天白区中平5-2101 TEL  052-800-0792 
FAX 052-805-6116 

千草区、昭和区、瑞穂区、熱田区、緑区、名東区、
天白区、富明市、日進市、愛知郡東郷町

名古屋南 455-8525 名古屋市港区港明1-10-4 TEL  052-651-9207 
FAX 052-651-9248 中川区、港区、南区

豊橋 440-8506 豊橋市大国町111
豊橋地方合同庁舎6階

TEL  0532-54-1192 
FAX 0532-54-1161

豊橋市、豊川市、蒲郡市、新城市、田原市、
北設楽郡

名古屋西 453-0813 名古屋市中村区二ツ橋町3-37 TEL  052-481-9533  
FAX 052-481-2068 中村区、西区、清須市、北名古屋市、西春日井郡

岡崎 444-0813 岡崎市羽根町字北乾地50-1
岡崎合同庁舎5階

TEL  0564-52-3161 
FAX 0564-52-9938 岡崎市、額田郡

 一宮 491-0903 一宮市八幡4-8-7
一宮労働総合庁舎

TEL  0586-45-0206 
FAX 0586-43-2809 一宮市、稲沢市

半田 475-8560 半田市宮路町200-4
半田地方合同庁舎

TEL  0569-21-1030 
FAX 0569-24-3782 半田市、常滑市、東海市、知多市、大府市、知多郡

 刈谷 448-0858 刈谷市若松町1-46-1 TEL  0566-21-4885  
FAX 0566-24-2791 刈谷市、碧南市、安城市、知立市、高浜市

豊田 471-0867 豊田市常盤町3-25-2 TEL  0565-35-2323 
FAX 0565-35-2341 豊田市、みよし市

瀬戸 489-0881 瀬戸市熊野町100 TEL  0561-82-2103 
FAX 0561-85-1544 瀬戸市、尾張旭市、長久手市

津島 496-0042 津島市寺前町3-87-4 TEL  0567-26-4155 
FAX 0567-24-9289 津島市、愛西市、弥富市、あま市、海部郡

江南 483-8162 江南市尾崎町河原101 TEL  0587-54-2443 
FAX 0587-56-1954 江南市、犬山市、岩倉市、丹羽郡

西尾 445-0072 西尾市徳次町下十五夜13 TEL  0563-57-7161 
FAX 0563-54-1064 西尾市
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福岡県 労働基準監督署
局・署名 郵便番号 住所 TEL/FAX 管轄地域

福岡中央 810-8605 福岡市中央区長浜2-1-1 TEL  092-761-5607 
FAX 092-761-5616

福岡市（東区を除く）、春日市、大野城市、筑紫野市、
太宰府市、糸島市、那珂川市

福岡東 813-0016 福岡市東区香椎浜1-3-26 TEL  092-661-3770 
FAX 092-661-4178 福岡市東区、宗像市、古賀市、福津市、糟屋郡

北九州西 806-8540 北九州市八幡西区岸の浦1-5-10 TEL  093-622-6550 
FAX 093-622-6555

北九州市八幡東区、八幡西区、戸畑区、若松区、
中間市、遠賀郡

北九州東 803-0814 北九州市小倉北区大手町13-26 TEL  093-561-0881 
FAX 093-561-1197 北九州市小倉北区、小倉南区

北九州東門司支署 800-0004 北九州市門司区北川町1-18 TEL  093-381-5361 
FAX 093-381-5363 北九州市門司区

行橋 824-0005 行橋市中央1-12-35 TEL  0930-23-0454 
FAX 0930-23-0453 行橋市、豊前市、京都郡、築上郡

久留米 830-0037 久留米市諏訪野町2401 TEL  0942-33-7251 
FAX 0942-33-7254

久留米市、大川市、朝倉市、小郡市、うきは市、
三井郡、三潴郡、朝倉郡

大牟田 836-8502 大牟田市小浜町24-13 TEL  0944-53-3987 
FAX 0944-53-3990 大牟田市、柳川市、みやま市

八女 834-0047 八女市稲富132 TEL  0943-23-2121 
FAX 0943-23-2123 八女市、筑後市、八女郡

飯塚 820-0018 飯塚市芳雄町13-6
飯塚合同庁舎

TEL  0948-22-3200 
FAX 0948-22-3202 飯塚市、嘉麻市、嘉穂郡

 直方 822-0017 直方市殿町9-17 TEL  0949-22-0544 
FAX 0949-22-0502 直方市、宮若市、鞍手郡

田川 825-0013 田川市中央町4-12 TEL  0947-42-0380 
FAX 0947-42-0382 田川市、田川郡
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* 注 1．ブレーカーは高調波対策用を採用してください。
* 注 2．ケーブル長さは受電設備からクレーン制御盤までです。
* 注 3．ケーブルサイズは電圧降下が 10% 以内です。
* 注 4．発電機使用の場合はお問い合わせ下さい。
* 注 5．立ち上がり部分にはゴムキャブタイヤケーブル 2CT 以上を使用してください。
* 注 6． 上記数値は目安です。現場の状況、使用するケーブルの規格等により変わります。 

見積作成用参考として利用ください。詳細は設置時に再度打合せ願います。
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使用再開検査の実施

変更検査の実施

検査証の有効期間の変更

性能検査の実施

検査証の交付

荷重試験等の実施

1.つり上げ荷重0.5t以上3t未満のクレーン

2.つり上げ荷重3t以上のクレーン

使用

使用

検査証の有効期間
2年を満了した
後の使用

使用

検査証の裏書

休止の場合

検査証の裏書

使用再開

廃止の場合

クライミングおよびジブ長さの変更等の場合

●クレーン設置報告書・・・・様式第9号

合格

設置報告書の提出

設置工事

変更工事

変更届等の提出・審査

休止の報告

検査証の返還

落成検査の実施

設置届等の審査

設置届等の提出 〈設置届等〉
●クレーン設置届・・・・・・・・様式第2号
●クレーン明細書・・・・・・・・様式第3号

・クレーンの組立図
・構造部分の強度計算書
・据え付ける箇所の周囲の状況
（平面図、立体図、附近の見取図等）
・基礎の概要
　（基礎図、設計計算書、水平控への
支持・固定方法図および計算書等）
・走行クレーンにあっては走行の
範囲

以上を設置工事の開始日30日前に提
出します。
●クレーン落成検査申請書・・様式4号
落成検査の14日前に提出します。

〈変更届等〉
●クレーン変更届・・・・・・・様式第12号
●クレーン変更検査申請書・・・・・・・・・
様式第13号

●クレーン使用再開検査申請書・・・・・・・・・
様式第14号

●クレーン性能検査申請書・・・・・・・・・
様式第11号

（注） クライミング（旋回部およびフロ
アとも）の場合は、事前（クライミング工
事の開始の日の30日前迄）に所轄労働
基準監督署と相談してください。
（設置届又は変更届の相談）

クレーン設置ɾഇࢭϑローチϟート
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廃止　検査証の返還

検査証の裏書

使用再開検査

使用再開検査申請書

使用

廃止　検査証の返還

検査証の有効期間の更新

性能検査

変更検査

旋回部クライミング工事

変更検査申請書

使用

落成検査

フロアークライミング工事

落成検査申請書

設置届

検査証交付

落成検査

クレーン設置工事

落成検査申請書

設置から廃止までの流れ

【検査証の有効期間（2年）の更新】

【フロアークライミング】 【旋回部クライミング】

使用

使用再開

【休止】

使用

・省略されることもある。

・場合によっては
省略されることがある。

・クレーン設置届
・・・・様式第2号

・クレーン落成検査申請書
・・・・様式第4号

・性能検査申請書
・・・・様式第4号

・省略されることもある。

・場合によっては
省略されることがある。

・クレーン変更届
・・・・様式第12号

・クレーン変更検査申請書
・・・・様式第13号

・使用再開検査申請書
・・・・様式第14号

・検査官の立会の有無を相談しておくこと。
・基礎、アンカーの状況を撮影しておくこと

1）クレーン設置届・・・・様式第2号
2）クレーン明細書・・・・様式第3号
3）クレーン製造許可証
4）工事概要
5）強度計算書
6）添付書類
7）安全装置

・クレーン落成検査申請書・・・・様式第4号

設置届

廃止　検査証の返還

性能検査申請書

変更届

休止の報告

基礎工事

（30日前迄に提出）

クレーンਃखଓৄࡉ



�5

タ ワ ー
クレーン

荷 役

通信計測
機 器

技術資料

資 料

�5
クレーン　07

ٕ
ज़
ࢿ
ྉ

クライミングクレーンの高さが地上または水面から60メートル以上となる場合は、その設置者は航空法の 
規定により、航空障害灯および昼間航空障害標識の設置および届出が義務付けられている。
また、空港の進入表面等に係るようなエリアに設置する際には、承認申請が必要となる。

̍ɼۭߤো౮取ج४・னؒোඪࣝのछྨおΑͼઃஔج४

�ɼಧग़
　　2-1，航空障害灯および昼間障害標識の設置者は、遅滞なく所轄航空局長へ届け出なければならない。

届出時の提出書類
（1）航空障害灯および昼間障害標識の設置届書
（2）物件位置図（国土地理院発行1/50000または1/25000の地図、無許可の複製地図は使用不可）
（3）航空障害灯および昼間障害標識設置概略平面図および立面図
（4）クライミング計画図

　　2-2，提出部数
提出部数は副本を含め2部とする。届出書はA-4版とし、添付書類は折り込みとする。

　　2-3，提出先
（1）東京航空局〒100-0004東京都千代田区九段南1-1-15九段第2合同庁舎

東京航空局保安部航空灯火・電気技術課
TELO3-5275-9292（代表）

（2）大阪航空局〒540-8559大阪市中央区大手前4-1-76大阪合同庁舎第4号館
大阪航空局保安部航空灯火・電気技術課
TELO6-6949-6527（代表）

届出書類作成、提出手続き等の問合せは、上記へ行う。
なお、届出書は各管轄空港事務所を経由して提出することができる。

�ɼঝೝਃ
航空法に定められた空港の進入表面、転移表面または水平表面の上に出る高さの物件を設置する際には、所轄
航空局長にその設置を申請し、承認を受けなければならない。

�ɼઃஔʹͭいてのҙ
クライミングクレーンは、仮設の物件であるので、設置場所周囲の状況等により例外規定等があるので、必ず
事前に航空局へ相談すること。

��NҎ্��Nະຬͷ݅

��NҎ্��Nະຬͷ݅

��NҎ্ͷ݅

��NҎ্ͷ݅

ඪࣝびனؒোٴ౮空োߤ
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クレーン্ߌブラケット

◆　Ｈ鋼杭にボルトにてブラケットを接続する

　　ことにより杭頭部の溶接作業は不要です。

［一脚あたり杭2本の例］

＊一脚あたり杭1本の施工も可能

④ ⑤

◆　取り外しができる為、部材の転用が可能と

　　なり、コスト削減できます。

◆　施工性がよく短時間でセット可能です。

　　（大型機種対応時の８本杭で約１日）

① ② ③

クレーン杭上ブラケット

特長
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クレーンຊମ

্෦ΧンψΩ
্෦ঢ߱ϑレーϜ

Լ෦ঢ߱ϑレーϜ
Ϛετ

ϚετՍ

ঢ߱γϦンμ
Լ෦ΧンψΩ

���डྊΛ্࠷֊ʹઃஔɻ ���डྊ·ͰクレーンຊମΛ
Լ͛ͯɺ্ ෦ঢ߱ϑレーϜ
Λडྊʹݻఆ͢Δɻ

���クϥΠϛンάՍͷݻఆ
Λղআ͢Δɻ

���ঢ߱γϦンμΛ࡞ಈͤ͞
ͯϚετΛҾ্͛ɺϚετ
ՍΛ్த֊ʹઃஔͨ͠
डྊʹݻఆ͢Δɻ

���ঢ߱γϦンμΛ࡞ಈͤͯ͞ɺ
クレーンຊମΛϚετ্෦
·ͰクϥΠϛンά͢Δɻ

ʢ�ʣϑϩΞクϥΠϛンά

クϥΠϛンάՍ

डྊ

�� クϥΠϛングͷΈ

���ϚετΛࠐΉɻ ���ϚετΛδϣΠンτ͢Δɻ
���্෦ΧンψΩΛൈ ʢ͘Լ
෦ΧンψΩͰクレーン
ຊମΛ͑ࢧΔʣɻ

���ঢ߱γϦンμΛ৳͠
ͯクレーンຊମΛ্ʹ
্͛Δɻ

���্෦ΧンψΩΛग़͠ɺク
レーンຊମΛϚετʹ
ఆɻݻ

���Լ෦ΧンψΩΛൈ͘ɻ
���ঢ߱γϦンμΛॖΊͯ
Լ෦ঢ߱ϑレーϜΛҾ
্͛Δɻ

���Լ෦ΧンψΩΛग़͠ɺ
Լ෦ঢ߱ϑレーϜΛϚ
ετʹݻఆͯ͠Ϛετ
̍ຊͷクϥΠϛンά
Λྃɻ

����ʙ�Λ܁ฦ͢ɻ

ʢ�ʣクϥΠϛンάஔ
クϥΠϛンάஔ্෦ΧンψΩΛ༗͢Δ্෦ঢ
߱ϑレーϜɺԼ෦ΧンψΩΛ༗͢ΔԼ෦ঢ߱ϑ
レーϜɺঢ߱γϦンμͰߏ͞Εɺ্ ԼͷΧンψΩ
ͰクレーンຊମͷશॏྔΛަ͍ͯ͑ࢧʹޓΔɻ
ɹクϥΠϛンάํࣜʹ༉ѹγϦンμɺిಈγϦ
ンμɺి ಈνΣーンϒϩοクɺワΠϠーϩーϓʢ্ר
͛ஔͱซ༻ʣͳͲΛ༻͍ͨͷ͕͋Γɺ͜ͷ͏ͪ
༉ѹγϦンμํ͕ࣜओྲྀͰ͋Δɻ

タϫークレーンのクϥΠϛングʹクレーンຊମがϚετをঢるϚετクϥΠϛングと、
をར༻してクϥΠϛングՍ（෦）をସ͑るϑロアࠎதのమࣄʹのਐとともࣄ
クϥΠϛングとが͋る。

ʢ�ʣϚετクϥΠϛンά

ൈ͘ ൈ͘

ൈ͘ ൈ͘

ग़͢ ग़͢
ग़͢ ग़͢

伸
ば
す

伸
ば
す

縮
め
る

縮
め
る

タϫークレーンͷΈ
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���ϚετՍ
ఈ෦Ϛετ

���Լ෦ঢ߱ϑレーϜ
�ຊϚετ

���্෦ঢ߱ϑレーϜ ���ટճ
ΨΠυϚετ
ટճՍߏ

���ΨΠαϙーτ
ΧンターϑレーϜ
δϒݩࠜ

���ϩーυδϒ
ΈࠐワΠϠーͷ্ר෬ɾى

���ϚετࠐΈ ���クϥΠϛンά

ʢ�ʣཱ
උ͞ΕͨタワークレーンɺϓϥϞσϧͷύーπͷΑ͏ʹϒϩοク͝ͱʹׂ͞Ε͍ͯΔɻ࠷Լ෦ͷՍ
͔Βॱ࣍ൖೖͯ͠ɺҠಈࣜクレーンͳͲΛ༻ཱ͍ͯͯΔɻ

ʢ�ʣղମ
タワークレーン༻͢Δ͕ࣄऴྃͨ͠Βղମۀ࡞ʹೖΔɻେܕタワークレーンҰʹղମ͢Δ͜ͱ
͕Ͱ͖ͳ͍ͷͰɺղମ͞ΕΔクレーンΑΓҰճΓখ͍͞クレーンΛΒʹཱͯղମΛ͏ߦɻ͜ ͷۀ࡞Λ
ɻ͍ͯ͑͘ୈʹখ͍͞クレーンʹஔ࣍ฦͯ͠ɺ܁

���্ʹタワークレーンΑΓ
ҰճΓখ͍͞タワークレー
ンΛۙ͘ʹཱͯΔɻ

���ཱͯͨタワークレーン
ʹΑΓɺタワークレーンΛ
ղମ্ͯ͠ʹ߱Ζ͢ɻ

���δϒクレーンΛۙ͘ʹ
ཱͯΔɻタワーク
レーンΛղମ্ͯ͠
ʹ߱Ζ͢ɻ

ͷδϒクレーンޙ࠷���
ਓͷखͰղମͯ͠Τレ
ϕータͰ্ʹ߱Ζ͢ɻ
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レンタル
レンタϧܖʹ͍ͭͯʢレンタϧʣ ��

法ن
ফ๏ɾϘΠϥーٴͼѹྗ༰器҆શنଇɾಓ࿏ަ通๏ ��
૽Ի੍ن๏ɾৼಈ੍ن๏ ��

アクティオレンタル保੍ݥ
ΞクςΟΦレンタϧอ੍ݥ ��

レンタル݅αϙーτಛ੍
レンタϧ݅αϙーτಛ੍ ��

資格
ӡస資֨ɾ๏ఆࠪݕҰཡද ��
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レンタルܖ約ʹ͍ͭ （ͯレンタル約款）
第１条（総則）
̍ɽϨϯλϧʢҎԼʮຊʯͱ͍͏ɻʣɺआਓΛߕɺିਓΛԵͱ͠
ͯํͷܖؔʹ͍ͭͯɺͦͷجຊత߲ࣄΛఆΊΔɻ

̎ɽԵɺߕʹରͯ͠ɺຊ͢ࡌهʹΔ݅ʹͯಈ࢈ିआٴͼ͜Εʹͮ͘ج
αʔϏεʢҎԼɺಈ࢈ିआٴͼαʔϏεΛ૯শͯ͠ʮϨϯλϧʯͱ͍͏ɻʣ
Λఏ͢ڙΔɻ

̏ɽߕɺԵ͔ΒϨϯλϧΛ͢Δʹ͠ࡍɺϨϯλϧ݅Λߕͷۀࣄͱͯ͠༻͢
ΔͨΊʹඞཁͳٕज़ɺٕɺݟΛ༗ͨ͠ऀۀࣄͰ͋Δ͜ͱΛ֬ೝ͠ɺߕɺ
Ե͔ΒҾ͠Λड͚ͨϨϯλϧ݅Λͦͷʹ͓͍ͯదʹ༻ɺཧ͢
Δͷͱ͢Δɻ

第２条（個別契約）
̍ɽ݅ຖͷϨϯλϧܖʢҎԼʮݸผܖʯͱ͍͏ɻʣɺٴߕͼԵ͕ຊ
ɻ͏ߦ͍ͯͮجʹ

̎ɽߕɺ໊݅ɺྔɺϨϯλϧؒظɺ݅ͷ༻ॴͷඞཁͳ߲ࣄΛ໌֬
ʹͯ͠ਃ͠ࠐΈɺԵ͕͜ΕΛঝ͢Δ͜ͱʹΑͬͯݸผܖཱ͢Δɻ

̏ɽݸผܖʹ͓͍ͯຊͱҟͳΔ߲ࣄΛఆΊͨͱ͖ɺͦΕ͕ຊʹ༏ઌ
͢Δɻ

̐ɽݸผܖʹؔ͢ΔऔΓܾΊ߲ࣄɺࣄલʹٴߕͼԵ͕ٞڠͷ͏͑Ͱܾఆ͢Δɻ

第３条（レンタル期間）
̍ɽϨϯλϧؒظɺିग़ʢϨϯλϧ։࢝ʣ͔Βฦ٫ʢϨϯλϧऴྃʣ
·Ͱͱ͢Δɻ

̎ɽݸผܖʹఆΊͨϨϯλϧؒظͷॖຢԆʹ͍ͭͯɺԵͷঝΛඞཁ
ͱ͢Δɻ

第４条（レンタル料）
̍ɽϨϯλϧྉͱɺ݅ͷʮିआྉʯΛ͍͏ɻ
̎ɽϨϯλϧؒظதʹ͓͍ͯɺ݅Λ༻͠ͳ͍ؒظຢ༻Ͱ͖ͳ͍͕ͬ͋ؒظ
ͨͱͯ͠ɺࣄ༝ͷԿΛΘͣɺߕԵʹର͠ɺ֘ؒظͷϨϯλϧྉΛ
Θͳ͚ΕͳΒͳ͍ɻࢧ

̏ɽ�ͷϨϯλϧྉɺ̍̔ؒ࣌ҎͷՔಇʹର͢ΔରՁͱ͢Δɻ͜ͷؒ࣌
Λ͑ͯ༻ͨ͠߹ɺߕԵʹର͠ɺՃϨϯλϧྉΛࢧ͏ͷͱ͢Δɻ

̐ɽϨϯλϧྉͷࢧٴͼࢧ͍݅ʹ͍ͭͯผ్߹ҙ͢Δͷͱ͢Δɻ

第５条（基本料）
ʹͰ͖Δঢ়ଶ༺ʹશ҆ͭʹʹ͓͍͔ͯݱɺʹ࣌ɺ݅ͷҾ͠ߕ
͢ΔͨΊɺԵ͕͏ߦٴݕͼͦΕʹਵ͢Δۀ࡞ͷඅ༻ͱͯ͠ɺผ్ఆΊΔج
ຊྉΛԵʹࢧ͏ɻ

第６条（サポート料）
̍ɽϨϯλϧؒظதͷ͕݅ഁଛɺ౪ͷۮવͷ۰ͨ͠ૺʹނࣄ߹ʹඋ͑ɺ
ҙͰʮϨϯλϧߕΔͨΊɺ͢ݮഛঈΛܰຊདྷෛ୲͖͢ଛ͕ߕ
݅αϙʔτಛ੍ʯʹՃೖ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖ɺผ్ఆΊΔαϙʔτྉΛԵʹ
ݖٻෛ୲ۚΛͬͯԵނࣄ͏Ұఆֹͷ̍ࢧ͕ߕ͏ɻ͜ΕʹΑΓɺࢧ
Λ์͢غΔɻ

̎ɽલ߲ͷ߹ʹ͓͍ͯɺɺɺՐͷࣗવٴࡂͼߕͷނҙຢॏେ
ͳաࣦɺͦͷଞͷʮϨϯλϧ݅αϙʔτಛ੍ʯͷର֎ʹఆΊΔࣄ༝
ΓͰͳ͍ɻݶͷ߹ɺ͜ͷҼ͢Δଛىʹ

第７条（保証金）
̍ɽԵɺຊߕͮ͘جʹͷ࠴ཤߦΛ୲อ͢ΔͨΊɺߕʹର͠อূۚΛཁٻ
͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖ΔɻߕɺԵͷཁ͕͋ٻΕɺͦͷਃ͠ग़ΔֹͷอূۚΛԵ
ʹ༬ୗ͢Δɻ͜ͷอূۚʹརଉ͞ͳ͍ɻ

̎ɽԵɺߕʹୈ��߲֤̍߸ͷҰͭʹ֘͢Δࣄ༝͕ੜͨ͡ͱ͖ɺอূۚΛ
ͬͯϨϯλϧྉΛؚΉߕͷԵʹର͢Δͯ͢ͷ࠴ͷหࡁʹॆͰ͖Δɻ

第８条（物件の引渡し、免責）
̍ɽ͕ߕԵ͔Β݅ͷҾ͠Λड͚ͨͱ͖ɺԵߕʹରͯ͠ೲॻຢೲ
ථΛަ͠ɺߕआΓड͚ͨ݅ʹ͍ͭͯԵͷೲॻຢೲථʹॺ໊͠
Եʹަ͢Δɻ

̎ɽԵɺϨϯλϧؒظͷ։࢝ʹߕʹ݅ΛҾ͞ͳ͚ΕͳΒͳ͍ɻ
̏ɽ݅ͷҾ͠ɺݪଇͱͯ͠Եͷۀࣄॴͱ͢Δɻ
̐ɽલ߲Ҏ֎ͷॴʹͯ݅ͷҾ͠Λ͏ߦ߹ɺͦΕʹཁ͢ΔҰͷඅ༻
ͷෛ୲ͱ͢Δɻߕ

̑ɽԵɺ݅ͷҾ͠ͷͨΊɺߕͷݱʹཱͪೖΔࡍߕͷࣔࢦʹै͏ɻ
̒ɽ݅ͷൖग़ೖɾӡૹɾੵΈ߱Ζ͠ͳͲʹ͏ނࣄɺ͕ࣗߕΒͨͬߦ߹ຢ
͕ߕԵҎ֎ʹґཔͨ͠߹ߕͷͱ͠ɺԵ͕͜ΕΛͨͬߦ߹Եͷ
ͱ͢Δɻ

̓ɽԵɺɺɺՐɺ෩ٴͼߑਫͷࣗવࡂɺి ɺނࣄؔػɺ༌ૹݶ੍ྗ
ަ௨੍ݶɺߕͷैۀһͳ͍͠ୈऀࡾͱͷฆ૪ຢୈ͔ऀࡾΒͷɺͦͷଞ
Եͷʹ͞ؼͳ͍ࣄ༝ʹΑΓɺ݅ͷҾ͕͠ɺ͋Δ͍Ҿ͕͠ෆ
ͱͳͬͨ߹ɺͦͷΛෛΘͳ͍ɻ

第９条（物件の検収）
̍ɽߕɺ݅डྖޙͪʹɺԵ͕ൃ͢ߦΔೲॻຢೲථฒͼʹ๏ྩʹఆ
ΊΒΕͨॾࢿྉࡌهͷ༰ʹ͖ͮج݅ͷ֨نɾ༷ɾػٴͼྔ͕ܖ
ʹద߹͢Δ͜ͱʢҎԼɺʮܖద߹ੑʯͱ͍͏ʣʹ͍ͭͯݕऩΛ࣮͠ࢪɺ
ෆద߹ͷͳ͍͜ͱΛ֬ೝ͢Δɻܖʹ݅

̎ɽߕɺલ߲ͷݕऩܖʹ࣌ෆద߹Λൃͨ͠ݟ߹ɺͪʹԵʹର͠ॻ໘Ͱ௨
͠ͳ͚ΕͳΒͳ͍ɻ

̏ɽલ߲ʹΑΔߕͷ௨ΛԵ͕ड͚ͨ߹ɺԵͷʹ͓͍ͯ݅Λमཧຢ
ସͷ݅ΛҾ͢ɻ

第10条（契約不適合責任）
̍ɽԵɺߕʹର͢ΔҾ࣌͠ʹ͓͍ͯɺ͕݅ୈ߲̍̕Ͱنఆ͢Δܖద߹

ੑʢͨͩ͠ɺୈ߲̍̕ʹΑΔߕͷݕऩ࣌ʹͦͷൃ͕ݟෆՄຢஶ͘͠ࠔ
ͳͷʹݶΔʣʹ͍ͭͯͷΈɺܖෆద߹Λෛ͏ͷͱ͠ɺߕͷ༻
తͷద߹ੑʹ͍ͭͯΛෛΘͳ͍ɻ
ͳ͓ɺ͕ߕԵʹର͠ୈ߲̎̕ॴఆͷ௨Λ͠ͳ͔ͬͨ߹ʹɺߕͷݕऩ
ͳͷͰ͋ͬͨ߹Λআ͖ɺࠔෆՄຢஶ͕͘͠ݟෆద߹ͷൃܖʹ࣌
݅ܖద߹ੑΛͬͯҾ͞Εͨͷͱ͢Δɻ

̎ɽ݅ͷϨϯλϧʹؔ͠ɺԵͷʹ͢ؼ͖ࣄ༝ʹΑͬͯԵ͕ߕʹରͯ͠ଛ
ഛঈΛෛ͏߹ɺݸผܖʹ͓͚Δ֘݅ͷϨϯλϧྉ૬ֹΛ্ݶ
ͱ͠ɺࢧ͕ߕʹݱग़ͨ͠ଛݶʹΔͷͱ͢Δɻ

̏ɽ݅ͷෆ۩߹ʹىҼͯ͠ߕຢୈऀࡾʹੜͨؒ͡ଛɺಛผଛɺ݁Ռ
తଛʢࣄͷΕɺखͪɺಘ͔Γ͠རӹɺҳࣦརӹɺػձଛࣦʣʹ
͍ͭͯɺԵͦͷΛෛΘͳ͍ɻ

第11条（物件の保守・管理、月次点検）
̍ɽߕɺ݅ͷҾ͔͠Βฦྃ͢٫͕Δ·Ͱͷؒɺ݅ͷ༻ɺอʹ͋ͨͬ

ͯળྑͳΔཧऀͱͯ͠ɺ݅ຊདྷͷ༻๏ɺྗʹैͬͯ༻͠ৗʹਖ਼ৗ
ͳঢ়ଶΛҡ࣋ཧ͢Δɻ

̎ɽߕɺ݅ͷ༻લʹɺඞͣऔѻํ๏Λ֬ೝ͠ɺۀ࡞։࢝લʹඞͣۀ࢝
ݕΛ͍ߦඞཁͳඋΛ࣮͠ࢪͳ͚ΕͳΒͳ͍ɻ

̏ɽ݅ͷอɺҡٴ࣋ͼอकʹؔ͢Δඅ༻ɺશͯߕͷෛ୲ͱ͢Δɻ
̐ɽ݄࣍ٴݕͼࣗओݕͳͲΛඞཁͱ͢Δ݅ʹ͍ͭͯɺߕͷͱෛ୲Ͱ

͜ΕΛ͏ߦɻԵ͕͜ΕΛͨͬߦ߹ͦΕʹཁͨ͠අ༻ΛߕԵʹࢧ͏ɻ
̑ɽߕɺ݅ͷઃஔɺอɺ༻ʹΑͬͯୈऀࡾʹଛΛ༩͑ͨͱ͖ɺࣗݾ

ͷʹ͓͍ͯղܾ͠ɺԵҰͷΛෛΘͳ͍ɻ

第12条（物件の検査）
Եɺ͋Β͔͡Ίߕʹ௨͠ɺϨϯλϧதͷ݅ͷ༻ॴʹ͓͍ͯɺͦͷ
༻ํ๏ฒͼʹอঢ়گΛࠪ͢ݕΔ͜ͱ͕Ͱ͖Δɻ͜ͷ߹ɺߕɺੵۃతʹڠ
ྗ͠ͳ͚ΕͳΒͳ͍ɻ

第13条（禁止事項）
̍ɽߕɺ݅Λୈऀࡾʹৡ͠ຢ୲อʹ͢ڙΔͳͲɺԵͷॴ༗ݖΛ৵͢Δ

ҝΛͯ͠ͳΒͳ͍ɻߦ
̎ɽߕɺ݅ͷૢ࡞ɾऔΓѻ͍Λ༗ऀ֨ࢿҎ֎ʹߦΘͤͯͳΒͳ͍ɻ
̏ɽߕɺԵͷॻ໘ʹΑΔঝΛಘͳ͚Ε࣍ͷ֤߸ʹఆΊΔߦҝΛ͢Δ͜ͱ

Ͱ͖ͳ͍ɻ
ʢ�ʣ݅ʹ৽ͨʹஔɾ෦ɾଐΛணͤ͞Δ͜ͱɺຢطʹண͠

͍ͯΔͷΛऔΓ֎͢͜ͱ
ʢ�ʣ݅ͷվɺ͋Δ͍ੑɾػΛม͢ߋΔ͜ͱ
ʢ�ʣ݅Λຊདྷͷ༻్Ҏ֎ʹ༻͢Δ͜ͱ
ʢ�ʣ݅Λɺॳʹೲೖͨ͠ॴΑΓଞҠಈͤ͞Δ͜ͱ
ʢ�ʣݸผܖʹͮ͘جआݖΛଞʹৡ͠ɺຢ݅Λୈऀࡾʹసି͢Δ͜ͱ
ʢ�ʣ݅ʹ͍ͭͯɺ࣭ݖɾݖɾৡ୲อݖɾͦͷଞҰͷݖརΛઃఆ͢

Δ͜ͱ
ʢ�ʣ݅ʹදࣔ͞Εͨॴ༗ऀͷදࣔඪࣝΛຣফɺຢऔΓ֎͢͜ͱ

̐ɽߕɺ͜ͷܖʹ͖ͮجԵʹରͯ͠ෛ୲͢Δ࠴ΛɺԵʹର͢Δݖ࠴Λͬ
ͯ૬͢ࡴΔ͜ͱͰ͖ͳ͍ɻ

第14条（環境汚染物質下での使用禁止）
̍ɽߕɺ์ࣹੑ࣭ɺΞεϕετͷ༗࣭ɺපݪମɺͦͷଞͷڥԚછ

࣭ʢҎԼʮԚછ࣭ʯͱ͍͏ɻʣͷڥԼͰ݅Λ༻͠ͳ͍ɻͨͩ͠ɺ
ਓ໋ʹΘΔͷࣄٸۓଶʹ͓͍ͯɺߕԵٞڠͷ͏͑ɺ߹ҙͨ͠߹ɺ
͜ͷݶΓͰͳ͍ɻ

̎ɽ݅ʹԚછ͕ੜͨ͡߹ɺߕ֘Ԛછ࣭ͷআڈຢഇغॲΛͪʹ
ߕͱʹΑΓඅ༻͕ൃੜͨ͠߹ɺ͜͏ߦΘͬͯʹߕͷͱ͠ɺԵ͕͏ߦ
͕͜ΕΛෛ୲͢Δɻ

̏ɽԚછ͞Ε͕ͨ݅ฦؐ͞Εͨ݁ՌɺԵຢୈऀࡾͷੜ໋ɺମٴͼ࢈ࡒʹଛ
ҰͷΛෛΘͳ͚ΕͳΒͳ͍ɻ͕ߕੜͨ͡߹ɺ͕

第15条（通知義務）
̍ɽٴߕͼԵɺ࣍ͷ֤߸ͷ͍ͣΕ͔ʹ֘͢Δ߹ʹɺͦͷࢫΛ૬खํʹ

͔ʹ࿈བྷ͢Δͱಉ࣌ʹॻ໘Ͱ௨͢Δɻ
ʢ�ʣϨϯλϧؒظதͷ݅ʹ͍ͭͯ౪ɾ໓ࣦ͍҃ᆝଛ͕ੜͨ͡ͱ͖
ʢ�ʣॅॴΛҠసͨ͠ͱ͖
ʢ�ʣදऀΛมͨ͠ߋͱ͖
ʢ�ʣۀࣄͷ༰ʹॏཁͳม͕ͨͬ͋ߋͱ͖
ʢ�ʣϨϯλϧؒظதͷ݅ʹ͖ͭŊ ୈ͔ऀࡾΒߦ੍ࣥڧŊ ͦͷଞ๏తŋࣄ

࣮త৵͕ͨͬ͋ͱ͖
̎ɽ݅ʹ͍ͭͯୈ͕ऀࡾԵͷॴ༗ݖΛ৵͢Δ͓ͦΕ͕͋Δͱ͖ɺߕࣗݾ

ͷͱෛ୲Ͱɺͦͷ৵ࢭʹΊΔͱͱʹɺͪʹͦͷࣄΛॻ໘Ͱ
Եʹ௨͢Δɻ

第16条（個別契約満了時の措置と物件の返還）
̍ɽݸผܖຬྃ࣌ɺߕͪʹ݅ΛԵͷۀࣄॴฦؐ͢ΔɻԵɺ݅ͷ

ฦؐΛड͚Δͱಉߕʹ࣌ʹडྖॻຢҾऔථΛަ͢Δɻ
̎ɽฦؐʹ͏༌ૹඅٴͼ݅ͷฦؐʹཁ͢ΔҰͷඅ༻ɺߕͷෛ୲ͱ͢Δɻ
̏ɽ݅ͷฦؐɺߕԵํͷཱͪձ͍ͷ͏͑͜͏ߦͱͱ͢Δɻͨͩ͠ɺཱ͕ߕ

ͪձ͏͜ͱ͕ग़དྷͳ͍߹ɺԵͷݕऩʹҟٞΛਃཱͯ͠Δ͜ͱ͕Ͱ͖ͳ͍ɻ
̐ɽ݅ͷฦؐି͠ग़࣌͠ͷঢ়ଶͰͷฦؐͱ͢Δɻฦؐ࣌ʹᆝଛɺԚଛɺܽ

͕ೝΊΒΕΔ߹ɺߕͷʹ͓͍ͯݪঢ়ʹ෮͢Δ͔ɺ·ͨߕͦͷඅ
༻ʢमཧඅɺਗ਼අʣΛԵʹࢧ͏ɻ

̑ɽߕ݅ͷฦؐߕʹ࣌ຢͦͷैۀһͷࢲɺΰϛͦͷଞࣄ༻ഇغΛ
݅ʹஔ͠ͳ͍͜ͱΛ֬͢ΔɻສҰɺ݅ͷฦؐه্͕ߕʹ࣌ஔΛ



�3

タ ワ ー
クレーン

荷 役

通信計測
機 器

技術資料

資 料

�3本カタロάに͞ࡌهΕͨのɺ表త機種Ͱ͋りɺ࣮ࡍにೲ͞ΕΔのͱҟͳΔ߹͕͟͝い·͢ɻ詳͠い仕様につき·͠てɺد࠷のӦۀ所·Ͱ֬͝ೝͩ͘͞いɻ

クレーン　07

レ
ン
タ
ϧ



˞本約款༧ࠂͳ͘ม͢ߋΔ͜ͱ͕͋り·͢ɻ࠷৽の約款につき·͠てɺࣾホームϖージΛ֬͝ೝͩ͘͞いɻ

͍͓ͯʹͷߕॲ͢Δ͜ͱΛغஔΛԵ͕ഇɺ֘ߕ߹ɺͨ͠
ҟٞແ͘ঝ͢Δɻ
͜ͷ߹ɺԵ֘݅ͷਗ਼අ༻ɺஔͷॲඅ༻Λߕʹ͢ٻΔ͜ͱ
͕Ͱ͖Δɻ

第17条（物件についての損害補償）
̍ɽɺɺՐɺ෩ٴͼߑਫͷࣗવࡂɺԘɺༀɺۚଐคٴͼμ

ετͦͷଞݪҼͷԿΛΘͣɺߕʹϨϯλϧதͷ݅ʹଛຢଛইɺ໓
ࣦɺ౪͕ൃੜͨ͠߹ɺߕຊܖʹఆΊΔٛΛ໔Εͳ͍ɻ

̎ɽ݅ͷଛইʹରͯ͠ɺߕͦͷमཧඅ૬ֹΛԵʹࢧ͏ɻ
̏ɽԵͷڐՄແ͘όΠΦ೩ྉࢦఆ֎ͷ೩ྉΛ༻͕݅͠ଛইͨ͠߹ɺߕ

ͦͷҰͷम෮අ༻ΛԵʹࢧ͏ɻ
̐ɽ݅ͷ໓ࣦɺ౪ʹΑΓԵͷॴ༗ݖΛճ෮͢ΔࠐݟΈ͕ͳ͍߹ɺए͘͠

݅ฦ࣌٫ͷݕऩʹ͓͍ͯ݅ͷଛই͕ஶ͘͠मཧෆͷ߹ɺߕ݅
ͷ࠶ௐୡՁ֨૬ֹΛԵʹࢧ͏ɻ

̑ɽ݅ͷमཧฒͼʹ࠶ௐୡʹؒ࣌Λཁ͢Δ߹ɺߕۀٳଛʹ૬Ԡͨ͠ิঈ
ۚΛԵʹࢧ͏ɻ

第18条（反社会的勢力等への対応）
Եɺ͕࣍ߕͷ֤߸ͷ͍ͣΕ͔ʹ֘͢Δ߹ɺܖͷڋઈٴͼղআΛ͢Δ͜
ͱ͕Ͱ͖Δɻ
ʢ�ʣྗஂࣾձతྗͰ͋Δͱஅͨ͠ͱ͖
ʢ�ʣऔҾʹؔͯ͠ڴഭతͳݴಈຢྗΛ༻͍ͨͱ͖ɺए͘͠Եͷ৴༻Λ

ᆝଛ͠ۀΛͨ͠ͱ͖
ʢ�ʣԵͷैۀһͦͷଞͷؔऀʹର͠ɺྗతཁߦٻҝΛ͍ߦɺ͋Δ͍ෆ

ͳෛ୲Λཁͨ͠ٻͱ͖

第19条（不返還となった場合の損害賠償及び措置）
̍ɽߕɺෆฦؐʹΑΓൃੜͨ͠Եͷશͯͷଛʹ͍ͭͯഛঈ͢ΔΛෛ͏ɻ
̎ɽԵɺݸผܖຬྃຢୈ��ʹܖͮ͘جղআʹ͔͔ΘΒ͕ͣߕ݅Λ

ฦؐ͠ͳ͍߹ɺඞཁͳ๏తાஔΛͱΔɻ

第20条（個人情報の利用目的）
̍ɽԵ͕ߕຢߕͷࢦఆ͢ΔऀͷݸਓใΛऔಘ͠ɺར༻͢Δత࣍ͷͱ͓Γ

ͱ͢Δɻ
ʢ�ʣୈ̎ͷݸผܖͷక݁ʹ͠ࡍɺߕʹؔ͢Δຊਓ֬ೝٴͼ৹ࠪΛͨ͏ߦΊ
ʢ�ʣ͕݅ෆฦؐʹͳͬͨ߹ʹɺલୈ߲̎ͷાஔΛͨ͏ߦΊ

̎ɽલ߲֤߸ʹఆΊΔతҎ֎ʹߕຢߕͷࢦఆ͢ΔऀͷݸਓใΛऔಘ͢Δ
߹ɺԵɺ͋Β͔͡Ίͦͷར༻తΛ໌ࣔ͢Δɻ

第21条（個人情報の登録及び利用の同意）
̍ɽߕຢߕͷࢦఆ͢Δऀɺ࣍ͷ֤߸ͷ͍ͣΕ͔ʹ֘͢Δ߹ɺԵ͕औಘ͠

ظձʹ̓Λ͑ͳ͍ڠցϨϯλϧػઃݐਓใ͕ɺҰൠࣾஂ๏ਓຊݸͨ
ؒɺొٴͼར༻͞ΕΔ͜ͱ͕͋ΓɺͦΕʹಉҙ͢Δɻ
ʢ�ʣ݅༻ʹؔ͠ɺߕຢߕͷࢦఆ͢ΔऀͷҧߦҝʹΑΓɺͦͷ݁ՌԵ

ॲ͕ՊͤΒΕͨͱ͖ߦʹ
ʢ�ʣ݅༻ʹؔ͠ɺߕຢߕͷࢦఆ͢Δऀ͕ॏͳΔߦॲΛड͚ͨͱ͖
ʢ�ʣ݅༻ʹؔ͠ɺࠪؔػʹΑΔ͕ࠪ։࢝͞ΕͨͱԵ͕ೝࣝͨ͠ͱ͖
ʢ�ʣ݅ͷෆฦ͕ؐ͋ͬͨͱ͖
ʢ�ʣϨϯλϧྉۚͷෆ͍ٴͼࢧ͍Ԇ͕͋ͬͨͱ͖

̎ɽલ߲ͷใɺҰൠࣾஂ๏ਓຊݐઃػցϨϯλϧڠձʹՃೖ͢ΔձһͰ͋
ΔϨϯλϧऀۀʹΑͬͯܖక݁ͷࡍͷ৹ࠪͷͨΊʹར༻͞ΕΔɻ

第22条（GPS機能）
ʣػଌҐγεςϜʢ(14ٿɺϨϯλϧ݅ʹશऀ༺ఆ͢Δࢦͷߕຢߕ
ػցՔಇใهஔ͕͞ࡌΕ͍ͯΔ߹͕͋ΓɺԵॴఆͷγεςϜٴͼ
݅ຊମʹҐஔใɺػցՔಇใ͕ه͞ΕΔ͜ͱɺٴͼԵ͕֘هΛҎ
Լͷ֤߸ʹఆΊΔ߹ʹར༻͢Δ͜ͱΛҟٞͳ͘ঝ͢Δɻ
ʢ�ʣϨϯλϧ݅ͷॴɾ༻ঢ়گΛೝࣝ͢Δඞཁ͕͋ΔͱԵ͕அͨ͠ͱ͖
ʢ�ʣϨϯλϧ݅ͷཧฒͼʹɺނࣄɺ౪ɺෆฦؐ࣌ͷରԠʹར༻͢Δͱ͖
ʢ�ʣԵͷαʔϏε্࣭ͷҝɺ·ͨ٬ސຬ্ͷҝͷϚʔέςΟϯά

ੳʹར༻͢Δͱ͖
ʢ�ʣ๏ྩؔػʹΑΓใͷ։ࣔΛཁ͞ٻΕͨͱ͖

第23条（IoTデータの取得、使用）
ͷޮۀɺ্ʹ͓͚ΔαʔϏεۀԵͷϨϯλϧͨ͠༺׆ɺ*o5ٕज़Λߕ
ԽΛਤΔͨΊɺԵ͕ߕʹର͠Ϩϯλϧ͔ͨ݅͠Βɺ֘݅ͷ༻ঢ়گʹؔ
͢ΔߕͷσʔλΛऔಘ͠ɺԵٴͼԵͷؔ࿈ձࣾͷ׆ۀࣄಈʹඞཁͳൣғʹ͓͍
ͯɺԵຢԵ͕ҕୗͨ͠ୈ͕ऀࡾɺ͜ΕΛ༻ɺੳ͢Δ͜ͱΛҟٞͳ͘ঝ
͢Δɻ

第24条（保険）
̍ɽԵࣗಈंొ൪߸ඪ͖ं྆ʹ͍ͭͯɺࣗ ഛอٴݥͼࣗಈंอݥʢରਓɾ

ରɾऀʣʹɺͦͷଞͷ݅ʹؔͯ͠ഛঈอݥʹՃೖ͢Δɻͳ͓ɺ
อݥྉϨϯλϧྉʹؚΉɻ

̎ɽલ߲ͷอݥʹ͓͍ͯɺɺɺՐͷࣗવࡂɺߕͷނҙຢॏେ
ͳաࣦͦͷଞͷ֤อܖݥʹؔ͢Δอݥͷ໔߲ʹఆΊΔࣄ༝ʹىҼ
͢Δଛరิ͞Εͳ͍ɻ

̏ɽߕɺอൃ͕ނࣄݥੜͨ͠ͱ͖ɺނࣄͷେখʹؔΘΒͣɺ๏ྩ্ͷॲஔΛ
ͱΔͱڞʹͪʹͦͷࢫΛԵʹ௨͠ɺԵͷࣔࢦʹैͬͯඞཁͳҰͷॻྨ
Λ͔ʹԵʹఏग़͢Δɻ

第25条（契約の解除）
̍ɽԵɺ͕࣍ߕͷ֤߸ͷ͍ͣΕ͔ʹ֘͢Δ߹ɺԿΒͷࠂ࠵Λ͢Δ͜ͱͳ͘

Λղআ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖Δɻܖ

ʢ�ʣຊຢݸผܖͷ߲ͷ͍ͣΕ͔ʹҧͨ͠ͱ͖
ʢ�ʣϨϯλϧྉɺमཧඅɺͦͷଞԵʹର͢Δ࠴ͷཤߦΛͨ͠ͱ͖
ʢ�ʣࣗΒৼग़͠ຢҾड͚ͨखܗए͘͠খख͕ෆΓͱͳͬͨͱ͖ɺຢ

ࢧ͍ෆए͘͠ࢧఀࢭঢ়ଶʹͨͬࢸͱ͖
ʢ�ʣެેެ՝ͷೲॲɺଞͷ࠴ʹ͍ͭͯࣥߦอશॲɺߦ੍ࣥڧɺڝചͦ

ͷଞͷެྗݖͷॲΛड͚ɺए͘͠ഁ࢈ɺຽ࠶ࣄੜɺձࣾߋੜͷखଓ։
ͱ͖ͨ͠ࢭΛఀۀӦ্࣮ࣄೖΔʹࢉͷਃཱ͕͋ͬͨͱ͖ɺຢਗ਼࢝

ʢ�ʣ݅ʹ͍ͭͯඞཁͳอकɾཧΛߦΘͳ͔ͬͨͱ͖ɺ͋Δ͍๏ྩͦͷ
ଞͰఆΊΒΕͨ༻ํ๏ʹҧͨ͠ͱ͖

ʢ�ʣղࢄɺࢮए੍͘͠ݶྗऀɺຢॅॴɾډॴ͕ෆ໌ͱͳͬͨͱ͖
ʢ�ʣ৴༻ঢ়ଶ͕ஶ͘͠ѱԽ͠ɺຢͦͷڪΕ͕͋ΔͱೝΊΒΕΔ؍٬తͳࣄ

͕ൃੜͨ͠ͱ͖
ʢ�ʣϨϯλϧར༻ʹؔͯ͠ɺෆਖ਼ͳߦҝʢҧ๏ߦҝຢެংྑଏʹҧ͢Δ

ҝʣ͕͋ͬͨͱ͖ߦ
̎ɽલ߲ͷنఆʹ͖ͮجԵ͕ܖΛղআͨ͠߹ɺߕͪʹ݅ΛԵʹฦؐ͢

Δͱڞʹɺ݅ฦؐ·ͰͷϨϯλϧྉٴͼਵ͢Δશͯͷඅ༻ΛۚݱͰԵ
͏ɻࢧʹ

̏ɽߕʹୈ߲̍ͷҰͭʹ֘͢Δࣄ༝͕ੜͨ͡߹ɺߕવʹݶظͷརӹΛࣦ
͍ɺଘ͢Δ࠴ΛͪʹۚݱͰԵʹࢧ͏ɻ

第26条（契約解除の措置）
̍ɽߕɺલʹΑΓԵ͔Β݅ͷฦ͕ؐͨͬ͋ٻ߹ɺͪʹԵͷۀࣄॴ

ʹฦؐ͢Δɻ
̎ɽ͕ߕ݅ͷଈ࣌ฦؐΛ͠ͳ͍߹ɺԵ݅ͷอॴʹཱͪೖΓճऩ͠ɺ

݅ʹଛ͕͋Δ߹ߕͦͷଛΛෛ୲͢Δɻ
̏ɽฦؐɺճऩʹ͏༌ૹඅͦͷଞҰͷඅ༻ɺߕͷෛ୲ͱ͢Δɻ
̐ɽߕɺฦؐͷࡍɺ݅ͷଛইɺͦͷଞݪঢ়ͱҟͳΔ߹ɺͦͷमཧඅ༻Λෛ

୲͢Δɻ
̑ɽ݅ͷฦؐɺٴߕͼԵཱձ͍Ͱ͍ߦɺ͕͜ߕΕʹཱձΘͳ͍߹ɺԵͷݕ

ऩ݁Ռʹҟٞͳ͖ͷͱ͢Δɻ
̒ɽߕɺ݅ͷฦ͕ؐྃ͢Δ·ͰɺຊʹఆΊΒΕͨٛΛཤ͠ߦͳ͚Ε

ͳΒͳ͍ɻ
̓ɽܖղআʹΑΓɺ͕ߕଛΛඃΔ͜ͱ͕͋ͬͯɺԵશͯ໔ͱ͢Δɻ
̔ɽܖղআޙɺԵ͕ߕʹϨϯλϧͨ͠શͯͷ݅ͷஔʹ͍ͭͯɺߕॴ

༗ݖΛ์͢غΔͷͱ͠ɺߕԵʹ͓͍ͯɺࣗ༝ʹఫڈॲ͢Δ͜ͱʹ͍ͭ
ͯҟٞΛਃཱͯ͠ͳ͍ɻ֘ఫڈඅ༻ʹ͔͔Δඅ༻ʹ͍ͭͯɺߕͷෛ୲ͱ
͢Δɻ

第27条（中途解約）
̍ɽݸผܖؒظதʹ͓͚Δத్ղೝΊͳ͍ɻͨͩ͠ɺ͕ߕಛผͷࣄ༝ʹΑ

Γਃ͠ೖΕɺԵ͕ଥͱೝΊͨ߹͜ͷݶΓͰͳ͍ɻ
̎ɽલ߲ʹ͓͍ͯղ͕ೝΊΒΕͨ߹ɺߕͪʹୈ��ͷنఆʹͮ͘جखଓ

Λཤ͢ߦΔɻ

第28条（解約損害金）
ୈ��ٴͼୈ��ʹΑΓɺ͕݅ฦؐ͞Εͨ߹ɺߕ͋Β͔͡ΊऔΓܾ
ΊͨଛۚΛࢧ͏ɻͨͩ͠ɺऔΓܾΊͷͳ͍߹ߕԵٞڠͷ͏͑ଛۚΛ
ఆΊΔɻ

第29条（遅延損害金、弁護士費用の負担）
̍ɽߕɺ͜ͷۚͮ͘جʹમͷࢧ͍Λଵͬͨͱ͖ɺຢԵ͕ߕͷͨΊʹඅ

༻Λཱସ͍ͨ͠߹ͷཱସۚͷঈؐΛଵͬͨͱ͖ɺߕɺࢧ͏͖ۚ
ֹʹର͠ࢧظͷཌຢཱସ͔ΒͦͷࢸʹࡁΔ·Ͱɺ��.��ͷ
ׂ߹ʢ���ͷׂࢉܭʣʹΑΔԆଛۚΛԵʹࢧ͏ɻ

̎ɽલ߲ͷ߹ɺٴͼɺݸผܖऴ͕ྃߕʹޙ݅ͷฦؐʹԠ͡ͳ͍߹ɺԵɺ
ɺए͘͠๏తાஔʹཁͨ͠ٻର͢Δ๏తʹߕର͢Δҧۚͱͯ͠ɺʹߕ
ԵͷҰͷห࢜ޢඅ༻Λߕʹର͠ٻͰ͖Δͷͱ͢Δɻ

第30条（秘密の保持）
ଞʹ࿙ޙऴྃܖʹ͍ΓಘͨҰͷใΛɺܖͼԵɺϨϯλϧٴߕ
Βͯ͠ͳΒͳ͍ɻ

第31条（連帯保証人）
̍ɽߕɺԵ͕ཁ͢ٻΔ߹ʹ࿈ଳอূਓΛ͚ͳ͚ΕͳΒͳ͍ɻ࿈ଳอূ

ਓߕͱ࿈ଳͯ͠ܖ্ͷٛΛෛ͏ͷͱ͠ɺϨϯλϧجຊܖॻͰ༗ޮ
Λ࿈ଳอূ͢Δɻ࠴ͷߕͷޙ৽ߋ৽͞Εͨ߹ʹɺࣗಈߋಈ͕ࣗݶظ

̎ɽ࿈ଳอূਓɺผ్ఆΊΔۃֹΛݶͱͯ͠ʢ࿈ଳอূਓ͕ݸਓͷ߹ʹ
Λ࿈ଳอূ͢Δɻ࠴ͷҰͷߕʹఆΊΔܖผݸͼٴܖԵؒͷຊߕΔʣɺݶ

第32条（公正証書）
੍ࣥڧ͍ͯͭʹܖ߹ɺ͍ͭͰ͕ͨͬ͋ٻͼ࿈ଳอূਓɺԵ͔Βٴߕ
ͷෛ୲ͱߕ͢Δ͜ͱʹಉҙ͠ɺͦͷඅ༻࡞ೝ߲Λͨ͠ެਖ਼ূॻΛߦ
͢Δɻ

第33条（専属的合意管轄）
Ϩϯλϧܖʹٴߕͮ͘جͼԵؒͷฆ૪ʹؔͯ͠ɺԵͷຊళຢࢧళॴࡏ
Λ͢ΔࡋॴΛୈҰ৹ͷࡋ੶ͱ͢Δɻ

第34条（補則）
ຊٴͼݸผܖʹఆΊͳ͖߲ࣄʹ͍ͭͯɺٴߕͼԵҙΛͬͯٞڠ
͠ղܾ͢Δɻ

Ҏ্

�����݄��վగ
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ফ法

Ϙイラーٴͼѹྗ༰器҆શ規ଇ（࿑ಇ҆શӴੜ法）

ಓ࿏ަ௨法（ൈਮ）

ɹレンタルػցで༻するܰ༉ٴͼॏ༉のੴ༉ྨ、ͦ のྔがh ফ法ʱ
ʹ定Ίるʮࢦ定ྔ以্ʯとなる߹、ফ法ୈ �� ʹΑりݥةஷ
ଂॴ（取扱ॴ）ઃஔڐՄਃॻٴͼؔॻྨをఏग़し、ڐՄをड͚て͔
Βࣄを։࢝し、検ࠪʹ߹格するまで༻で͖まͤΜ。
ɹまͨ、༻ྔຢஷଂするྔがফ法で定Ίるࢦ定ྔの ��� 以্、
のదԠをड͚る（༧ྫࡂՐ）ொଜྫࢢ֤、定ྔະຬのものࢦ
定ྔҰཡ（ൈਮ）ࢦ˙

छɹɹɹྨ       ઃஔڐՄਃൣғ   গྔݥةஷଂ取り扱いಧग़ൣғ ੴ༉ྨのछผ
ΨιϦン                         200L以上       40L以上～   200L未満 第1石油類
ܰ༉・౮༉        1,000L以上     200L以上～1,000L未満 第2石油類

ॏ༉ 2,000L以上     400L以上～2,000L未満 第3石油類
˔छྨのੴ༉ྨをஷଂ（取扱）する߹、ͦΕͧΕのྔを֘ੴ༉ྨのࢦ定ྔでআし、ͦの商のが�以্となると͖、ઃஔڐՄਃൣғとなります。
˔ਃ、ফຊ෦ٴͼফॺがஔ͔Εている۠ࢢொଜ۠Ҭの߹۠ࢢொଜѼʹ、ஔ͔Εていないࢢொଜ۠Ҭの߹֘ಓݝࣄѼʹߦいます。

Մੑが͋り、ॴফॺとٞڠの্、গྔݥةஷଂ取扱いಧग़ॻٴ
ͼؔॻをఏग़のう͑、検ࠪをड͚な͚ΕなりまͤΜ。
ɹなお、ࢦ定ྔ以্のੴ༉ྨを �� 以のؒظ、Ծʹஷଂし、ຢ
取り扱う߹、ॴফຢফॺのঝೝをड͚るඞཁが͋りま
す。
ɹৄࡉʹͭいて、のಓࢢ、ݝொଜまͨফॺʹ͝૬ஊͩ͘͞い。

ɹίンプレοαʹいているレγーόータンクのうち、ୈ�छѹྗ༰
�レγーόータンク༰ੵが����N）ث 以্で、 ѹྗが���.1B（
�LHG�DN�）以্ʹͭいて、ʮୈ�छѹྗ༰ࡉ໌ثॻʯ（h ѹূ໌ॻ ）ɦが
ඞཁです。し͔し、ॴ࿑ಇج४ಜॺのઃஔใٛࠂʹͭいて、
ฏ��݄ΑりϘΠϥーٴͼѹྗ༰ث安全نଇୈ��のվਖ਼（จ
আ）ʹ Αり、ඞཁな͘なりましͨ。

ɹฐࣾ取り扱いίンプレοαʮՄൖ式ʯで͋るͨΊ、੍نがେ෯ʹ؇
͞Εましͨが、֘ಜॺのٻΊが͋っͨ߹ʹฐࣾ୲Ӧ業ॴʹ
おਃし͚ͭͩ͘͞い。ちʹඞཁॻྨを͝༻ҙகします。
ɹなお、カタログه載のίンプレοαのうち、レγーόータンク༰
ੵが����N�ະຬのもの、ୈ�छѹྗ༰ثʹ֘しまͤΜ。

ɹಓ࿏ަ௨法のҰ෦をվਖ਼する法がฏ ��  � ݄ �� ʹ͞ߦࢪΕ
ましͨ。͜ΕʹΑり、ී௨ࣗಈं、த型ࣗಈं、େ型ࣗಈंʹՃ͑て、
ं྆૯ॏྔ ��� τン以্ ��� τンະຬのࣗಈंが৽ͨʹʮ४த型ࣗಈ
ंʯとして৽ઃ͞Ε、͜ ΕʹରԠする໔ڐとしてʮ४த型໔ڐʯٴͼʮ४
த型Ծ໔ڐʯが৽ઃ͞Εましͨ。

ɹͨͩしվਖ਼લのී௨໔ڐຢத型໔ڐをड͚ている方、վਖ਼ޙもಉ
͡ൣғのࣗಈंをӡసする͜とがで͖ます。ྫɿվਖ਼લのී௨໔ڐ、
ं྆૯ॏྔ � τンະຬٴͼ࠷େੵ載ྔ � τンະຬのݶ定が͞Εͨ४த
型໔ڐとΈな͞Εます。

۠ɹɹ ී௨໔ڐ த型໔ڐ େ型໔ڐ
ࣗಈंのछྨ 普通自動車 中型自動車 大型自動車

ं྆૯ॏྔ 5ｔ未満 5ｔ以上11ｔ未満 11ｔ以上
େੵ載ྔ࠷ 3ｔ未満 3ｔ以上6.5ｔ未満 6.5ｔ以上
ं定һ 10人以下 11人以上29人以下 30人以上

۠ɹɹ ී௨໔ڐ ४த型໔ڐ த型໔ڐ େ型໔ڐ
ࣗಈंのछྨ 普通自動車 準中型自動車 中型自動車 大型自動車

ं྆૯ॏྔ 3.5ｔ未満 3.5ｔ以上7.5ｔ未満 7.5ｔ以上11ｔ未満 11ｔ以上
େੵ載ྔ࠷ 2.0ｔ未満 2.0ｔ以上4.5ｔ未満 4.5ｔ以上6.5ｔ未満 6.5ｔ以上
ं定һ 10人以下 10人以下 11人以上29人以下 30人以上

վਖ਼ޙվਖ਼લ

৽ͨͳ໔۠ڐʹΑΔं྆૯ॏྔͱ࠷େੵྔࡌ

ྔࡌେੵ࠷

ं྆૯ॏྔ

ී௨۠

େܕ

େܕ

େܕ໔ڐ
��5τϯ⾣

4�5τϯ⾣

2τϯ⾣

தܕ

தܕ

४தܕ

४தܕ

ී௨

ʢ5τϯʣ

ʢ5τϯʣ ʢ�τϯʣ

ʢ3τϯʣ

3�5τϯ
˝

��5τϯ
˝

��τϯ
˝

தܕ໔ڐ

5τϯݶఆ४தܕ໔ڐ˞�
�τϯݶఆதܕ໔2˞ڐ

˞�ɽฏ���݄2Ҏ߱ɹී௨໔ڐऔಘ
ɹ2ɽฏ���݄�Ҏલɹී௨໔ڐऔಘ

ී௨໔ڐ

४தܕ໔ڐ
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૽Ի規制法
ɹຢࣄ業ʹઃஔ͞Εるࢪઃのうち、ஶしい૽Իをൃੜするࢪઃ
をʰಛ定ࢪઃ 、ɦまͨ、ݐઃࣄʹお͚るஶしい૽Իをൃੜする作業をʰಛ
定ݐઃ作業ʱといい、૽Ի੍ن法ʹΑり੍͞نΕております。ج४、
ಛ定ݐઃ作業のॴのෑڥքઢ্で ��E# を͑るେ͖͞のものでな

い͜ととなっております。ಛ定ݐઃ作業のಧग़、作業։࢝ � લまで
ʹʮಛ定ݐઃ作業࣮ࢪಧग़ॻʯ、ňۙの見取りਤŉ ͼٴ ňࣄఔ表ŉ
をࢢொଜѼʹಧ͚ग़な͚ΕなりまͤΜ。

˔ಛఆݐઃۀ࡞ɺ
�� ͘いଧちػ、͘いൈ͖ػຢ͘いଧち・͘いൈ͖ػを༻する作業。
�� මଧちػを༻する作業。
�� 。する作業༺をػؠ
�� の定格ग़ྗػಈݪ）ػѹॖؾۭػಈݪ ��L8 以্のもの）を༻する作業。
�� ίンクϦーτプϥンτ（ࠞ࿅༰ྔが ����N� 以্）Ŋ ຢアεϑΝルτプϥンτ（ࠞ࿅༰ྔが ���LH 以্）をઃ͚てߦう作業。
�� όοクϗー（ڥிがࢦ定するものをআ͖、ݪಈػ定格ग़ྗが ��L8 以্）を༻する作業。
�� τϥクターγϣϕル（ڥிがࢦ定するものをআ͖、ݪಈػ定格ग़ྗが ��L8 以্）を༻する作業。
�� ϒルυーβ（ڥிがࢦ定するものをআ͖、ݪಈػ定格ग़ྗが ��L8 以্）を༻する作業。

ৼ動規制法
ɹ૽Ի੍ن法とಉ様ʹ、ಛ定ݐઃ作業ʹࢦ定͞Εͨ作業ʹΑりൃੜする
ৼಈʹରしてh ४ج をɦઃ͚ております。ৼಈ੍ن法نߦࢪଇʹΑΕ、
作業ෑのڥքઢʹおいて ��E# を͑るେ͖͞でない͜ととن定͞

Εております。まͨ、۠ҬʹΑり作業ؒ࣌ଳが定ΊΒΕ、作業࿈ଓ �
を͑ない͜ととن定͞Εております。

˔ಛఆݐઃۀ࡞ɺ
�� ͘いଧち・͘いൈ͖ػを༻する作業。
�� 。作をഁյする作業ஙͦのଞのݐして༺をٿ߯
�� ฮ൛ഁػࡅを༻する作業。
�� ϒレーカーを༻する作業。

˙Ի・ৼಈのେ͖͞と͡ײ方（౦ژެہ資ྉٴͼڥி資ྉΑり）
 ૽Ի（σγϕル） ৼಈ（σγϕル）
��� 飛行機のエンジンの近く

��� 自動車の警笛（2m前方） 機能障害

��� 電車が通るガード下

��
�� 騒々しい工場内 きわめてうるさい    歩いている人にも感じられる 震度4（中震）  
�� 　　　基準値 座りの悪い花瓶が倒れる

�� 都市部の電車内 吊り物が相当ゆれる 震度3（弱震）

�� 　　　基準値

�� 交通の激しい道路 うるさい 大勢の人に感じる 震度2（軽震）   
��
�� 普通の会話 静止している人にも感じる 震度1（微震）

�� 普通
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アクティオレンタル保険制度
ࣾのレンタル༻ं྆ٴͼࣗ式ݐઃػցʹ、Լهの保ݥがいています。

⬟ ं྆ొφンόー͖ं྆

保ݥのछྨ 保ݥの༰ ഛঈの༰ ໔ֹۚނࣄ�

ରਓഛঈ保ݥ
自動車事故で歩行者や相手の車に乗っている人など、他人を死傷

させ、賠償責任が生じた場合に、お客様の過失割合に応じて相手

方に支払われる保険です。

賠償補償の金額 無制限

なし（賠償金額が自賠責強制保険で支払われる限度額を超

えた場合に不足分の保険金が支払われます。）

ରഛঈ保ݥ
自動車事故で相手の車やバイク、家屋、ガードレール等、他人の

モノを破損させ、賠償責任が生じた場合に、お客様の過失割合に

応じて相手方へ支払われる保険です。

賠償補償の金額 2,000万円 5万円

（原付3万円）
（1事故につき限度額）

ऀই保ݥ

対象車両の搭乗者（運転手や同乗者すべてを含む）が事故などで 
死傷や傷害を負った場合に支払われる保険です。
（治療費や休業損害が実費で支払われる保険ではありません。医療保険金

は、日常業務や日常生活に一定の支障がある期間が、支払対象となりま

す。）

死亡保険金（1名につき）
後遺障害保険金（1名につき）
医療保険金（日額払い）

1,000万円

40～1,000万円

入院　15,000円
通院　10,000円

なし

ࣗଛނࣄ保ݥ

運転者が単独事故によって死傷し、どこからも賠償が受けられな

い場合に支払われる保険です。
（治療費や休業損害が実費で支払われるものではありません。医療保険金

は、日常業務や日常生活に一定の支障がある期間が支払対象となります。）

死亡保険金（1名につき）
後遺障害保険金（1名につき）
医療保険金

（日額払い、限度額100万円）

1,500万円

50～2,000万円

入院　　6,000円
通院　　4,000円

なし

ແ保ंݥই
保ݥ

保険を契約していない自動車との事故などで亡くなられた場合や

後遺障害が生じた場合で、相手の方から十分な補償を受けられな

いときに、被保険者1名ごとに、その損害額などについて保険金を

お支払いする保険です。

保険金額 無制限
（相手の方から既に受領済の賠償金や自賠責保険、労働

者災害補償制度によって既に給付が決定した金額また

は支払われた金額などについては、その額を差し引い

て保険金をお支払いします。）

なし

˞ԼهのΑうなނࣄ保੍ݥのద༻をड͚ΒΕまͤΜ。
ରਓഛঈ保ݥɿରऀʮଞਓʯとݴう݅が͋ります。ނࣄの૬खがお客様（आਓ）のै業һ、ӡసऀの（Ո）の߹保ݥのద༻をड͚ΒΕまͤΜ。
ରഛঈ保ݥɿରʮଞਓのϞϊʯとݴう݅が͋ります。保ݥのରとなるのରਓഛঈ保ݥとڞ௨する༰ですが、͋͘までもଞਓのॴ有、、༺ཧするࡒで、ӡసऀの（Ո）

のॴ有・・༺ཧするࡒద༻をड͚ΒΕまͤΜ。
˞ͦのଞ、いͣΕの߹も保ݥձࣾのおΑͼن定ʹ४ͨ͡おࢧいʹなります。

⬡ ं྆ొφンόーなしं྆、ࣗ式ݐઃػցٴͼͦのଞのレンタルػց・ثػ

ରं྆ٴͼ
なͲثػ・ցػ

〔ａ〕高所作業車（自走式）、 油圧ショベル、 ブルドーザ、 ドーザショベル、 キャリアダンプ、 クローラクレーン

車両登録ナンバーなし車両（フォークリフト等）、 その他自走式の建設機械

〔ｂ〕発電機、 コンプレッサー 、 水中ポンプ、 溶接機、投光機（照明機器）、 その他レンタル機械および機器

ରं྆ 軽トラック・ダンプ、 ライトバン、 トラック・ダンプ（クレーン付き車両を含む）、 散水車、 投光車、 バキューム車、ホイールローダ、  
油圧ショベル車、高所作業車、その他架装車両

保ݥのछྨ 保ݥの༰ ഛঈの༰ ໔ֹۚނࣄ�

ମ的ഛঈ保ݥ
工事（作業）現場において他人を死傷させ、賠償責任が生じた

場合に、お客様の過失割合に応じて相手側に支払われる保険

です。

補償保険金（1名限度額）
（但し、1事故の限度額は1億円）

1億円

5万円

ݥ的ഛঈ保ࡒ
工事（作業）現場において作業中の事故であやまって他人のモ

ノを破損し、賠償責任が生じた場合に、お客様の過失割合に

応じて相手側に支払われる保険です。

補償保険金（1事故限度額） 2,000万円

5万円

見ۚࡂ
（ʤ̰ʥのΈରه্）

工事（作業）現場において、上記の対象車両及び機械〔ａ〕の

搭乗者（運転者を含む）が事故によって死亡もしくは規定の後

遺障害を被った場合に保険金が支払われます。

死亡保険金（1名につき）
後遺障害保険金（1名につき）

100万円

3～100万円 なし

˞ԼهのΑうなނࣄ保੍ݥのద༻をड͚ΒΕまͤΜ。
ମ的ഛঈ保ݥɿରऀʮଞਓʯとݴう݅が͋ります。ނࣄの૬खがお客様（आਓ、ୠし、法ਓの߹ͦのै業һ）、Լ （͚法ਓの߹ͦのै業һ）、ӡసऀの（Ո）の߹保

。のద༻をड͚ΒΕまͤΜ੍ݥ
で、お客様（आਓ）、Լ͚、ӡసࡒ௨する༰ですが、͋͘までもଞਓのॴ有するڞのରとなるのମ的ഛঈとݥう݅が͋ります。保ݴɿରʮଞਓのϞϊʯとݥ的ഛঈ保ࡒ

ऀの（Ո）のॴ有、、༺ཧするࡒ、保੍ݥのద༻をड͚ΒΕまͤΜ。
ࡂ  見  ۚɿࢮ・ޙҨোのΈが保ࢧۚݥいのରです（ೖӃ・௨ӃʹΘるҩྍ保ۚݥ保͞ΕていまͤΜ）。
˞ͦのଞ、いͣΕの߹も保ݥձࣾのおΑͼن定ʹ४ͨ͡おࢧいʹなります。

⬣ 保੍ݥのద༻͞Εないڞ௨ࣄ （߲໔߲ࣄ）

（�） お客様ຢ༻ऀのނҙ・ॏա ・ࣦ法ྩҧʹΑるଛ。
（�） ઓ૪、มཚ、ಈ、૽͡ΐうʹΑるଛ。
（�） 、Ր、ʹΑるଛ。
（�） ֩೩ྉ࣭ʹΑりੜͨ͡ଛ。
のಧग़をଵっܯ͔Βݱނࣄ （�） 。߹（がない໌ূނࣄͨ）

。߹͔ΒӦ業ళの࿈བྷをଵっͨݱނࣄ （�）
（�） レンタルؒظをແஅԆして、ނࣄを͜ىしͨ߹。
（�） ञਲい、ແ໔ڐ、ༀを༻して、ނࣄを͜ىしͨ߹。
（�） レンタルܖٴͼレンタカーିの߲ʹҧして༻しͨ߹。
（��）ͦ のଞ保ݥの໔߲ࣄʹ֘するނࣄ。

˞お客様がレンタルं྆、レンタルػց・ثػʹؔして、ઃஔ、保ٴͼ༻ʹΑってୈऀࡾʹਓ的͋るい的なଛを༩͑ͨ߹ʹ、ࣾの保੍ݥʹΑる保ۚݥのࢧݶを͑る෦
ʹͭいて、お客様のとෛ୲でഛঈする͜ととなります。まͨ、ຊ保੍ݥ、ࣾのレンタル݅のഁଛٴͼ౪のނࣄをରʹしͨ保੍ݥで͋りまͤΜ。

˞݅߹্、༧ࠂな͘มߋする߹が͟͝います。
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レンタル物件サポート特約制度
レンタル݅αϙーτಛ੍とʁ
お客様とのؒʹレンタルܖがక݁͞Εるࡍʹ、ՃՃೖをおすすΊするಛ੍です。͜の੍ʹ͝Ճೖい͖ͨͩますと、お客様がࣾレンタル݅
をレンタルؒظதʹഁଛނࣄ౪ނࣄʹ͋ΘΕても、मཧඅ༻もちΖΜ、मཧʹඞཁなؒظのレンタルྉ、まͨ౪の߹࠶ௐୡՁ格૬ֹなͲ、
お客様の͝ෛ୲となるֹۚがॴ定のʮނࣄ�ෛ୲ （ۚ˞�）ʯ͚ͩʹܰ͞ݮΕます（お客様ʹ͝ෛ୲いͨͩ͘ʮނࣄ�ෛ୲ （ۚ˞�）ʯのֹۚʹͭいて、レ
ンタル݅のछྨܗނࣄଶʹΑってҟなりますので、Ӧ業ॴ֬͝ೝͩ͘͞い）。
˞�ɹʮނࣄ�ෛ୲ۚʯと、ࣾαϙーτಛ੍ʹՃೖ͞Εͨお客様がނࣄを͜͞ىΕͨ߹、�ճのނࣄʹରしお客様ʹ͝ෛ୲いֹͨͩۚ͘を͋ΒΘしͨものです。

⬟ ಛ੍Ճೖରとなるレンタル݅
ցػ様のଇとして、すてのレンタル݅がରとなります（ͨͩし、ಛผݪ
おΑͼଓするిݯίーυྨ、ϗーεྨ、ͦのଞ༻ʹΑりফする෦品・۩、
υϦルਕআ͖ます）。

⬡ αϙーτରとなるނࣄ（ଛ）ʹ ͭいて
レンタル݅のレンタルதʹ、Լهのࣄ༝ʹΑるഁଛނࣄଛ（ଛইしͨレンタ
ル݅のमཧඅ༻、検ࠪඅ༻、ࢼӡసඅ༻）౪ނࣄʹΑるଛ（౪・ਫ
全ଛの߹の࠶ௐୡՁ格૬ֹ）をରとします。

（�）Րࡂɹ（�）ਫࡂɹ（�）མཕɹ（�）ഁ ྾・രൃɹ（�）౪（ܯのূ໌ॻがඞཁ）（˞̍） 
（�）ഁ ଛ・ۂଛɹ（�）ӡૹதのं྆のিಥɹ（�）ઢɹ（�）స෴ɹ（��）མɹ
（��）取扱い্のෆҙɹ（��）いͨͣΒ（てಀ͛）ɹ（��）Ӎ・୶ਫೞ
˞̍ɹ ະৣࢪまͨғいのない外での์ஔ、ஶしいཧෆඋʹΑりੜͨ͡౪αϙーτ

ಛ੍のରʹなりまͤΜ。
͝ҙɹ मཧؒظ࠶ௐୡʹؒ࣌をཁする߹、ٳ業ଛをͤ͝͞ٻていͨͩ͘߹が͋

ります。

⬣ αϙーτରとなΒないނࣄ（ଛ）ʹ ͭいて
レンタル݅のレンタルதʹお͚るԼهのࣄ༝ʹΑるഁଛނࣄฆࣦ、まͨܯ
ʹೝΊΒΕない౪ނࣄʹΑるଛରとなりまͤΜので、͝ҙͩ͘͞い。

ҙ・ॏաࣦʹΑるଛނの˞ऀ༺ （�）
。ओ・ଞの৬һ、ԼをؚΈます༺ޏするऀおΑͼͦの༺レンタル݅をʹऀ༺˞  

（�） ઓ૪、มཚ、ಈ、૽͡ΐうʹΑるଛ
（�） 、Ր、ʹΑるଛ
  （�） ・ٗԣྖ、ܯʹಧ͚ग़がແい、まͨडཧ͞Εない౪、ஔ͖Ε、ฆ

ࣦʹ͔͔Θるଛ
Αるଛʹނࣄց的ػまͨނࣄ的ؾΑΒないిʹނࣄવな外དྷのۮ （�）
（�） मཧ、උ作業ʹお͚るաࣦまٕͨज़ྼʹΑりੜͨ͡ଛ
（�）  Ωϟタϐϥ、ഉ൘、ϑΥーク、ローϥー、ϕルτ、νΣーン、υϦルਕ、

όέοτ、ϥΠτのྨٿの୯ಠଛ
（�）  ࣗ વのফ・ྼ Խ、͞ͼ、͔ͼ、ม࣭、ม৭ʹΑるࡺଛބ）෩ւの

しͿ͖のԘʹΑるࡺଛをؚΈます。）
（�） ֩೩ྉ࣭ʹΑりੜͨ͡ଛ
（��）レンタルػցのނোʹΑりੜͨ͡ೋ࣍的ଛ（˞̍）
（��） ͦ のଞ、ॏେな法ྩҧஶしいཧෆඋ、ۮવੑがな͘༧見ੑの͋る

Αりੜͨ͡ଛʹނࣄ
 ᶃ ञਲい、ແ໔ڐ、ແ資格、ຑༀの༻の༻ऀのෆਖ਼ߦҝʹΑるނࣄのଛ
 ᶄ ෆదな೩ྉ（ෆਖ਼೩ྉ、ૈѱ೩ྉ）ʹ Αるଛ（˞�）
 ᶅ 法ྩでೝΊΒΕていないं྆ʹΑるެಓߦதのނࣄʹΑるଛ
 ᶆ ࢝業点検をଵっͨ༻ʹΑるଛػిൃ）のྫྷ٫ਫのະ点検ʹΑるΤンδンの

য͛ͭ ・͖ম͖͖ͭ）
 ᶇ ະৣࢪまͨғいのない外での์ஔ、ஶしいཧෆඋʹΑりੜͨ͡౪の

ଛ
 ᶈߴ  のະ֬ೝ、ϒーϜ、アτϦΨーのະ格ೲʹΑるଛݶ੍͞
 ᶉ ؒظをແஅでԆして༻͞Εͨ߹のഁଛ౪のଛ
 ᶊ ॏなるഁଛを࿈བྷな͘์ஔして༻しͨ͜とʹΑるଛ
 ᶋ 作業でવ͑ߟΒΕるॲஔを取ΒͣʹҾ͖͜͞ىΕͨԚଛ（ਧ͖͚ͭ作業ʹΑ

るృྉ、Ϟルタルのண）ʹ Αるଛ
 ᶌ όέοτでのߌଧち作業、ຊདྷの༻方法をஶし͘ҳしͨ༻方法（༻్

外༻）ʹ Αりੜͨ͡ނࣄʹΑるଛ
 ᶍ աੵ載、ੵՙのෆ全なݻ定、ՙॏオーόー、ੵ載方法のஶしいෆඋʹΑり

レンタルػց・ं ྆ʹੜͨ͡ଛ
 ᶎ レンタルػցʹ৽ͨなஔが取り͚ΒΕるのՃが͞ࢪΕ、༻的が

େ͖͘ม͞ߋΕͨػցのނࣄʹΑるଛ
 ᶏ αΠυϒレーΩのҾ͖Ε、Ҿ͖がい͜とʹΑりແਓでं྆がߦし、িಥ

しͨ߹のଛ
 ᶐクϥονすりのଛ
 ᶑࢄਫंのഉਫしΕͨౚ݁ʹΑるଛ
 ᶒμンプの150εΠονをೖΕͨままのߦʹΑるଛ
 ᶓ ෩ۙ、ࣄલʹඃが༧ଌ͞Εる߹で、ආखをଵっͨͨΊのਫʹ

Αるଛ
˞̍ɹ ࣾのレンタル݅のނࣄʹΑるೋ࣍的ଛ（ਓ代ࣄのԆʹΑるҧۚ

のࡁܦ的ଛ）がੜͨ͡としても、ࣾഛঈۚのおࢧで͖まͤΜ。
˞̎ɹ όΠオ೩ྉを༻͞Εる߹、ඞͣࣾのࣄલਃがඞਢとなります。ࣾのڐ

Մແ͘όΠオ೩ྉを༻͞Εͨ߹のଛʹͭいて、い͔なる߹も全ֹお客様ෛ
୲とͤ͞てい͖ͨͩます。

⬥ 有ޮؒظʹͭいて
͜の੍、レンタル݅がお客様ʹҾ͖͞Ε、お客様がಉ݅をडྖ͞Εͨ
ʹ࢝まり、レンタルܖॻʹه載͞Εͨຬྃ、まͨ、レンタル݅が֘
Ӧ業ॴのࣾࣄ業ॴฦ٫͞Εͨをもってऴྃとします。

⬧ おਃしࠐΈʹͭいて
ं Έࠐʮαϙーτಛ੍ʯのਃし、ʹ࣌Έとಉࠐのレンタルਃし（ࡐػ）ցػ྆・
खଓ͖がඞཁとなります。なお、ਃしࠐΈલʹಉ੍の༰をΑ֬͘ೝの্、お
ਃしࠐΈい͖ͨͩますΑうお願いகします。

⬩ αϙーτྉʹͭいて
（�） ొφンόーレンタルं྆

ෛ୲ֹۚނࣄ�
ରं྆ αϙʔτྉ ෦ଛ શଛɾ౪

ɾܰ τϥοΫɺܰμϯϓ
ɾϥΠτόϯ

���ԁ
ʢ੫ࠐʣ

�����ԁ
ʢ੫ࠐʣ

������ԁ
ʢ੫ࠐʣ

ɾτϥοΫɾμϯϓʢ�Uɺ�Uʣ
ɹʢΫϨʔϯं྆ΛؚΉʣ
ɾࢄਫ ʢं�Uɺ�Uʣ
ɾޫ ʢंܰɺ�Uʣ
ɾόΩϡʔϜं
ɾͦ ͷଞՍं྆

����ԁʙ
����ԁ

ʢ੫ࠐʣ
������ԁ
ʢ੫ࠐʣ

������ԁ
ʢ੫ࠐʣ

ɾτϥοΫࣜߴॴंۀ࡞
ɾτϥοΫࣜڮྊंݕ

����ԁʙ
����ԁ

ʢ੫ࠐʣ
������ԁ
ʢ੫ࠐʣ

�������ԁ
ʢ੫ࠐʣ

（�） ొφンόーなしレンタルं ثػ・ցػおΑͼレンタル（以外（�）ه্྆）

ෛ୲ֹۚނࣄ�
ରं͓྆Αͼػց αϙʔτྉ ෦ଛ શଛɾ౪

ɾࣗ ࣜݐઃػց͓Αͼ൚༻ͷ
Ϩϯλϧػցɾثػ

��ԁʙ
����ԁ

ʢ੫ࠐʣ

����ԁʙ
������ԁ
ʢ੫ࠐʣ

����ԁʙ
�������ԁ
ʢ੫ࠐʣ

ʮ˞全ଛʯͱɺނࣄにΑΔଛই͕ஶ͘͠ɺݪঢ়ճ෮・म෮͕Ͱきͳいͱ
͕ࣾஅͨ͠߹Λいい·͢ɻ·ͨɺम෮͕ͰきΔ߹Ͱ高額に
ͳΔ߹ɺʮ全ଛʯͱஅ͢ΔՄ能ੑ͕͋り·͢ɻ

˞上ه機種表తͳのͰ͋りɺ一෦表のࡌهͱҟͳΔ߹͕͋り·
͢ɻ

⬫ αϙーτରとなるଛֹۚ
レンタル݅ʹؔするഁଛނࣄ౪ނࣄʹ͔͔Θるमཧඅ༻と、मཧʹཁしͨ
ௐୡՁ格૬ֹが͜の࠶の߹ނࣄまͨ、౪、ֹۚܭ߹のレンタルྉのؒظ
੍でのิঈରとなります。
ͨͩし、ނࣄ・౪のࡍʹ、レンタル݅のछྨ、ܗނࣄଶʹΑってࣾॴ定 
のʮނࣄ�ෛ୲ （ۚ˞�）ʯのおࢧいがඞཁとなります。
˞�ɹ ʮނࣄ�ෛ୲ۚʯと、ࣾαϙーτಛ੍ʹՃೖ͞Εͨお客様がނࣄを͜͞ىΕͨ

߹、�ճのނࣄʹରしお客様ʹ͝ෛ୲いֹͨͩۚ͘を͋ΒΘしͨものです。

ੜのと͖ൃނࣄ ⬭
レンタル݅ʹނࣄがൃੜしͨと͖、αϙーτରのஅͦのमཧඅ༻ʹ͔
͔ΘΒͣ、ͨͩちʹࣾ͝࿈བྷい͖ͨͩ、って͔ʹނࣄใࠂॻおΑͼඞ
ཁॻྨの͝ఏग़をお願いします。

⬯ ʮアクティオ レンタル݅αϙーτಛ੍ʯ
ɹ ͝ར༻ʹؔして͝ҙい͖ͨͩͨい点

（�）  ʮアクティオ レンタル݅αϙーτಛ੍ʯ、お客様ʹҙで͝Ճೖい
੍ͨͩ͘です。レンタル։࣌࢝ʹ੍をおਃしࠐΈ͞Εない߹͝ར༻
いͨͩ͘͜とがで͖ない͜とをྃ͝ঝͩ͘͞い。

（�）  ສҰ、ނࣄがൃੜしͨ߹、ちʹࣾӦ業ॴѼʹ͝࿈བྷをお願いいͨし
ます。ใࠂがஶし͘Εͨ߹、αϙーτಛ੍を͝ར༻い͚ͨͩない
߹が͋りますので͝ҙͩ͘͞い。

（�）  お客様でのレンタルػցおΑͼं྆のमཧʹͭいて、ࣾがࣄલʹྃঝし
ͨもののΈとͤ͞てい͖ͨͩます（ࣾのঝな͘मཧ͞Εͨ߹、ͦのඅ
༻αϙーτಛ੍のରとなΒない߹が͋ります）。

（�）  ͜ のҊʹه載͞Εている༰ʮαϙーτಛ੍ʯʹͭいてのओなྫࣄ
をͨ͛ڍもので͋り、ͦ のଞʹͭいてࣾنఔʹ४ͣるものといͨします。

（�）  レンタルؒظத、ෳճނࣄを͜͞ىΕͨ߹、̍͝ނࣄとʹނࣄใࠂ
ॻをお願いいͨします。なお、ؒظதʹ̎ճ以্ނࣄを͜͞ىΕͨ߹、ʮ̍
。ճとなる͜とをྃ͝ঝͩ͘͞いނࣄෛ୲ۚʯʷނࣄ

（�）  αϙーτಛ੍を͝ར༻ʹなΒない߹のނࣄʹͭいて、ࣾレンタル
݅ʹੜͨ͡ଛ࣮අඅ༻をお客様ʹ͝ෛ୲いͨͩ͘͜とをྃ͝ঝͩ͘͞い。

˞͜の੍、ࣾがお客様ʹレンタルしている݅ʹ͔͔Θるഁଛނࣄ౪ނࣄをରとしͨαϙーτಛ੍です。お客様が、レンタル݅の༻まͨͦのઃஔ、保ʹΑってୈ
。রͩ͘͞いࢀを੍͝ݥのิঈʹͭいて、アクティオレンタル保ނࣄいてഛঈする੍で͋りまͤΜ。ഛঈͭʹ༩͑ͨਓ的・的ଛʹऀࡾ

˞͜の੍、ࣾಠࣗの੍で͋り、αϙーτ݅༧ࠂな͘มߋする߹が͋ります。͝ෆ໌な点、د࠷Ӧ業ॴの୲ऀʹおい߹Θͤͩ͘͞い。ņ
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ϛχクローϥ
クレーン

つり上げ荷重

1ｔ未満 ಛڭ 移動式クレーンの運転業務特
別教育及び玉掛特別教育

－

ఆࣗ 定期自主検査

ಛࣗݕ（排土板付に限る）

クローϥクレーン

つり上げ荷重

1ｔ以上～5ｔ未満 技 小型移動式クレーンの運転技
能講習及び玉掛技能講習

༲ݕ 揚重機検査／2年
※吊上げ荷重3ｔ以上

ఆࣗ 定期自主検査
（つり上げ荷重が0.5ｔ以上のもの）

カχクレーン
ಛࣗݕ（排土板付に限る）

ϑΥークϦϑτ
最大荷重1ｔ未満 ಛڭ フォークリフト運転特別教育

໔
小型特殊

 （緑ナンバー）
大型特殊
（白ナンバー）

ಛࣗݕ フォークリフト特定自主検査
公道上では作
業不可

最大荷重1ｔ以上 技 フォークリフト運転技能講習

ϕϏーΠンν
Πンν － ಛڭ 巻上げ機械運転特別教育 － －

ϕϏーϗΠετ － ಛڭ 巻上げ機械運転特別教育 － －

タϫークレーン

つり上げ荷重

5ｔ未満 ಛڭ クレーン運転特別教育

－ ༲ݕ 揚重機検査／2年
※つり上げ荷重3ｔ以上

設置届（つり上
げ荷重3ｔ以上）
設置報告書（つ
り上げ荷重0.5ｔ
以上3ｔ未満）

つり上げ荷重

5ｔ以上 ໔ クレーン運転士免許

つり上げ荷重

1ｔ未満 ಛڭ 玉掛け特別教育

つり上げ荷重

1ｔ以上 技 玉掛け技能講習

ӡస資格・法定検ࠪҰཡ表



千葉県白井市名内330番地

国産タワークレーンのパイオニア

㈱小川製作所

☎047-497-0765

タタワワーーククレレーーンン
「「ビビルルママンン」」

ー 吊荷制御で生産性の向上を ー

現現場場のの未未来来とと希希望望ををひひららくく

新発売
ジジャャイイロロママススタターー

・遠隔での旋回制御で介錯要らず
・安全性と効率のアップ

――シシンンププルル・・軽軽量量 ココンンパパククトトーー

・・狭狭いいススペペーーススももママッッチチすするる
・・組組立立解解体体ココスストトのの削削減減

ジャイロの力で吊荷を旋回
安定させます

【問い合せ先】サンテックカンパニーEG統括部〒111-0041 東京都台東区元浅草2-6-6 東京日産台東ビル8階 Tel.（03）3844-7108 Fax.（03）3844-7134
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※�本誌収録内容の無断転載は固くお断りいたします。
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ΞΫςΟΦΛҭ͍ͯͯ·͢ʂ

弊社では2009年9月、国連気候変動サミ
ットで表明されました「温室効果ガス排
出量を2020年までに1990年比で25％削
減」のために、「やまなし森づくりコミ
ッション」の活動に賛同し、森林整備活
動を支援し参加しています。この「アク
ティオの森」は山梨県笛吹市御坂町と芦
川町の森林の中にあります。景観保全の
視点からも皆伐は行わずに、間伐・植林
を繰り返すことにより森林を管理してい
きます。
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御 社 名

（株）アクティオ　クレーン事業部
東京都中央区日本橋3-12-2 朝日ビルヂング7F
TEL：03-6854-1423
FAX：03-3276-3288

タワークレーン見積仕様書

御担当者名 TEL - F AX -

御　依　頼　日
使　用　期　間
指定機種の  有・無
設　置　住　所
最  大  作  業  半  径
マ  ス  ト 高  さ

最終設置高さ（G.L.ヨリ）
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

年　　月　　日
日・月

年　　月　　日
年　　月　　日 ～

無

要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要

要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要
要　・　不要

m
m
m m

本

本
本
本
本
本

m
m
m
m
m

設置時 1回 2回 3回 4回 5回 6回 合　　計
強化 標準

.　　　　　t

有 　機種名（　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　）
年　　月　　日

提　出　期　限

最　大　吊　荷　重

G.L.以下にフックが下がる距離

※以下は、機種指定でマスト構成等をご計画されていればご記入ください。
マストの支持方法
クライミングの有無
マスト本数

その他、特記事項 ：

クライミング予定

マスト設置予定月/日
マスト構成

（最下部ヨリ）
設置時

クライミング
［例）強、強、標・・・］

マスト
種別

自立　　　　・　　　　水平　（　　　箇所）
有　（マストクライミング ／ フロアークライミング）　　・　無
計

組立・クライミング・解体　指導員
運 転 員（ オ ペ レ ー タ ）
組立・クライミング・解体　工具
工 事 用 T V カ メ ラ
作 業 範 囲 制 限 装 置
無 線 通 信 装 置
検 査 用 ウ ェ イ ト
ワイヤ緊張装置・複胴ウィンチ
落 成 検 査 立 会
変 更 検 査 立 会

［設置届け］の作成
基礎設計
基礎金物設計作成
水平反力計算
水平支持金物製作

㈱アクティオ　クレーン事業部
東日本営業課

東京都中央区日本橋3-12-2 朝日ビルヂング7F

TEL：03-6854-1423

FAX：03-3276-3288

名古屋営業課

愛知県名古屋市中川区大畑町2-28 2F

TEL：052-398-6860

FAX：052-398-6861

西日本営業課

大阪市北区東天満2-10-19 マークベストビル502号

TEL：06-6136-1860

FAX：06-6136-1861

九州営業課

福岡県福岡市博多区呉服町1-8 北九州銀行呉服町ビル9F

TEL：092-402-1855

FAX：092-402-1831

御 社 名

（株）アクティオ　クレーン事業部
東京都中央区日本橋3-12-2 朝日ビルヂング7F
TEL：03-6854-1423
FAX：03-3276-3288

御担当者名 TEL - F AX -

御　依　頼　日
使　用　期　間
指定機種の  有・無
設　置　住　所
最  大  作  業  半  径
マ  ス  ト 高  さ

最終設置高さ（G.L.ヨリ）
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設置時 1回 2回 3回 4回 5回 6回 合　　計
強化 標準

.　　　　　t

有 　機種名（　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　）
年　　月　　日

提　出　期　限

最　大　吊　荷　重

G.L.以下にフックが下がる距離

※以下は、機種指定でマスト構成等をご計画されていればご記入ください。
マストの支持方法
クライミングの有無
マスト本数

その他、特記事項 ：

クライミング予定

マスト設置予定月/日
マスト構成

（最下部ヨリ）
設置時

クライミング
［例）強、強、標・・・］

マスト
種別

自立　　　　・　　　　水平　（　　　箇所）
有　（マストクライミング ／ フロアークライミング）　　・　無
計

組立・クライミング・解体　指導員
運 転 員（ オ ペ レ ー タ ）
組立・クライミング・解体　工具
工 事 用 T V カ メ ラ
作 業 範 囲 制 限 装 置
無 線 通 信 装 置
検 査 用 ウ ェ イ ト
ワイヤ緊張装置・複胴ウィンチ
落 成 検 査 立 会
変 更 検 査 立 会

［設置届け］の作成
基礎設計
基礎金物設計作成
水平反力計算
水平支持金物製作
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