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঎඼ίʵυ DL1 16000
δϒݺび� （N） 20 25 30 35

଎౓

্ר
ϊッチ

௿�ʙ�ʦՙ重ʧ�（N�NJO） 2～20［12～0t］
௿�ʦՙ重ʧ�（N�NJO） 38［6～0t］
�ʙ�ʦՙ重ʧ�（N�NJO）ߴ 4～39［6～0t］
�ʦՙ重ʧ�（N�NJO）ߴ 74［2～0t］

�෬ى （T） 113 110 108 113
ટճ� （SQN） 0.5（0.6）
ঢ߱� （N�NJO） 0.5（0.6）

電源� （7） 400/440
प೾数� （)[） 50/60
༲ఔ� （N） 235 230 225 220
�ߴେཱࣗ࠷ （N） 36.8

電ಈػ

�্ר （L8��&%） 66/40 DCMサイリスタ制御
�෬ى （L8��&%） 27/25 DCMサイリスタ制御
ટճ� （L8） 11 4P 油圧制御
ঢ߱� （L8��&%） 7.5/40 4P 油圧制御

※଎౓のʢɹʣ಺は、60Hz࣌の਺஋Λࣔしています。
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