
地下ピット自律点検用ヘビ型ロボット

参考出品

自律点検作業のイメージ

人通口の乗り越え

人通口乗り込み
（後方から）

人通口乗り込み
（前方から）

人通口降り

※地下ピット自律点検用ヘビ型ロボット（仮称）は、大末建設㈱と電気通信大学が共同開発したロボット（裏面ご参照）で、
アクティオが商品化に向けて連携、サポートしています。
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